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ULDINFO

KASUTUSJUHENDI EESMARK

e Antud kasutusjuhend, mis kuulub seadme taisvarustusse, on tootja poolt koostatud, et anda vajalikku informatsiooni neile,
kes on volitatud seadet tema ettenéhtud kasutusaja jooksul kasutama.

» Lisaks hea kasutustehnika omandamisele peavad info saajad teavet hoolikalt lugema ja sellest rangelt kinni pidama.
* Tegemist on tootja antud originaalandmetega
¢ Antud informatsiooni lugemine vdimaldab véltida ohtusid inimeste tervisele ja ohutusele ja majanduslikku kahju.

* Hoida antud kasutusjuhendit kogu seadme kasutusea jooksul teadaolevas ja kergelt juurdepaésetavas kohas, et selle saaks
alati katte hetkel, kui on vaja seda lugeda.

e Moned antud kasutusjuhendis toodud andmed ja pildid ei pruugi tapselt vastata teie omanduses olevale, aga see ei mojuta
nende funktsiooni.

* Tootja jatab endale Giguse viia sisse muudatusi ilma ette teatamata.

¢ Monede eriti oluliste tekstiosade esiletdstmiseks voi mdnede tdhtsate momentide naitamiseks kasutati simboleid, mille
téhendust jargnevalt kirjeldatakse.

4

® Oht - Tahelepanu

Siimbol téhistab tésise ohu oluorda, mille tdhelepanuta jatmine voib seada tésisesse ohtu inimeste tervise
ja ohutuse.

A Ettevaatust - Hoiatus

Siimbol tdhendab, et on vaja kaituda vastavalt, et mitte seada ohtu inimeste tervist ja ohutust ja mitte
pohjustada majanduslikku kahju.

Siuimbol tahistab eriliselt tédhtsat tehnilist informatsiooni, mida ei tohi tédhelepanuta jatta.
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TOOTJA JA SEADME IDENTIFITSEERIMINE

Naidatud identifitseerimisplaat kantakse otse seadmele. Sellel on
ara toodud viited ja olulised andmed ohutuks t66tamiseks.

Mistahes vajaduse korral pd6érduda tootja klienditeenindusse voi
mdnda volitatud keskusesse.

ANDMEPLAAT

(A) Tootja identifitseerimine
(C) Mudel

Mistahes  tehnilise  abi  taotluse  korral tuua  vélja (C) versioon .
identifitseerimisplaadil mérgitud andmed, ligikaudsed t66tunnid ja ; : (C) Ehitusaasta
tekkinud defexkti tuup. ﬁi Maléﬂactured by yx%;xxxxxxxxxxxx, Xxxéxx&(})&xxx&;&

A. Tootja identifitseerimine. .@mq( )E g €
B. EL vastavusmargis. : : — <“>
C. Mudel ja versioon / matriklinumber / ehitusaasta. | -" ﬂer!amumlbe!!‘||!(U|X|XIH‘X|!LUHJUL|JJ‘II"|I" Iu
D. Tehnilised andmed: pinge, vool, kaitsem&ar, maandus, H

I6ikelaius (D) Tehnilised ' 5 EII_
andmed (B)

vastavusmargis

(©) Matriklinumber

INFORMATSIOON OHUTUSE KOHTA

Tootja on p6dranud eritéhelepanu teguritele, mis voivad seada ohtu seadmeid kasutavate td6tajate ohutuse ja tervise. See teave
on moeldud kasutajate teavitamiseks sellest, millele tuleb ohu véltimiseks eritdhelepanu pdorata.

OHUTUSNOUDED

TOODE ON VARUSTATUD LOIKETERAGA JA SEE El OLE MANGUASI!

- Lugege hoolikalt labi kogu juhend, eelkdige koik ohutust puudutav teave, ja veenduge, et
olete sellest taielikult aru saanud. Kasutage seadet ainult tootja poolt ette nahtud eesmarkidel.
Jargige hoolikalt t66d, hooldust ja remonti puudutavaid juhiseid.

- Veenduge roboti toétamise ajal, et selle toOpiirkonnas ei oleks mitte kedagi eriti lapsi, vanureid
ega puuetega inimesi ning lemmikloomi. Vastasel juhul soovitame plaanida roboti t60 sellisele
ajale, mil laheduses ei ole mitte keda%i. Jalgige seadet, kui laheduses on teadaolevalt

lemmikloomi, lapsi vai teisi inimesi. Kui roboti teel asub inimene voi loom, peatage robot kohe.

« Toopiirkondades, mida ei ole piiratud raskelt Gletatava taraga, tuleb seadet t66 ajal jalgida.

« Muruniidukroboti to66piirkonna Gmber tuleb paigutada hoiatusmargid, kui seda kasutatakse
avalikes kohtades. Markidel peab olema jargmine tekst: “Tahelepanu! Automaatne
muruniiduk! Hoiduge masinast eemale! Jalgige lapsi!”

- Robot ei ole mdeldud kasutamiseks lastele ega piiratud fulsiliste, sensoorsete voi vaimsete
voimete voi puuduvate kogemuste ja / voi teadmistega isikutele, kui neid ei jalgi nende ohutuse
eest_yas}(utav isik vOi kui neid ei ole dpetatud seadet kasutama. Jélgige, et lapsed seadmega
ei mangiks.

- Arge lubage kasutada robotit inimestel, kes ei tea, kuidas see to6tab.

- Hooldus- ja remonditodde teostajad peavad olema taielikult kursis seadme eripéra ja
ohutuseeskirjadega. Lugege enne roboti kasutamist téhelepanelikult kasutusjuhendit ja
veenduge, et olete selle juhistest aru saanud.

« Kasutage ainult originaalvaruosi: arge tehke robotis muudatusi; arge muutke, kérvaldage
ega jatke vélja paigaldatud ohutusseadmeid. Tootja keeldub igasugusest vastutusest, kui on
kasutatud varuosi, mis ei ole originaalvaruosad. Selle ndude eiramine voib pdhjustada tdsist
ohtu ohutusele ja inimeste tervisele.

+ Kontrollige, et murul ei oleks ménguasju, t6o6riistu, oksi, riideesemeid ega muid esemeid,
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mis voivad terasid kahjustada. Kui need esemed on murul, véivad need pdhjustada roboti
kahjustumist voi selle blokeerida.

- Roboti peale ei tohi istuda. Arge tdstke kunagi liikuvat robotit tera kontrollimiseks ega roboti
teisaldamiseks. Arge pange kasi ega jalgu liikuva seadme alla.

- Arge kasutage robotit, kui sprinkler té6tab. Programmeerige sellisel puhul robot nii, et see ei
tootaks sprinkleriga Gheaegselt. Arge peske robotit korge surve all veejoaga ega kastke seda
osaliselt ega taielikult vette, kuna see ei ole veekindel.

+ Vbtke enne seadme mistahes kasutajapoolset reguleerimist voi hooldamist selle toide vélja ja
aktiveerige ohutusseadis. Kasutage tootja poolt ette néhtud isikukaitsevahendeid; kasutage
IGiketeraga tegeledes kindlasti kaitsekindaid. Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi
teha jarelevalveta lapsed.

+ Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi teha jarelevalveta lapsed.
- Arge kasutage kahjustatud I8iketeraga robotit. Léiketera tuleb vélja vahetada.

. Ar%e kasutage robotit, mille valisosad on kahjustunud. Kui ilmneb mehaanilisi vigastusi, tuleb
kahjustunud osad vélja vahetada.

. Ar%e kasuta%e robotit, kui selle trafo toitejuhe on kahjustatud. Kahjustatud toitejuhe voib
Ohjustada kokkupuutumist pingestatud osadega. Tootja, selle esindaja v0i sarnase
valifikatsiooniga isik peab juhtme ohuolukordade valtimiseks vélja vahetama.

- Kuitoitejuhe kahjustub kasutamise ajal, vajutage roboti peatamiseks stopp-nupule jaeemaldage
toitepistik pistikupesast.

« Kontrollige korraparaselt robotit visuaalselt ning veenduge, et roboti tera, kinnituskruvid ega
I6ikemehhanism ei oleks kulunud ega kahjustatud. Veenduge roboti t6okindluse tagamiseks,
et kdik mutrid, poldid ja kruvid oleksid pinguldatud.

- Kui robot kasutamise ajal ebaharilikult vibreerub, vajutage seadme peatamiseks stopp-nupule
ja eemaldage toitepistik pistikupesast.

+ On rangelt keelatud kasutada vdi laadida robotit plahvatus- ja tuleohtlikus keskkonnas.

+ Kasutage ainult tarniﬂ(a poolt kaasa antud akulaadijat ja toiteallikat. Ebadige kasutamine voib
pohjustada elektrilddki, Ulekuumenemist voi sddvitava akuvedeliku lekkimist. Lekke korral tuleb
pesta akut vee / neutralisaatoriga; vedeliku silma sattumise korral tuleb p66érduda arsti poole.

TURVAVARUSTUS

1. Takistusandur

Kui robot pdrkab kokku objektiga, mis suudab selle 166gile vastu pidada (on hésti maa kllge ankurdatud ja sobiva suurusega)
ning mille kdrgus on suurem voi vordne 15 cm-ga, aktiveerub 166giandur. Selle aktiveerumise korral peatab robot likumise ja
muudab takistuse valtimiseks likumissuunda. Anduri aktiveerimine ei taga taielikult inimeste, laste ega loomade ohutust.

2. Inklinomeeter
Juhul, kui robot tdé6tab pinnal, mis on kaldus rohkem, kui tehnilised néitajad lubavad v6i kui Iaheb Umber, robot peatab |diketera.
3. Hadaseiskamise liiliti

Asub juhtpaneelil ja on tahistatud kirjaga “STOP”, mis on teistest juhtpuldil olevatest nuppudest suurem. Seda nuppu téétamise
ajal vajutades peatub robotmuruniitja.

4. Liigvoolukaitse

Iga mootorit (tera ja rattad) jalgitakse pidevalt td6tamise ajal igas olukorras, mis voib pdhjustada tlekuumenemist. Juhul, kui
rataste mootoris esineb liigvool, proovib robot vastupidises suunas. Kui liigvool pisib, robot peatub teatades veast. Kui liigvool
tekib ldiketera mootoris, on kaks sekkumise vahemikku. Kui néitajad jadvad esimesse vahemikku, teeb robot manddvreid
|6iketera vabastamiseks. Kui liigvool on kaitse vahemiku all, robot peatub teatades mootori veast.

5. Signaali puudumise andur

Kui signaal puudub, peatub robot automaatselt.

Kasutusjuhend 4



OHUTUSSIGNAALID

B>

Enne seadme  kasutamist,
lugeda tahelepanelikult
kasutusjuhendit.

SN

v
&\‘9

STOP

Keerlevat I6iketera mitte
puutuda, kési ja jalgu mitte
panna liikuva seadme alla. Enne
seadme juurde minemist tuleb
oodata, et I6iketera ja keerlevad
osad on téielikult peatunud.

Hoiduda seadmest turvalises
kauguses selle t66tamise ajal.

Roboti té6tamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid vOi puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade td6tab,
hoida koduloomad, lapsed
vOi teised isikud turvalises
kauguses.  Igasuguse ohu
véltimiseks programmeerida
roboti t66tamisaeg voimalikult
ohutule kellaajale.

Seadme peale astumine on
keelatud.

vef>| |k |>

Enne seadme kallal t66tamist
vOi selle tdstmist kaivitada
turvastisteem.

Ettevaatust! Seadet ei
tohi puhastada ega pesta
veepihustiga.

Roboti tootamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid vOi puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade td6tab,
hoida koduloomad, lapsed
vOi teised isikud turvalises
kauguses. Igasuguse  ohu
véltimiseks programmeerida
roboti té6tamisaeg voimalikult
ohutule kellaajale.

Kasutage robotit ainult
toiteallikatega, mis on é&ra
toodud selle »1ehniliste

andmete” peatiki tehnilises
teabes.
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TEHNILINE INFORMATSIOON

TEHNILISED ANDMED

Kirjeldus C040BA4 C040BA4
C040BAH C040BAH
6.9Ah - 5A 10.35Ah - 8A

Power KIT MEDIUM PREMIUM

Maksimaalne niitmiseks soovitatav pind

e . . 1200 1800

Too6voimsus ( -20%(*)) m2 (sq ') (12912 ) (19368 )

o C040BA4: 635x464x300
Madtmed (A x K x S) mm C040BAH: 695x470x330
Roboti kaal koos Akuga kg 15,9 16,2

I . " C040BA4: 30-75(1,18"-2,95"

Loikekdrgus (Min-Maks) mm (") CO40BAH: 50 - 95 ((1 97" - 3,74..))

IGiketera mm (") 250 (9,84 ")

Mootorid ilma harjadeta

Loiketera kiirus RPM 3000 Hooldus

. - Meetrit / ‘
Liikumiskiirus Minutis 30 (97,79
60% lubatud séltuvalt muru tingimustest ja paigaldatud
lisaseadmetest.
a/laallllésmaalne juhitav ja soovitatav % 55% maksimaalsest juhitavast ja soovitatavast. Korrapérase muru
tingimustes.
55% vélisserva voi perimetraaljuhtme |&heduses.
ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Maks)

Tdbkeskkonna temperatuur Maks °C LAADIMISJAAM: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Maks)

AKULAADIJA: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Maks)

Mo&bdetud helivdimsuse tase dB(A) 63

ROBOT: IPx5
Veekaitse aste P LAADIMISJAAM: IPx4
AKULAADIJA: IPx4
Elektrinaitajad
Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE
Input: Input:
Toitja (litiumakule) 100 - 240 V~; 2 A; 100 - 240 V~; 2.2 A;
50/60 Hz; Klass 1 50/60 Hz; Klass 1
output: output:
294V —=;5.0A 29.4V —;8.0A

Akude ja laadimise tllp

Laetav liitium-ioon aku

(nimipinge) 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah

Laadimise tiup kontaktis kontaktis

Keskmine laadimisaeg hh:mm 1:30 1:30

Keskmine t66aeg pérast hh:mm 03:00 04:00

laadimistsukli I6ppu (*) ’ ) ’

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.

Kasutusjuhend
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Sagedused

Raadiosaatja roboti juhtimiseks

Maksimaalne vdimsus raadiosagedusel (dBm) <10

T66 sagedusala (Hz) 500 - 60000

Bluetooth

Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) < 14

To6 sagedusala (Hz) 2402 - 2480

GSM

Seadmed / lisaseadmed / funktsioonid

T66 sagedusala (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) <33

meetod

Juhitav ala koos peamisega 4
Vihmaandur seerivarustus

Eco -Mode ( reziim)- .
Iseprogrammeerimine (patendiga) seerivarustus
Moodul Connect (GPS, GPRS) Optional
Laadimisjaama tagasitulemise “\-Meter” - “follow wire”

Perimetraaljuhtme maksimaalne
pikkus (ligikaudne, arvestatud
regulaarse iUmberm&ddu pohjal)

m ()

1000 (3280 ')

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.

SEADME ULDINE KIRJELDUS

Seade on automaatselt muru niitmiseks projekteeritud ja ehitatud
robot, mis niidab aedade muru ja kodude muruplatse mistahes
kellaajal paeval ja 66sel. See on vaike, kompaktne, vaikne ja
lihtsalt transporditav.

Vastavalt niidetavate pindade erinevatele omadustele saab robotit
programmeerida téétamiseks mitmel alal: ks peamine ja mitu
lisaala (Vastavalt erinevate mudelite eriparale).

Too6tades niidab robot perimetraaljuhtmega piiritletud ala.

Kui robot tuvastab perimetraaljuhtme vG6i kohtab takistust,
muudab suvaliselt trajektoori ja liigub uues suunas. Robot ei ldhe
piirdetraadist kaugemale, kui pool traadi pikkusest.

Random t8dprintsiibil teostab robot piiritletud muru automaatse ja
taieliku niitmise (vaata joonist).

Robot suudab tuvastada kérgema ja/voi paksema muru olemasolu
aia modnes piirkonnas ning aktiveerima vajadusel automaatselt
spiraalse liikumise, et muru oleks taiuslikult viimistletud. Spiraalse
likumise saab aktiveerida ka kasutaja apis vastavale kasule
vajutades.

Muru pindala, mida robot saab niita, s6ltub reast faktoritest:

* roboti mudelist ja paigaldatud akudest;

e maa-ala omadustest (ebaregulaarsed piirid, ebatasased

pinnad, ala ligendamine, jne.);
* muru omadused (rohu tidp ja kdrgus, niiskus, jne.);

» tera olukord (tdhusa teritamisega, ilma prahi ja koorikuta, jne).
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POHIOSAD

L Coa0BAH

versioon A
@ Robot \r
(2) | Kaskude klahvistik \r
(®| Vihmaandur \
@ Kaepide \r
(5)| Loiketera \r
@ Perimetraaljuhtme rull 0
(@) | Naelad 20
Laadimisjaam \r
@ Kasutusjuhend

Piirdetraadi liitmik :

Ménel juhul voidakse power Kit toiteplokki miiiia eraldi.

POWER KIT

)| Aku 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
(i2) | Toiteplokk 5.0A 8.0A
@ Saatja ja laadimistorn kontaktis kontaktis
Laadimismoodul kontaktis kontaktis
-
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PAIGALDAMINE

PAKEND JA LAHTIPAKKIMINE

Seade tarnitakse nduetekohaselt pakituna. Lahtipakkimisel votta see vélja ettevaatlikult ja kontrollida osade terviklikkust.

A Ettevaatust - Hoiatus

Lambumisohu véltimiseks hoida kiled ja plastikmahutid eema imikutest ja véikelastest!

Sailitada pakkimismaterjal tulevikus kasutamiseks.

SUSTEEMI PAIGALDAMISE PLANEERIMINE

Roboti paigaldamine ei too kaasa keerukaid toiminguid, aga vajalik on méningane eelnev planeerimine, et maarata ara parim
koht laadimisjaama, toiteploki paigaldamiseks ja perimetraaljuhtme tee mahapanemiseks.

e Laadimisjaam tuleb paigaldada muru &arde soovitavalt
suuremate modtmetega alale, kust oleks vajadusel kerge
juurdepéés teistele muru tsoonidele. Ala, kuhu on paigaldatud

saatja
laadimisjaam, nimetatakse edaspidi ,Peaala“. i

toitegrupp

F
SIS

Ettevaatust - Hoiatus

Paigaldada toiteplokk lastele kéttesaamatusse
kohta. Néiteks kérgemale kui 160 cm (63 ").

Ettevaatust - Hoiatus

|

Tagada, et juurdepéaéds toiteplokile oleks lubatud
ainult volitatud isikutele.

Ettevaatust - Hoiatus

Elektrilihenduse tegemiseks on vajalik, et paigalduspiirkonna ldheduses oleks pistikupesa. Veenduda,
et toitevorku ilihendamine oleks vastavuses antud valdkonnas kehtivate seadustega. Taiesti ohutuks
téotamiseks peab elektrisiisteem, kuhu toiteplokk ilihendatakse, olema varustatud korralikult toimiva
maandusega. Toitevooluring peab olema kaitstud jadkvoolukaitsmega (RCD), mille aktiveerimisvool ei lileta
30 mA.

Soovitav on paigaldada grupp elektriseadmete kappi (véljas voi sees), mida saab votmega sulgeda ja mis on
o0ige 6huvahetuse séilitamiseks hasti ventileeritud.

* Iga t66tsukli I6pus peab robot leidma kergesti laadimisjaama, mis on lahtepunktiks jargmisele t66tsiklile ja teistesse
toéotsoonidesse, edaspidi nimetatud ,Lisaalad®, likumisel.

* Paigaldada laadimisjaam jargmisi reegleid arvestades:

- Uhetasane ala;

- kindel, kompaktne ja head &ravoolu véimaldav maapind;

- soovitavalt suuremamddtmelise muruala juures;

- veenduda, et vdimalikud vihmutid ei suunaks veejuga laadimisjaama sisemusse;

- laadimisjaama sisenemise kiilg peab olema paigutatud nagu joonisel ndha, et véimaldada robotil siseneda jargides
paripé&eva perimetraaljuhet;

- enne jaama peab olema 200 cm (78,74 ") sirgjoont.

- voimalikud muruplatsi eraldavad metallist vardad voi &éarekivid aluse ldheduses vdivad pdhjustada haireid signaali
vastuvdtmises. Paigaldage alus aia mdnda teise kilge vdi eemaldage alus darekividest. P66rduge enama teabe saamiseks
tootja abikeskuse voi selle volitatud esindajate poole.

* Laadimisjaam peab olema maa kulge tugevalt kinnitatud. Valtida astme tekkimist aluse ette, paigutades vajadusel sissepaésu

ette vaike kunstmurust vaip, et kompenseerida sissepdésuastet. Teise voimalusena eemaldada osaliselt muru ja paigaldada
alus rohujuure kdrgusele.

9 Kasutusjuhend



Juhul,
paigaldatud teine robot (samasugune voi teise tootja oma), tuleb
paigaldusfaasis teha saatjale ja roboti vastuvétjale modifikatsioon,
nii et kahe roboti sagedused teineteist ei segaks.

Onnetusjuhtumi puhul pé6rduda lahimasse raviasutusse.

Kasutusjuhend

Laadimisjaam on toiteplokiga thendatud juhtmega, mis peab laadimisjaamast eemalduma I6ikepiirkonna valispoolelt.

Paigaldada toiteplokk jargmisi reegleid arvestades:

- ilmastikutingimuste ja otsese paikesevalguse eest kaitstud
kohas;

- soovitavalt elamu, garaazhi vi panipaiga sisse;

- kui paigaldatakse vélja, tuleb véltida otsest paikesevalgust
ja vett: seega on vajalik kaitsta seda ventileeritud kastiga.
Seda ei tohi paigutada otsesesse kokkupuutesse maapinna
vOi niiske keskkonnaga;

- paigaldada valjapoole muru ja mitte sissepoole;

- sirutada Ulejddv juhe, mis laadimisjaamast ulatub
toiteplokini, vélja. Juhet ei tohi lthendada ega pikendada.

Sissepaédsu juhe peab olema sirgjooneline ja laadimisjaama
suhtes risti vdhemalt 200 cm (78,74 ja véljumisloik peab
eemalduma laadimisjaamast, see vdimaldab robotil Gigesti
siseneda.

kui robot paigaldatakse ala ldhedusse, kuhu on

10

kaugus 200 cm




PERIMETRAALJUHTME TEE MAARATLEMINE

Enne perimetraaljuhtme paigaldamist tuleb Ule kontrollida kogu (- B .
murupind. Hinnata vdimalikke muudatusi murul tegemiseks voi ve “
muid téhelepanekuid perimetraaljuhtme paigaldamisel roboti ve
nouetekohaseks toimimiseks. e
e perimetraaljuhtme

. - - A . . mahapanemise rada
1. Hinnata, milline on sobilikum laadimisjaama sisenemise moodus | & & .

vastavalt peatiikis , LAADIMISIAAMA TAGASITULEMISE |@w |
MEETOD® kirjeldatud juhistele. o8

2. Hinnata, kuhu oleks vajalik paigutada eriline perimetraaljuhtme

asetus vastavalt peatiikis ,ETTEVALMISTUS ROBOTI |¥% -9 ™)
KIIREKS TAGASITULEMISEKS?” kirjeldatud juhistele. :: 4

3. Todala ettevalmistamine ja piiritlemine. e ! . |

e

4. Perimetraaljuhtme paigaldamine. o9 1

5. Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine. Perimetraaljuhtme we
mahapanemise faasis pidada kinni paigaldussuunast e * *
(paripéeva) ja peenarde Umber liikumise suunast (vastupéeva). g ‘ v,

Nagu néidatud joonisel.

LAADIMISJAAMA TAGASITULEMISE MEETOD

Robot saab laadimisjaama tagasi tulla kahel erineval moel
vastavalt kasutajamenlu rubriigi “Seaded” — ,Roboti seaded” -
sLaadimisseaded” konfiguratsioonile. Kasutada meetodi “OFF”
ainult juhul, kui aias ja perimetraaljuhtme ldheduses (vahem
kui 2 m) on palju takistusi. Kdikidel teistel juhtudel on soovitav
laadimisjaama kiiremaks tagasitulemiseks kasutada Vaéartused
-MIN* ,MED" ja ,MAX".

“OFF”. Selle laadimisjaama naasmise meetodi korral vdib robot
jargida pidevalt piirdetraati, kuni see on jaamani joudnud. Sel
puhul ei ole vaja teha ,tagasikutsumist traadil“, nagu on kirjeldatud
kéesolevas peatukis allpool.

“MIN”, “MED”, “MAX”. Kui seadistate selle laadimisjaama
naasmise meetodi liigub robot jérgides piirdetraati muutuva
vahemaa kaugusel, vastavalt valitud suvandile. Selle meetodi
abil jduab robot kiiremini laadimisjaama, kuid masina l&bitaval
trajektooril ei tohi olla takistusi. Kui robot laheneb laadimisjaamale
ja tuvastab selle signaali, hakkab see digeks sisenemiseks liikuma
traati méoda.

Teekond
liihem kui 2 m

! s
adimisjaam* < \

10mt. 15mt. 2mt

Juhul, kui esineb kitsaid vahekéike vdi nool, et naasta Kiiresti laadimisjaama, on vaja asetada paika erilise kujuga traat, mida
nimetatakse “Tagasikutsumine médda juhet”.

Niipea, kui “tagasikutsumine” on &ra tuntud, jargib robot madalal kiirusel ja suurema tapsusega piirdetraati umbes 13 Mt (42,65 )
et seejdrel naasta alusele tagasituleku reziimi “ V-Meter “ kui ei ole toimunud kiiret tagasitulekut voi laadimisjaama.

“Tagasikutsumise” paigaldamisel pidada kinni jargmistest reeglitest:

e “Tagasikutsumise” on osa juhtmest, mis ulatub aias 2 m (6,6 ‘) ja vahemaaga kahe juhtme vahel 5 cm. (1,96 “);
* “Tagasikutsumise” tuleb asetada I6ikudele enne kitsaid |abipaase vaiksemad kui 2 m. (6,6 °);

* “Tagasikutsumise” tuleb paigaldada Idigule enne ,Kiiret tagasipd6rdumist”.

NB: Kui robot ei kohta laadimisjaama teatud aja jooksul, jargib perimetraaljuhet rezhiimil “OFF”.

11 Kasutusjuhend



EELTOO ROBOTI KIIREKS TAGASITULEMISEKS LAADIMISJAAMA

Kiire tagasitulemine on eriline 16ik perimetraaljuhtmest, mis vdimaldab robotil vdhendada laadimisjaama tagasip&6rdumise
teed. Kasutada seda erilist perimetraaljuhtme 16iku ainult aedades, kus kiire tagasipddrdumine toob kaasa toelise teekonna
véhenemise ja Umbermdddu pikkusega suurem kui 200m.

Kiire tagasitulemise paigaldamiseks asetada perimetraaljuhe maapinnale nii, et moodustuks kolmnurk the kdljega 50 cm (19,7
“) ja kahe perimetraaljuhtme kiljega 40 cm (15,75 “), nagu joonisel naidatud.

Kui robot laadimisjaama tagasipddrdumisel, rattad Ule juhtme, kohtab seda erilist kolmnurka, peatab liikumise, pdérab umbes
90° aia sisemuse poole ja hakkab uues suunas liikuma, kuni kohtab vastassuunas perimetraaljuhet.

Paigaldada kiire tagasitulemine kohta, millele eelneks védhemalt 200 cm (78,74 “) ja jargneks vdhemalt 150 cm (59,05 ) sirget
juhet.

Paigaldada ei tule sirgligule, mis eelneb vahetult laadimisjaamale voi takistuste I&hedusse. Kontrollida, et kiire tagasitulemise
teel ei oleks takistusi, mis vdiksid takistada kiirest tagasipd6rdumist.

Selleks, et robot seadistusandmed kergesti &ra tunneks, ei peaks seadistamine toimuma kohas, kus maapinna kalle on liiga
suur. Soovituslik maksimaalne kalle s6ltub maapinna tingimustest, kuid ei peaks uletama 20%.

(4

Kui kiire tagasitulemine on paigaldatud valesse kohta, voib see takistada roboti kiiret tagasipé6rdumist
laadimisjaama. Kui robot liigub piki perimeetrit lisaalale, ei tuvasta kiiret tagasitulemist.

Pilt annab mdned kasulikud juhised kiire tagasitulemise Gigeks
paigaldamiseks.

e ool —

o | LY
oo00
oo0
ooo| scm.
soo| =

ﬁ 2 mt.

10mt. 1,5mt. 2 mt.
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TOOALA ETTEVALMISTAMINE JA PIIRITLEMINE

Niidetava muru ettevalmistamine

1. Veenduda, et niidetav muru oleks Uhetasane ja ilma aukude,
kivide voi muude takistusteta. Vastupidisel juhul teha vajalikud
korrastust6éd. Kui ei ole vdimalik moningaid takistusi
kérvaldada, tuleb need piirkonnad sobivalt perimetraaljuhtmega
eraldada.

2. Robot voib niita pindasid téoalal, mille maksimaalne kalle
on 60% (60 cm Uhe meetri pikkuse kohta), kui muru on
Uhtlane, kuiv, kus ei esine rataste libisemise ohtu ja vastavalt
paigaldatud lisaseadmetele. Teistel juhtudel tuleb kinni pidada
kaldest 55%.

Perimetraaljuhe peab olema asetatud maapinnale kaldega
mitte Ule 55% (55 cm Uhe meetri pikkuse kohta), arvestades, et
robot vajab laadimisjaamast tagasi tulemisel suuremat haaret.
Seega on vaja téhelepanelikult kontrollida maapinna tingimusi
ja pidada rangelt kinni piiridest.

Vahemalt 35 cm perimetraaljuhtme sees- ja véljaspoolt ei tohi
kalle suureneda. Kui juhenditest kinni ei peeta, normaalse
téotamise korral kaldus aladel, kui robot tunneb ara juhtme,
voivad rattad libiseda ja selle tddalalt vélja viia.

Kui kallakutel on takistused Ulalnimetatud piiride juures, on
vajalik Ghtlustada maapind vahemalt 35 cm ulatuses takistusest
kérgemal, et kallet vahendada.

J A —

Alasid, mille kalle on lubatust suurem, ei saa
robotiga niita. Paigaldada seega perimetraaljuhe
enne kallakut, vélistades niitmise sellel murualal.

e

N
60% __—-60cm
! (23,62 ol
100 cm (39,3 ) 0-55%
J
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Toobala piiritlemine

3. Kontrollida kogu murupinda ja hinnata, kas on vajalik selle
jargnevalt
perimetraaljuhtme
paigaldamistdid on soovitav t66 I&biviimise lihtsustamiseks
kontrollida Ule kogu teekond. Pilt kujutab néidet murust koos

t6dalaks vastavalt
Enne

jagamine mitmeks eraldi
kirjeldatud kriteeriumitele.

teega perimteraaljuhtme paigaldamiseks.

Susteemi  paigaldamise kéigus tuleb valja

mudeli néitajatele (,Vaata Tehnilised Andmed®).

Minimaalne traatidevaheline kaugus kitsas kaigus, mille robot
suudab iseseisvalt labida, on 70 ecm (27,56”). See vaartus
vdimaldab robotil jpuda sekundaarsele alale, kuid niita ka muru

kitsas vahekaigus taiesti automaatselt.

Juhul kui l&bimisteekond on liiga pikk, voiks niitmislaius

juhtmest piirdekaablini olla suurem kui 70 cm (27,56 ").

Juhul, kui kitsa vahekaigu &arest 4areni kaugus on alla 70 cm
(27,56"), saab robot kasutada seda kaiku ainult sekundaarsele

alale jbudmiseks (ei saa seal muru niita).

Minimaalne traatidevaheline kaugus on sel juhul 30 cm.

Kui minimaalset kaugust 30 cm (11,81”) ei ole vGimalik jargida,

peetakse sekundaarset ala SULETUD ALAKS.

Lugege tdpsemat teavet peatikist ,Suletud alade haldamine®.

Kasutusjuhend

selgitada
vbimalikud sekundaarsed alad. Lisaala on osa murust, mis
on Uhendatud peamuruga kitsa labipaasuga, millele on robotil
juhuslikult liikudes raske ligi paéseda. Alale tuleb ligi pd&éseda
ilma astmeteta ja Uletamata lubatud kdérgusevahesid. Ala
defineerimine “Lisaalaks” sdltub ka peaala méotmetest. Mida
suurem on peaala, seda raskemini labipa&asetavad on kitsad
labikaigud. Uldiselt loetakse véiksemat 1&bip&dasu kui 200 cm
(78,74 ") lisaalaks. Robot haldab lisaalasid arvuliselt vastavalt

) perimetraaljuhtme
St mahapanemise rada

2333330303333939203
I333233392300000232

3

minimaalne labipaasukoridor
70 cm juhtmest juhtmeni.

332939332320393093
333333233393302233

3

9

3333323223930
3333323 3539933003030

1
1
1
Sekundaarne ala / i

Suletud ala i

Nedej
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4. Kui sees- voi valjaspool tédala on teekate voi sdidutee, mis on muruga samal tasemel, seada perimetraaljuhe 5 cm (1,96 ")
kaugusele teekatte darest. Robot l&heb pisut murult vélja ja kogu muru saab niidetud. Kui teekate on metallist voi kui seal
on metallist kontrollkaev, dushialus voi elektrikaablid, seada perimetraaljuhe vahemalt 30 cm (11,81 ") kaugusele, et valtida
roboti rikkeid ja perimetraaljuhtme haireid.

_

Joonis kujutab ndidet t66ala sisemistest ja perifeersetest elementidest ja vahemaadest, millest tuleb
perimetraaljuhtme paigaldamisel kinni pidada. Piiritleda koik rauast v6i muust metallist elemendid
(kontrollkaevud, elektrilihendused, jne) valtimaks haireid perimetraaljuhtme signaalis.

/

Kui t6dala sees vbi valjaspool seda on takistus, néaiteks aarekivi, sein voi tara, paigaldada perimetraaljuhe vahemalt 35 cm
(13,78’) kaugusele; kui soovite valtida roboti kokkupdrget takistusega, siis paigutage piirdekaabel véhemalt 40 cm (15,75’)
kaugusele takistusest”. Rohu niitmise servade |dhedal, kus otsustati robotil mitte t66tada lasta, véib 16pule viia trimmeri voi
vosaldikuriga.

35cm.
/13,78 "

35cm.
/13,78 "

35cm.

/13,78 " \

Kui tébala sees voi valjaspool seda on lillepeenar, hekk, valjaulatuvate juurtega taim, véike kraav 2-3 cm voi vaike aarekivi 2-3
cm, paigaldada perimetraaljuhe vdhemalt 30 cm (11,81 ") kaugusele, valtimaks roboti kahjustumist véi vigastamist olemasolevate
takistuste poolt. Rohu niitmise alal, kus otsustati robotil mitte t66tada lasta, v8ib I6pule viia trimmeri voi vsalbikuriga.

%f; cm.

/11,81

/11,817
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Kui tddala sees voi selle kdrval asub bassein, tiik, kuristik, kraav, teeperv, séidutee, mis on vai ei ole piiratud kergesti lletatavad
taraga, pange piirdetraat vahemalt 90 cm (35,43 “) kaugusele. Selleks, et saaksite panna piirdetraadi I6ikeala aarele voimalikult
|&hedale, soovitame paigaldada Uhiskasutatavate aladega kiilgnemise korral raskesti liletatava tara véi muudel juhtudel vdhemalt
15 cm korguse tara. See voimaldab paigutada piirdetraadi eelnevates punktides kirjeldatud kaugustesse.

_

Juhendis toodud vahemaadest ja tdpsustatud kallakutest tapne kinnipidamine tagab optimaalse paigalduse
ja roboti néuetekohase t66. Kallakute voi libedate pindade puhul suurendada vahemaad véhemalt 30 cm
vorra./11,81".

p

A cm.
/35,44

Kui té6ala sees on takistused, mis peavad kokkupuutele vastu, néiteks puud, pddsad vdi postid, millel pole teravaid nurkasid,
pole vaja neid eraldada. Robot pdrkab vastu takistust ja muudab suunda. Kui eelistate, et robot ei pérka vastu takistusi ja selle
kindlaks ja vaikseks t66tamiseks, on soovitav eraldada kdik pusivad takistused. Kergelt kaldus takistused, nagu lillevaasid, kivid
voi valjaulatuvate juurtega puud, tuleb eraldada, et véltida |diketera voi takistuste endi voimalikke kahjustusi.

Takistuse eraldamiseks alustada piiritletavale esemele kdige ldhemast Umbermdddu punktist, paigaldada perimetraaljuhe
takistuseni, teha ring selle Gmber, pidades kinni eelnevates punktides kirjeldatud vahemaadest ja tuua juhe tagasi eelmise raja
juurde. Paigaldada edasi- ja tagasisuuna juhe Uksteise peale sama naela alla, sellisel juhul robot Uletab perimetraaljuhtme.
Roboti digeks td6tamiseks peab Uksteise peal oleva perimetraaljuhtme minimaalne pikkus olema 70 cm (27,56 "), et robot saaks
regulaarselt liikuda.
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PERIMETRAALJUHTME PAIGALDAMINE

Perimetraaljuhe vdib olla maha kaevatud vdi maapinnale asetatud.
Kui on olemas vajalik masin juhtme paigaldamiseks, on soovitav
see maha kaevata, kuna see tagab juhtme suurema Kkaitse.
Vastasel juhul tuleb asetada juhe maapinnale vastavate naeltega, perimetraaljuhe
nagu jargnevalt kirjeldatud.

¢ Er——

Alustada perimetraaljuhtme mahapanemist
laadimisjaama  paigaldamise piirkonnas ja
jatta paarimeetrine varu, et see pérast grupiga
tihendamist Ioppfaasis vastavalt mo6otudele é&ra
I6igata.

Maapinnale asetatud juhe

Kasutades kutterit voi trimmerit I6igake muru véaga madalaks piki
rada, kuhu tuleb paigaldatav kaabel. Sel moel on lihtsam viia
kaabel maapinnaga kontakti ja hoiduda, et niiduk I6ikaks kaabli
18bi voi kahjustaks selle isolatsiooni.

1. Asetage kaabel péaripdeva piki kogu rada ja kinnitage see
vastavate, Uksteisest umbes 100 cm (39,37 ") vahedega naelte
abil. Traat peaks olema kontaktis maapinnaga, véltimaks, et
niiduk seda kahjustab enne, kui muru selle uuesti kinni katab.

- Perimetraaljuhtme paigaldamise faasis pidada kinni
peenarde Umber poorlemise suunast, mis peab olema
vastupaeva.

- Mittesirgjoonelistel Idikudel kinnitada nii, et see ei keerduks,
vaid moodustaks regulaarse kurvi (raadius 20 cm).

Maassekaevatud juhe
1. Kaevake maasse korrapdrane vagu (umbes 2-3 cm (0,787 + 1,181 ")).

2. Paigaldada juhe périp&eva kogu tee ulatuses paari sentimeetri stigavusele. Juhet ei tohi matta stigavamale kui 5 cm, et mitte
véhendada roboti piltava signaali kvaliteeti ja intensiivsust.

3. Juhtme paigaldamise faasis kinnitada vajadusel ménedes punktides vastavate naeltega, et seda pinnasega kinnikatmise
faasis oma kohal hoida.

4. Katta kogu juhe pinnasega ja teha nii, et see jddks maa sees pingule.
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Perimetraaljuhtme tGhendamine.

Kasutage originaalset liitmikku, kui paigalduse I6puleviimiseks on

vaja tédiendavat traati.

Paigutage juhtme kd&ik otsad liitmikku ning veenduge, et juhtmed
on téielikult sisestatud nii, et otsad on teiselt poolt ndha. Vajutage

tange kasutades ulemisel kuljel olev nupp téielikult alla.

J AT —

- Kasutage ainult originaalseid liitmikke, sest
ainult need tagavad turvalise ja veekindla
elektriihenduse.

- Arge kasutage kleeplinti ega muud tiiiipi
liitmikke (imbriseid, terminale jms), miseitaga
oiget isolatsiooni: mulla niiskus pohjustab
aja jooksul piirdetraadi oksiuideerumist ning
katkemist.

LAADIMISJAAMA JA TOITEPLOKI PAIGALDAMINE

A Ettevaatust - Hoiatus

Enne mistahes toimingu teostamist lilitada vélja
elektri tldtoide.

Paigaldada toiteplokk lastele kéttesaamatusse
kohta. Néiteks korgemale kui 160 cm (63.00 ").

Laadimisjaamani viivat kaablit ei tohi teha
lihemaks voi pikemaks ja kogu lleliigne kaabel
tuleb pakendada kaheksakujuliselt nagu joonisel
néidatud.

Paigaldamiseks kasutatav piirdejuhe ei tohi olla
lihem kui 50 m, palun votke tihendust oma ldhima
teeninduskeskusega.

1. Paigaldada laadimisjaam maéaratud kohta.

toiteplokk (A)

a

kaitse (L)

2. Sisestage perimetraaljuhe (M) koos guide laadimisjaama. Ldigake (ilejaanud piirdetraat &ra umbes 5 cm pistikutest kdrgemal.

3. Uhendage aluse sisendkaabel saatja punase terminaliga (T). Uhendage aluse véljundkaabel musta terminaliga.

Terminalid on moeldud ainult originaalse piirdejuhtme Glhendamiseks.

Kasutusjuhend
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4. Kinnitada laadimisjaam (N) maa kiilge naeltega (P). Vajadusel
kinnitada laadimisjaam ankrutega (Q).

Paigaldada toiteplokk (A).
Uhendada laadimisjaama (N) toitejuhe (E) toiteplokiga (A).
Uhendada toiteploki (A) pistik vooluvarku.

© N o o

Kui saatja led vilgub, on Uhendus &ige. Vastasel juhul on vaja
tuvastada anomaalia (vaata ,Rikete otsing).

9. Monteerida kaitse (L).

19
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saatja (B)

toitejuhe (E)

laadimisjaam (N)

‘ ’ perimetraaljuhe

I H. min. 160 cm
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AKU LAADIMINE ESMAKORDSEL KASUTAMISEL

1. Sisestada robot laadimisjaama.

2. Vajutage nupule ,ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni robot e
on taielikult sisse lllitunud. AUTO
_ PRLSE
4
s

3. Aku margutuli 1&heb paariks sekundiks oranziks, kui
laadimisjaam éara tuntakse. - S

4. Veenduge, et margutuli ,AUTO” on kustunud, vajutage BATTERY
vajadusel margutule valjalilitamiseks nupule ,AUTO”.

5. Parast laadimise I0ppemist on  vbimalik  robotit
kasutada vOi kasutuselevotmiseks programmeerida (vt
sProgrammeerimisreziim”).

T —

Akud peavad esimesel laadimisel jaddma lihendatuks
vahemalt 4 tundi.

REGULEERIMISED

SOOVITUSED REGULEERIMISEKS

Kasutaja peab teostama reguleerimisi vastavalt kasutusjuhendis kirjeldatud protseduuridele. Teha ei
tohi mingeid reguleerimisi, mida ei ole kasutusjuhendis selgesonaliselt mérgitud. Voimalikke erakorralisi
reguleerimisi, mida ei ole kasutusjuhendis tépselt kirjeldatud, tuleb teha ainult Tootja poolt volitatud
Teeniduskeskuste personali poolt.

LOIKEKORGUSE REGULEERIMINE

Enne I6iketera kdrguse seadistamist veenduda, et robot oleks peatatud ohutult (vaata ,Roboti ohutu seiskamine®).

_

E Kasutada kaitsekindaid, et véltida kétte I6ikamise ohtu.

1. Pddrata robot Umber ja toetada nii, et kapotikate ei saaks
vigastada.

2. Pd&drata vastava vétmega toendit (E) paripaeva.

3. Toésta voi langetada I6ikegruppi (D) soovitud 6ikekdrguse
saavutamiseks. Vaartusi on ndha kaasantud votmel asuval
mooteskaalal.

(@ T r—

Arge kasutage robotit muru, mille kérgus on
Ioiketerast 1 cm (0,40 ") korgem, niitmiseks.
Vahendada lo6ikekorgust jark-jargult. Soovitav on
vahendada koérgust vdhem kui 1 cm (0,40 ") iga 1-2
péeva tagant, kuni jouate ideaalse kérguseni.

4. Reguleerimise I6ppedes keerata toendit (E) vastupédeva.

5. Pd&orata robot tagasi tdédasendisse.
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KASUTAMINE JA TOO

KASUTAMISEESKIRJAD

_

- Lugege enne roboti esmakordset kasutamist hoolikalt kasutusjuhendit ja veenduge, et olete sellest (ja
eriti selles sisalduvatest ohutuseeskirjadest) taielikult aru saanud.

- Kasutage seadet ainult tootja poolt ette ndhtud kasutuseesmargil ja drge tehke selles paremate
té66tulemuste saamiseks mingeid muudatusi.

- Vailtige roboti ja selle lisaseadmete kasutamist halbades ilmastikuoludes (eriti kui v6ib esineda vélku).

KIRJELDUS JUHTPANEEL JA MENUUDE ULEVAADE

Joonisel on kujutatud masinal olevate juhtnuppude asukohta ja funktsioone.

STOP. e N
Niiduki ohutuks peatamiseks. Kasutada otsese ohu '
korral ning roboti hooldamisel. R

Vajutage roboti sisse voi vélja ltlitamiseks.

Lubab vdi keelab automaatse t66.

Automaatse 166 korral on robot programmeeritud
t66tama vastavalt jargnevatel lehekilgedel kirjeldatud
programmeerimisele.

BRATTERY

Kustunud: kasireziim.
Pdleb pusivalt: automaatne t66.

o |

=
5 5
=] o

Aku laetuse tase.
BATTERY

3
=
m
A
|

T66 viga. Vt peatikki ,VEAOTSING”

©

Robot laadimisjaamas (margutuli AUTO kustunud)

2 7 | Vajutakasitsi td6tamise tsukli kaivitamiseks. Kui aku on piisavalt laetud ja méargutuli AUTO on kustunud, alustab robot
PAUSE | tOO6tsUklit. Kui téotstikkel on I6ppenud, naaseb robot laadimisjaama.

X
o
(o
o
3
Q
Q
(7]

n
=
o
o
|

Kui robot liigub, on vdimalik niitmine peatada ja robot laheb ootele.

Vdimaldab niitmist jatkata, kui robot on ootel.

Naaseb laadimisjaama ja jatkab automaatset voi késitsi t66d vastavalt margutule AUTO olekule.

|
s |
C
n
m
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KASUTUSELEVOTT

Kasutuselevotu protseduur tuleb Iabi viia esmakordsel sisselllitamisel voi parast pikka jdoudeolekuperioodi.
Veenduge, et niidetava muru kérgus sobib roboti nduetekohaseks t66ks (vt tehnilisi andmeid).
Reguleerige soovitud niitmiskdrgust (vt niitmiskdrguse reguleerimist).

+  Veenduge, et tédala on korralikult piiratud ja miski ei takista roboti térgeteta t66d, nagu on kirjeldatud peatikis ,Tddala
ettevalmistamine ja piiramine”.

Kontrollige, et aias ei ole suuri tugevast vihmast tulenevaid lompe.

Pange robot laadimisjaama.

Vajutage toitenupule ,ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni robot on taielikult kaivitunud.
+  Aku margutuli Iaheb paariks sekundiks oranziks, kui laadimisjaam &ara tuntakse.

Robot on kasutamiseks valmis. Vajutage roboti automaatse voi kasitsi t66 seadistamiseks ,AUTO” .

Roboti t66 kasitsi reziimis, kui méargutuli ,,AUTO” on kustunud

Kui aku on taielikult laetud, vajutage t66tstkli alustamiseks nupule START/PAUS. Kui aku on ammendunud, naaseb robot
laadimisjaama.

Kui muru ei ole téielikult niidetud, oodake, kuni aku saab taiesti téis ja alustage uut t66tsuklit.
Parimate tulemuste saamiseks soovitame kasutada robotit vAhemalt Ulepé&eviti.

Osade funktsioonide vaikimisi seadete muutmiseks piisab tasuta nutitelefonirakenduse alla laadimisest, vt I6iku ,MENUU
KASUTAMINE RAKENDUSE KAUDU”

Roboti t66 automaatreziimis, kui margutuli ,,AUTO” on sittinud

Automaatses reziimis on robot programmeeritud td6tama igal nddalapéeval. Téanu mobiilirakendusele on véimalik kontrollida
vaikimisi seadistatud kellaaega.

+ Robot haldab automaatselt to6tsuklite arvu vastavalt aku voimsusele. AutomaatreZiimis véaljub robot laadimisjaamast t66tsukli
teostamiseks ja naaseb sinna laadimiseks ning jatkab seejarel t66d, kui see on vajalik.

Vaikimisi t66korralduse ja muude funktsioonide muutmiseks piisab tasuta nutitelefonirakenduse alla laadimisest, vt IGiku
»MENUU KASUTAMINE RAKENDUSE KAUDU”
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ROBOTI KASUTAMINE SULETUD ALADEL, KUS EI OLE LAADIMISJAAMA

Robot tuleb kaivitada suletud ala reziimis, kui niidetakse suletud aladel, mis on piiratud piirdetraadiga ja kus ei ole laadimisjaama.

A Hoiatus - Ettevaatust!

Transportige robotit ainult vastava kidepideme abil. Arge hoidke kinni roboti korpusest, vaid kasutage alati
vastavat kaepidet.

1. Paigutage robot téoalale piirdetraadist ja muudest takistustest
véahemalt 100 cm (39,37 ") kaugusele.

2. Vajutage nupule ON/OFF ja oodake paar sekundit, kuni robot
on téielikult sisse lulitunud. Jargige ekraanile ilmuvaid juhiseid
ja sisestage vajadusel parool.

3. Uhendage nutitelefonirakendus robotiga ja valige nupp &
4. Valige nupp “suletud ala”. Q
5. Maarake t66aja I6pp ja valige“OK”

Peatage robot péarast t66 16ppu ohututes tingimustes (vt “Roboti
ohutu peatamine”) ja pange see uuesti laadimisjaama.

Taastage roboti normaalne t66 nii, nagu on kirjeldatud I5igus
“KASUTUSELEVOTT”.

MENUU KASUTAMINE RAKENDUSE ABIL

Robot on varustatud Bluetooth seadmega, mis voimaldab selle programmeerimist ja juhtimist 1abi nutitelefoni.

Toote veebisaidilt laadige alla rakendus teie nutitelefoni jaoks Androidiga voi 10S-ga. Jargige rakenduse kaivitamiseks robotiga
Uhendumise viisardi tegevuskaiku.

Esimese Uhenduse PIN-kood on tehases vaikimisi seadistatud ,0000” ja see tuleb roboti turvalisuse huvides ara muuta niipea,
kui voimalik.

Rakendus vbimaldab:
*  Muuta automaatset standardt66aega.
Seadistada vihmaanduri t66.
+  Seadistada lahtepunktid voimaliku sekundaarse ala optimaalseks haldamiseks.
Muuta parooli.
Anda kaske Start / Paus / Home.
+  Juhtida robotit niitmise ajal.
Vaadata roboti olekut, hoiatusi ja voimalikke vigu.

KASUTAJAMENUU ULDSEADISTUS MOBIILSE RAKENDUSE KAUDU

Kaivitage rakendus nutitelefoni kaudu roboti programmeerimiseks ,Setup” funktsiooni abil.
Jérgige kasutatavate programmeerimisfunktsioonide sissejuhatavat kokkuvdtet; leiate iga funktsiooni Uksikasjaliku selgituse

vooskeemile jargnevatel lehekullgedel. Mérgiga (*) tahistatud funktsioonid on kasutatavad ainult teatud mudelites. Vaadake
»Iehniliste andmete" tabelit.

23 Kasutusjuhend



MENUU ULDSEADED - PROGRAMMEERIMISREZIIM

Roboti programmeerimine

) z.

Ho __ . ———
- Soovitame toote voimaluste parimaks &drakasutamiseks

e programmeerida robot to6tama iga péev.

- Kui seadistada tuleb mitu t66ala, soovitame kasutada

programmeerimises vahemalt kahte t66aega, et teatud
aladel niitmissagedust suurendada.

Tookella seadistus

Voite seadistada 3 erinevat teatud ajal kasutatavat t66profiili: naiteks siis,

. kui soovite, et aed oleks tavalisest erinevalt vaba.
f) Viimane seadistatud profiil on tahistatud erineva varviga ja see on profiil, mis
W ) on aktiivne roboti automaatse t66 ajal.

Vajutage peamenuusse naasmiseks mitu korda nuppu « .

Té6programm

Igale n&dalapéevale saab mé&arata kuni 4 tundi t66d.

programmeerige seejérel ajakava.

Paeva programmeerimine

@ @ @ . tohib sel ajal to6tada.

SCHEDULE

. @ @ @ @ Ajad T1, T2, T3, T4 ei tohi kattuda: robot kustutab vastuolus
oleva kellaaja.

WORK NG AREAS BORDER CUT

Puudutage ekraanil konfigureeritavale n&dalapdevale vastavat ala ja

Maérake igale t66ajale (T1, T2, T3, T4) algus, 16pp ning millistel aladel robot

:: O “Adre niitmine”. Kui see funktsioon on aktiveeritud, alustab robot niitmistsklit

Naidisseadistused:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00 - 17:00, A1, A2

peaala

-
- =
@ Toobaladele minekul, laadimisjaama naasmisel voi té6tades
voib robot juhuslikult siseneda ka aladele A3 ja A4.
r=pp s
""" L AERE Roboti nbuetekohaseks toimimiseks on selle tédaja seadistus vaga

teisene ala 1

(60% 0m.Parpeeva) oluline. Tébaja konfiguratsiooni méjutavad paljud parameetrid:

naiteks alade arv, akude véimsus, muruplatsi keerukus, muru tiip

muruplatsi &arest. Soovitame aktiveerida see funktsioon kaks korda nadalas.

Kell 15:00-17:00 puuab robot teostada t66tsuklit ainult alal A1 voi A2.

[ SR jms. Uldiselt tuleb td6tundide arvu veidi suurendada, kui aias on
rohkem kui Uks niidetav ala, palju takistusi voi alad on keerulise
| »suund vastupdeva »»_suund paripaeva kujuga. Vaadake esimeseks konfiguratsiooniks allolevat néidistabelit.
m? (ft?) | T1 T2 T3 T4
800 (8608'") 10:00 12:00 14:00 16:30
1200 (12912") 10:00 13:00 15:00 18:00
1800 (19418') 09:00 21:00
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Jaama naasmine

AT

<+—»| o

EOE®

L L

Aia seadistus
é

Tooalade seadistus

Seadistage roboti kaugus piirdetraadist laadimisjaama naasmisel.

“OFF”. Soovitatav seadistus kitsaste Iabipaasuteedega keerulistes aedades,
kus piirdetraadi laheduses on palju takistusi. Robot jargib laadimisjaama
naasmisel ratastega piirdetraati.

@ Piirdetraadi paigaldamine peab olema tehtud meetodil “OFF”’:
vt 16iku “laadimisjaama naasmise meetod”

Ulejaéanud parameetrite puhul hoidub robot laadimisjaama naasmisel
piirdetraadist seadistatud kaugusesse. See on hea valik jarskude ndlvadega
aladel ja/vbi aedades, kus piirdetraadi Iaheduses ei esine 166kide ohtu.

@ Piirdetraadi paigaldamine peab olema tehtud meetodil “MIN
MED MAX”: vt I6iku “laadimisjaama naasmise meetod”

Maarab roboti kaitumise, kui andur tuvastab vihma.

ON (SEES): vihma avastamisel naaseb robot laadimisjaama. Laadimistsikli
I0ppedes jatkab robot tavalist t66d automaatselt, kui andur enam vihma ei
tuvasta.

DELAY (VIIVITUS): vihma avastamisel naaseb robot laadimisjaama ja jaab
sinna ajaks, mis seadistatakse lehel, mis ilmub nahtavale pérast nupule
“Delay” vajutamist.

OFF (VALJAS): vihmaandur on deaktiveeritud.

Seadistab niidetava ala omadused.

@ Uhest alast koosnevates aedades tuleb siiski seadistada

vahemalt iiks tsoon.

On vdimalik maarata kuni 4 ala.
Vajutage alale, mida soovite konfigureerida.
Ala inaktiveerimiseks valida suurus 0 m2.
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T66programm

Aia igale alale tuleb mé&érata jargnev:
DIMENSION DISTANCE - Suurus. Soovituslik tddala suurus ruutmeetrites.

6000 375 - Kaugus. Vajalik kaugus ala keskele joudmiseks, kui robot jargib

mt mt piirdetraati. Soovitame vbtta selle eeskujuks kaugus t6oala keskpunkitist,

DISTANCEWIRE DIRECTION  ECOMODE et robot alustaks kindlasti t66d soovitud alal. Seadistades laadimisjaama
paigutamise ala vaartuseks 0.

- Suund. LUhim vahemaa tddalale jdudmiseks. Suund vdib olla kas
“Péripdeva” voi “Vastupéeva”. Laadimisjaamast véljunud robot jargib
( » piirdetraati seadistatud suunas.

peaala

- Traadi kaugus. Roboti kaugus piirdetraadist td6alale minekul. Seadistage

----- Pt keerukate ja paljude piirdetraadi I&heduses olevate takistuste voi kitsaste
= kaikudega aedade puhul selle vaartuseks 0 cm.
- ECO reziim. Kui see on aktiveeritud ja robot avastab, et muru on niidetud,
...... i B vahendab see sellel alal tddaega ning jatkab jargmise Ulesandega.

teisene ala 1
(30%, 60m, Paripaeva) #

@ <t---—¢e--4

» suund vastupéeva »» suund péripdeva

Uldised seadistused

s

Uldist laadi seadistused.

Kaitse. Véimaldab aktiveerida/deaktiveerida/muuta roboti PIN-koodi.
Parooli maaramiseks vdi muutmiseks tuleb sisestada esmalt PIN-kood ja seejarel uus PIN-kood. Ostuhetkel on
tootja sisestatud parool “0000”.

@ Parooli unustamise véltimiseks tuleb valida holpsalt meelde jaav kood.

[ \{3}\ Vbéimaldab seadistada korrigeeriva teguri laadimisjaama aratundmiseks. Vaadake lisateavet roboti vdi rakenduse
menuust.

Taastab tehase seaded.
m @ Koik konfiguratsioonid kaovad ja aia ning niiduki seadistused tuleb uuesti konfigureerida. PIN-
koodi vaikimisi vaartust ei taastata.

: Mé&éarab vahemaa, mille robot labib enne suuna muutmist pérast piirdetraadist méddumist. Maarake MIN, kui
6_}) soovite minimaalset vdimalikku vahemaad, MAX, kui soovite maksimaalset vahemaad, ja MED vahepealse
vaartuse jaoks.
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ROBOTI OHUTU SEISKAMINE

Roboti kasutamise ajal voib olla vajalik robot peatada. Tavalistes tingimustes peatatakse robot klahviga “OFF”. Ohu korral
vOi hooldustdd teostamiseks on vajalik peatada see ohututes tingimustes, et véltida tera ootamatu kaivitumise ohtu. Roboti
peatamiseks vajutada nupule “STOP”. Eemaldage toitepistik seinakontaktist.

@_
Roboti seiskamine ohututes tingimustes on vajalik
hooldus- ja parandust66de teostamiseks (néiteks:
tera vahetamine, puhastust66d, jne.).

Roboti kaivitamiseks jargida jargmisi punkte:

- asetada robot niitmisalale;

- vajutage toitenupule ,ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni
robot on taielikult kaivitunud;

- vajutage t66tsukli kdivitamiseks nupule START/PAUS.

PIKEM TOOPAUS JA VIIMINE TOOSEISU

Roboti pikaajalise mittekasutamise korral ning enne niitmishooaega, et tagada nduetekohane toimimine 166 taasalustamisel.

1. Laadida enne talvist hoiulepanekut aku taielikult. Laadida akut vdhemalt iga 5 kuu tagant.

2. Viia autoriseeritud edasimuuja juures labi korraline hooldus. See on roboti heas td6korras hoidmise pohialus. Tavaliselt
hdlmab hooldus jargnevaid operatsioone:

roboti kere, I16iketera ja kdikide teiste likuvate osade taielik puhastus;
roboti sisemuse puhastus;
roboti todkorra kontrollimine;

kulunud osade, nagu l6iketera, kontroll ja vajadusel valjavahetamine harjad (ainult robotitel, mis on varustatud harjadega
mootoritega);

aku voimsuse kontroll;
vajadusel voib edasimiija laadida ka uue tarkvara;

3. Puhastada hoolikalt robot ja laadimisjaam (vaata ,Roboti puhastamine®).

4. Kontrollida vbéimalikke kulunud véi kahjustunud komponente, nagu l6iketera ja kaaluda nende véaljavahetamist.

5. Paigutada robot kaitstud ja kuiva, sobiva 6hutemperatuuriga 10-20 °C ja voorastele (lapsed, loomad, muud vélised kehad,
jne.) raskesti juurdepééasetavasse kohta. Hoida robotit temperatuuril alla 20°C, et vdhendada akude tihjaks laadimist.

6. Eemaldage toitepistik (A) seinakontaktist.

N

Katta laadimisjaam (C) kinni valtimaks materjali (lehed, paber, jne.) sattumist selle sisemusse ja ihendusplaatide sailitamiseks.
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Viimine t66seisu
Enne roboti viimist t66seisu péarast pikka t66pausi, toimida
néidatud moel.

1. Uhendage toitepistik (A) pistik vooluvérku.
2. Taastada Uldine elektritoide.

3. Paigutada robot laadimisjaama.

4

. Vajutage nupule ,ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni robot
on téielikult sisse lulitunud.

5. Aku margutuli 1&dheb paariks sekundiks oranziks, kui
laadimisjaam éara tuntakse.

6. Nuud on robot kasutamiseks valmis (vaata
LProgrammeerimisrezhiim®).

toiteallikas (A)

laadimisjaam (C)

AKU LAADIMINE PIKEMAKS TOOPAUSIKS

4

® Oht - Tédhelepanu

Keelatud on roboti laadimine plahvatus- voéi
tuleohtlikus keskkonnas.

1. Toita laadimisjaama elektriga ja veenduda, et plaadid oleks
puhtad.

2. Paigutada robot laadimisjaama.

3. Vajutage nupule ,ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni robot
on taielikult sisse lllitunud.

4. Aku margutuli 1&heb paariks sekundiks oranziks, kui
laadimisjaam &ra tuntakse.

5. Veenduge, et margutuli ,AUTO” on kustunud, vajutage
vajadusel margutule valjalilitamiseks nupule ,AUTO".

6. Laadimise I6ppedes (ca 6 tundi) vajutada klahvi “OFF” (C).
7. Paigutada robot kaitstud ja kuiva, sobiva dhutemperatuuriga

10-20 °C ja lastele, loomadele, muudele véaliskehadele, jne.)
raskesti juurdepaasetavasse kohta.
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SOOVITUSED KASUTUSEKS

Jargnevalt on toodud méned soovitused, mida tuleb roboti kasutamise ajal jargida:

ka péarast nduetekohast ettevalmistust, simuleerida esmakordsel kasutusel mdningaid proovimanddvreid, et teha selgeks
juhtseadmed ja pohilised funktsioonid;

kontrollida pbhiorganite kinnituskruvide kinnitust;
niita muru tihti, et valtida rohu liigset kasvamist;

arge kasutage robotit muru, mille kérgus on ldiketerast 1 em (0,40 ") kdrgem, niitmiseks. Kdrge rohu korral tdsta tera
kdrgemale, et seda siis jargnevatel paevadel jark-jargult madalamale lasta;

kui murul on automaatne kastmisstisteem, programmeerida robot nii, et see tuleks laadimisjaama tagasi vahemalt 1 tund
enne kastmise algust;

kontrollida maapinna kallet ja veenduda, et see ei lletaks maksimaalseid lubatud véértusi, nii et roboti kasutamine ei tekitaks
ohtusid;

soovitame programmeerida roboti nii, et see ei tddtaks rohkem, kui vaja, hinnates ka rohu erinevat kasvamist erinevatel
aastaaegadel, et seda mitte asjatult kulutada ega akude kestust véhendada;

roboti tddtamise ajal véltida ohutuse huvides inimeste (eriti laste, vanurite ja puuetega inimeste) ja koduloomade viibimist
tédalal. Selle ohu valtimiseks on soovitav programmeerida roboti td6tegevus sobivatele aegadele.

Tootja ei garanteeri muruniiduk-roboti taielikku Uhilduvust teiste traadita slisteemide nagu kaugjuhtimispultide, raadiosaatjate,
kuuldeaparaatide, maa-aluste elektriliste loomapiirdeaedade voi muu taolisega.

KORRALINE HOOLDUS

SOOVITUSED HOOLDUSEKS

H

_

ooldustédde ajal kasutada tootja poolt soovitatud isikukaitsevahendeid, eriti kui to6tatakse teraga. Enne

hooldustédde teostamist veenduda, et robot oleks peatatud ohutult (vaata ,,Roboti ohutu seiskamine®).

PLAANIJARGSE HOOLDUSE AJAVAHEMIKE TABEL

Sagedus Komponent T66 tilp

Puhastada ja kontrollida tera
efektiivsust. Vahetada vélja, Vaata ,Roboti puhastamine®
Tera kui tera on 166gi tulemusena
paindunud vai kui on vaga Vaata , Tera vahetamine®
kulunud
. . Puhastada ja kdrvaldada ; A
Iga nédal Akulaadija nupud vaimalik okstidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine
: Puhastada ja kdrvaldada ; T
Kontaktplaadid vaimalik okstidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine
. Puhastada ja kdrvaldada : .
Vihmaandur vaimalik okstidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine
Iga kuu Robot Puhastada Vaata ,Roboti puhastamine®
Kord aastas voi niitmishooaja Robot Taitke kupong volitatud Vaata “Pikem t66paus ja
I16pus teeninduskeskuses viimine té6seisu”
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ROBOTI PUHASTAMINE

1. Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,,Roboti ohutu peatamine®).

A Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et véltida kétte Idikamise ohtu.

2. Puhastada roboti kdiki valispindu leiges vees ja neutraalse seebiga niisutatud ja hasti pigistatud kdsnaga, et eemaldada enne
kasutamist ligne vesi.

A Ettevaatust - Hoiatus

Liigse vee kasutamine voib pohjustada lekkimist kahjustades elektrilisi komponente.

3. Arge kasutage lahusteid v&i bensiini, et mitte kahjustada varvitud pindasid ja plastikkomponente.

4. Arge peske roboti sisemisi osasid ega kasutage réhuga veejugasid, et mitte kahjustada elektrilisi ja
elektroonilisi komponente.

Ettevaatust - Hoiatus

Elektriliste ja elektrooniliste komponentide pé6rdumatu kahjustamise viéltimiseks drge asetage robotit ei
osaliselt ega taielikult, vette, kuna see ei ole veekindel.

5. Kontrollida roboti alumist poolt (I6iketera tsoon, esimesed 7
ja tagumised rattad), kasutada sobivat harja, et eemaldada
koorikud ja/vGi jaagid, mis voiksid takistada roboti nduetekohast |
t66d.

6. Eemalada voimalikud rohu- ja lehejaatmed robotist haaramise
piirkondadest.

Laadimisnupud (A)

7. Puhastada akulaadijate (A) nupud, kontaktplaadid (B)
ja  korvalada vdimalikud elektrikontaktidest tingitud
okstdeerumised voi jaagid kuiva lapiga ja, vajadusel, peene
liivapaberiga.

8. Puhastage vihmasensorit (C) ning eemaldage mustus voi
vdimalik okstdatsioon.

9. Puhastada laadimisjaama sisemus kogunenud jaakidest.
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RIKETE OTSING

RIKKED, POHJUSED JA PARANDAMINE

Jargnevalt toodud informatsiooni eesméark on aidata vbimalike anomaaliate ja rikete, mis vdivad tdétamisel tekkida,
identifitseerimisel ja parandamisel. Mdningaid rikkeid saab lahendada kasutaja; teised vajavad tépseid tehnilisi oskusi voi
vbimalusi, ja neid saab teostada ainult tunnustatud ja vastavas tegevusvaldkonnas omandatud kogemustega kvalifitseeritud

personal.

Kuirobotonhéaireolekus, stselle ALERThoiatustulipdleb vdivilgub, vdite haire mdistmiseks luua thenduse nutitelefonirakendusega.

Ettevaatust - Hoiatus

Peatage robot ohututes tingimustes (vt “Roboti ohutu peatamine”), kui robotit tuleb kontrollida, et véltida

selle tera ootamatut kaivitumist.

Rike

Ebaharilik vibratsioon

Robot on vaga murarikas

Pohjus

Loiketera kahjustatud

Parandamine

Asendada tera uuega (vaata ,Tera vahetamine®)

Loiketera jaakidest (paelad, ndd6rid,
plastikosad, jne.) ummistatud

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”). Vabastada tera

A Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et véltida katte
I6ikamise ohtu

Robot kéivitus ettendgematute
takistuste (langenud oksad, unustatud
esemed, jne.) juuresolekul

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine®)

Eemaldada takistused ja taaskaivitada robot
(vaata “Kasutuselepanek — Automaatreziim”)

Elektrimootori avarii

Parandada vbi asendada mootor lahimas
Teeninduskeskuses

Liiga korge rohi

Tosta I6ikekdrgust (vaata ,Loikekdrguse
reguleerimine®)

Teha tavalise muruniitjaga alal eelniitmine

Robot ei paigutu digesti
laadimisjaama

Perimetraaljuhtme voi laadimisjaama
toitejuhtme vale asend

Kontrollida laadimisjaama thendust (vaata
sLaadimisjaama ja toiteploki paigaldamine

Pinnase vajumine laadimisjaama
Umber

Asetada laadimisjaam tasasele ja stabiilsele
pinnale (vaata ,Susteemi paigaldamise
planeerimine®)

Robot kaitub peenarde
Umber anomaalselt

Perimetraaljuhe valesti paigutatud

Paigaldada perimetraaljuhe digesti (vastupaeva)
(vaata ,Perimetraaljuhtme paigaldamine®)

Robot to6tab valedel
kellaaegadel

Kell valesti seadistatud

Seadistada roboti kell imber (vaata
~Programmeerimisrezhiim®)

Tdbaeg on seadistatud valesti

Seadistada tddaeg Umber (vaata
~Programmeerimisrezhiim®)
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Rike

Tooala ei niideta taelikult

P6hjus

Ebapiisavad t66tunnid

Parandamine

Pikendada t6daega (vaata
LProgrammeerimisrezhiim®)

Koorikuga ja/voi jadkidega Ibiketera

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine®)

& Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
ldikamise ohtu.

Puhastada loiketera

Loiketera kulunud

Asendada tera originaalvaruosaga (vaata ,Tera
vahetamine®)

Roboti tegeliku véimsuse suhtes liiga
suur tdoala

Kohandada t66ala (vaata , Tehnilised andmed®)

Akude eluiga hakkab labi saama

Asendada akud originaalvaruosadega (vaata
~Akude vahetamine®)

Akusid ei laeta taielikult

Puhastada ja eemaldada akude
kontaktpunktidest voimalik okstdatsioon (vaata
»Roboti puhastamine®).

Lisaala ei niideta téielikult

Vale programmeerimine

Programmeerida Gigesti lisaala (vaata
sProgrammeerimisrezhiim®)

ALERT

Aeglane oranzilt vilkumine

Kuupéeva ja kellaaega pole seadistatud

Looge kuupéeva ja kellaaja varskendamiseks
Uhendus nutitelefonirakendusega.

Loikeketas kahjustatud

Vahetage tera uue vastu (vt
»rera vahetamine”).

Loiketera jadkide tottu blokeeritud
(lindid, koied, kiletlikid vms)

Peatage robot ohututes tingimustes (vt ,,Roboti
ohutu peatamine”).

A Hoiatus - Ettevaatust!

Kasutage kaitsekindaid, et véltida kétte
loikamise ohtu

Vabastage tera takistustest.

Liiga korge rohi

Suurendage niitmiskdrgust (vt Reguleeritav
|16ikekdrgus.

Robot on maast Ules tdostetud

Kontrollige, et robot ei ole blokeeritud ega
mingi objektiga takistatud.
Puhastage ja eemaldage kesta alt véimalikud
murujéagid, mis vdivad andureid takistada.

ALERT

Kiire vilkumine oranzilt

Parast valjalulitusnupule ,off” vajutamist
hakkab margutuli kiirelt vilkuma

Looge Gihendus nutitelefonirakendusega ja
sisestage roboti PIN-kood.

Perimeetri traat ei ole dieti
Uhendatud (kaabel rebenenud, puudub
elektrithendus vms).

Kontrollige elektritoite funktsionaalsust,
toiteallika ja laadimisjaama diget Uhendatust (vt
sLaadimisjaama ja toiteallika paigaldamine”).

Perimeetrist véaljas robot kaldus

Piirake liigselt kaldus ala (vt ,Seadme
paigaldamise planeerimine”.

Robot perimeetrist véljas

Veenduge, et juhe on korralikult paigaldatud
(Uleméaarast sligavust, metallesemete lahedust,
kahte elementi eraldav vahemaa on vaiksem
kui 70 cm jne) (vt ,Seadme paigaldamise
planeerimine”).

Robot lillepeenras

Paigutage piirdetraat korrektselt (vastupdeva) (vt
LPiirdetraadi paigaldus”).
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Rike | Pdhjus | Parandamine

ALERT

@ Lilitage robot vélja ja uuesti sisse.
Parandamatu viga. Kui probleem ei lahene, pd6rduge 1&hima
volitatud teeninduskeskuse poole.

Oranz poleb pidevalt

Puudub toitepinge Kontrollida toiteploki diget ihendust elektrivorku
Led (C)ei
|Ulitu sisse . s .
: ‘ Lasta kaitse vahetada lahimas volitatud
Kaitse on katki Teeninduskeskuses
Saatja Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
led (C) : : . ohutu peatamine®). Uhendada lahti toiteploki
on sisse Perimetraaljuhe on katki elektripistik. Teostada perimetraaljuhtme
l0litatud Uhendamine

KOMPONENTIDE VAHETAMINE
SOOVITUSED OSADE VAHETAMISEKS

Teostadaasendus-japarandustoiminguid vastavaltehitajaantudjuhtnéoéridele voi p66rduge teeninduskeskuse
poole, kui antud toiminguid kasutusjuhendus mainitud ei ole.

AKUDE ASENDAMINE

Asendada akud volitatud teeninduskeskuses.

TERA ASENDAMINE

1. peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

_

Kasutada kaitsekindaid, et véltida kétte Ioikamise ohtu.

Asendada ainult seadmega sobivate originaalteradega.
MUDEL: C040BA4, CO40BAH
Loiketera kood: 075Z07800A

2. pdodrata robot Umber ja toetada nii, et kapotikate ei saaks
vigastada.

3. keerata lahti kruvid (B) tera (A) lahtimonteerimiseks.
4. sisestada uus tera ja kinnitada kruvid.

5. pd&orata robot tagasi todasendisse.
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ROBOTI KORVALDAMINE

* Kaesolevat toodet klassifitseeritakse selle kasuliku eluea I6pus elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmetena
(WEEE) ning seda on seetdttu keelatud realiseerida tavalise olmeprigi, segaolmejaatmete (sorteerimata)
ja ka sorteeritud olmejaatmete (ringlussevdetavate) hulgas.

* Kasutaja peab ndustuma toote ringlussevdtuga vastavalt kohalikule seadusandlusele; see tdhendab,
et ta peab eraldama elekirilised ja elektroonilised komponendid ning need viskama eraldi vastavatesse
elektri- ja elektroonikaseadmete jaadtmejaamadesse, vdi siis tagastama terve seadme mudjale uue
seadme ostmishetkel. Eeskirju eirav elekiri- ja elektroonikaseadmete kéitlemine on rikkumise toimepaneku
asupaiga seadustega karistatav.

e Elektri- ja elektroonikaseadmetes sisalduvad ohtlikud ained vdivad kahjustada keskkonda ja inimeste [
tervist, seetbttu on kasutajal oluline roll aidata kaasa elektri- ja elektroonikaseadmete korduvkasutamise,
ringlussevottu ja muud elektri- ja elektroonikaseadmete jddtmete taaskasutamist.

* Kodik komponendid, mis peavad olema eraldatud ja havitatud teatud kindlal viisil, on méargitud spetsiaalse
margistusega.

4

® Oht - Téahelepanu

Elektri- ja elektroonikaseadmete jaadtmed voivad sisaldada ohtlikke aineid, millel voib olla kahjulik m6ju
keskkonnale ja tervisele. Elekiri- ja elektroonikaseadmete jaadtmed tuleb realiseerida nduetekohaselt ja ainult
vastavates kogumispunktides.

¢ Pakend —toote pakend on valmistatud taaskasutatavast materjalist ja tuleb realiseerida jatkusuutlikul viisil selleks ette nahtud
konteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.

* Patareid — vanad vdi tihjad patareid sisaldavad keskkonnale ja tervisele kahjulikke aineid ning seetdttu ei tohi neid
realiseerida tavalise olmeprugi hulgas. Kasutaja on kohustatud realiseerima akud jatkusuutlikul viisil selleks ette nahtud
kogumiskonteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.
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VASTAVUSDEKLARATSIOON

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kinnitab omal vastutusel, et allolev toode:

automaatne akul toimiv robotniiduk, mudel C040BA4, CO40BAH vastab jargnevatele Euroopa Liidu direktiividele kehtivate
ohutus-, tervise- ja keskkonnakaitsenduete kohta:

Masinate direktiiv 2006/42/EU, elektromagnetilise tihilduvuse direktiiv 2014/30/EL, raadio direktiivi (RED) 2014/53/EL,
ohtlike ainete direktiiv (RoHS) 2011/65/EL, WEEE direktiivi 2012/19/EL, miira direktiiv 2005/88/EU;

vastab jargnevatele Uhtlustatud standarditele:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (ohutus);

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (ohutus);
EN 62233:2008 +AC:2008 (elektromagnetviljad);

EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emissioon);

EN IEC 61000-3-2:2019 e EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emissioon);

EN 55014-2:2015 (immuunsus);

EN 50419:2006 (Elektri- ja elektroonikaseadmete jadgtmed — Seadmete margistamine);
ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (Elektromagnetiline Gihilduvus)

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (Elektromagnetiline tihilduvus)

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (Raadio spektritohusus)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Raadio spektritohusus)

Mudelid mis on varustatud “Moodul Connect (GPS, GPRS)”:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Raadio spektritohusus)

teatab samuti, et vastavalt direktiivile 2005/88/EU on miiratase LWA usaldusvééarse valimi péhjal 63,0 dB + 2.0 dB
(sageduskarakteristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes), garanteeritud miratase LWA on madalam kui 67 dB
(sageduskarakteristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes) ning direktiividele 2005/88/EU ja 2006/42/EU vastavad
tehnilised toimikud on koostatud aadressil Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/a Terranuova B.ni (AR) Itaalia.

Terranuova B.ni 31/10/2022

Bernini Fabrizio
(Tegevjuht)
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ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models C040BA4, C040BAH complies with the basic requisites for safety,
health and environmental protection provided for by the following UK Regulations:

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.l. 2008/1597 (as amended), Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 S.I. 2016/1091 (as amended), Radio Equipment Regulations 2017 S.I. 2017/1206 (as amended), Restriction of the Use
of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012 S.I. 2012/3032 (as amended),
Waste Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013 S.1. 2013/3113 (as amended), Noise Emission in the Environment
by Equipment for use Outdoors Regulations 2001 S.I. 2001/1701 (as amended);

complies with the following designated standards:

BS EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (safety);

BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (safety);
BS EN 62233:2008 + AC:2008 (electromagnetic fields);

BS EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emission);

BS EN IEC 61000-3-2:2019 and BS EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emission);
BS EN 55014-2:2015 (immunity);

BS EN 50419:2006 (WEEE — Equipment marking)

BS EN 301 489-1 V2.2.3 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 301 489-17 V3.2.4 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 300 328 V2.2.2 (Radio Spectrum Efficiency)

BS EN 303 447 V1.1.1 (Radio Spectrum Efficiency)

Models equipped with "Connect module (GPS, GPRS)”:
BS EN 301 511 V12.5.1 (Radio Spectrum Efficiency)

also declares that, pursuant to the S.l. 2001/1701 (as amended), the LWA sound power level, out of a significant sample is
59 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1 pW), that the guaranteed LWA sound power level is less than 61 dB
(weighted on A curve and referred to 1 pW) and that the technical folders in compliance with the S.I. 2001/1701 (as
amended) and the S.I. 2008/1597 (as amended) are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a,
Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 31/10/2022

Bernini Fabrizio
(CEO)

Kasutusjuhend 36



GARANTIITINGIMUSED

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanteerib oma klientidele koigi Euroopa direktiivis 1999/44/CE sisalduvate Giguste
rakendamise.

Té&psemalt on garantiiga kaetud véimalikud materjali- voi tootmisvead védhemalt 2 (kaks) aastat parast algset ostukuupéeva.
ZCS ei garanteeri toote katkestusteta ega veatut t66d ning ei vastuta kahju eest, mille on p&hjustanud juhiste valesti mdistmine.
Lisaks sellele ei kehti kdesolev garantii jargnevale: esteetilised kahjustused nagu kriimud, 16iked ja mdlgid; kuluartiklid (nt patareid),
v.a. juhul, kui seadme kahjustused on tekkinud defektsete materjalide vdi tootmisvea téttu; kahju, mis tuleneb toote kasutamisest
lisaseadmetega, mida ei ole tootnud ega miiinud ZCS; dnnetustest tulenev kahju, vaartarvitamine, vale kasutamine, lleujutused,
tulekahju v6i muud loodusnadhtused voi vélised pdhjused; kahjustused tootes, mida ZCS-i teenusepakkuja on teostanud ilma
ZCS-i kirjaliku loata.

ZCS sailitab ainudiguse parandada ja asendada (uue vdi hiljuti renoveeritud tootega) toodet ja selle osi, voi pakkuda oma
aranagemisel kogu ostuhinna hivitamist. Hivitamise korral tuleb toode, mille eest hiivitust saadakse, ZCS-ile tagastada ja see
muutub jalle ZCS-i omandiks.

Garantiiaja jooksul parandab voi asendab ZCS tavaparase kasutamise kaigus kahjustatud komponente. Remont véi asendamine
voib holmata selliste osade ja/vdi liksuste kasutamist, mida ZCS on hiljuti remontinud. Lisaks jatab ZCS endale diguse kasutada
sama vaértuse ja konstruktsiooniga varuosi, Uksusi vbi komponente. Remondi- vGi asendustéddes kasutatud osade voi
t66joukulusid ei pea tasuma klient. Klient tasub selle asemel transpordikulud. Kui toode vdi osa asendatakse, muutub mistahes
asendatud objekt kasutaja omandiks ja asendatav osa laheb ZCS-i omandisse.

Kéesolev garantii ei mdjuta ostja digusi, mis on kehtestatud kehtivate siseriiklike seadustega, piiramata nende seadustega
kehtestatud tasusid, mille ostja tasub garantii teostamiseks.

Osturiigi piiratud garantii tdhendab seda, et garantiid kasutatakse ainult mudlgipunktis, kust robot osteti voi l&dhimas
teeninduskeskuses. Defekine robot tuleb viia isiklikult edasimuijale voi 1&himasse teeninduskeskusesse. Ostja enda kulul
kulleriga saatmise korral peab ostja pakkima pakendi originaalpakendisse ja sellega peab kaasas olema arve voi ostukviitungi
koopia, sh ostukuupéev, seerianumber ja probleemi kirjeldus.

TINGIMUSED JA PIIRANGUD GARANTIITEENINDUSE TAOTLEMINE
e Po66rduge teabe saamiseks garantii rakendamise kohta ja  Garantiiteeninduse ja konkreetsete juhiste saamiseks selle
mistahes info saamiseks mulgipunkti. kohta, kuhu ja kuidas ZCS-i toode hooldamiseks tagastada,
B o i _ tuleb votta Uhendust migipunktiga, kust robot osteti voi
* See garantii kehtib ainult siis, kui: lahima teeninduskeskusega. Garantiidiguse kasutamiseks

- defektne toode esitatakse koos originaalarve véi peab ostja esitama toote algselt edasimidjalt saadud ostuarve
ostukviitungiga, millel on n&ha ostukuupdev ja VOi -kviitungi originaali. Garantii on piiratud riigiga, kus ZCS voi
edasimudja nimi. volitatud edasimuiujad on toote algselt madtnud.

* Kaesolev garantii kaotab kehtivuse, kui:
- toodet ei kasutata vastavalt kasutus- ja hooldusjuhistele;

- paigaldus vdi kasutamine ei vasta kasutusjuhenditele; TAIENDAVAD MOISTED
- seerianumber on kustunud v6i muutunud loetamatuks;
- kasutatakse mistahes lubamata vélisseadet voi toodet  Kohapealne abi
muudetakse; * Kliendile ei ole ette nahtud tootega seotud kohapealset abi
- kasutatakse mitteoriginaalseid varuosi voi tarvikuid; ka mitte garantiiaja jooksul.
- monda osa voi tarvikut muudetakse omavoliliselt;
- hooldustbid teostab klient ise vdi neid teevad volitamata
kolmandad osapooled;
- robotis, toiteallikas, laadijas voi lisaseadetes ilmneb .
rikkeid, mis tulenevad klimast: nagu naiteks vélkudest, —Soovitused
laviinist, ~maalihetest, ligpingest, elektrildokidest, ¢ Hoidke originaalpakend alles.
aikesetormist, Uleujutustest, loodusénnetustest vms. * Hoidke alles arve vdi ostukviitung (nende puudumine
pdhjustab garantii katkemise).

* Kui tekib kohapeal sekkumise vajadus, voetakse tasu kdne
eest ning kdnesoleva teeninduskeskuse tunnitasu.

e Garantiist vélja jatmine ja piirangud:

- garantii alla ei kuulu kulumiskindlad osad, nagu nditeks  Tahelepanu
harjad, IGiketerad, piirdetraadid, naelad, rihmad, rattad,  « Klient on kohustatud kasutusjuhendit hoolikalt lugema ja
kaablid ega Uhenduskaablid; rangelt jargima.

- plastmassist vélisosad, milles ei ole tootmisvigu.
plastmassosade varvimuutus, mis tuleneb looduslikest
mojudest voi keemilistest ainetest;

- patarei garantii on piiratud ainult tootmisvigadega ja see
kehtib esimese kuue elukuu jooksul;

- mootoritel on 2-aastane garantii, mis on siiski piiratud
3000 téétunniga.
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