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ULDINFO

KASUTUSJUHENDI EESMARK

e Antud kasutusjuhend, mis kuulub seadme téisvarustusse, on tootja poolt koostatud, et anda vajalikku informatsiooni neile,
kes on volitatud seadet tema ettendhtud kasutusaja jooksul kasutama.

* Lisaks hea kasutustehnika omandamisele peavad info saajad teavet hoolikalt lugema ja sellest rangelt kinni pidama.
e Tegemist on tootja antud originaalandmetega
e Antud informatsiooni lugemine vdimaldab véltida ohtusid inimeste tervisele ja ohutusele ja majanduslikku kahju.

¢ Hoida antud kasutusjuhendit kogu seadme kasutusea jooksul teadaolevas ja kergelt juurdepéaasetavas kohas, et selle saaks
alati katte hetkel, kui on vaja seda lugeda.

e Moned antud kasutusjuhendis toodud andmed ja pildid ei pruugi tapselt vastata teie omanduses olevale, aga see ei mojuta
nende funktsiooni.

* Tootja jatab endale Siguse viia sisse muudatusi ilma ette teatamata.

e Monede eriti oluliste tekstiosade esiletdstmiseks voi mdnede tdhtsate momentide naitamiseks kasutati siimboleid, mille
tahendust jargnevalt kirjeldatakse.

4

P Oht - Tahelepanu

Siimbol tahistab toésise ohu oluorda, mille tahelepanuta jatmine voib seada tosisesse ohtu inimeste tervise ja
ohutuse.

A Ettevaatust - Hoiatus

Siimbol tahendab, et on vaja kdituda vastavalt, et mitte seada ohtu inimeste tervist ja ohutust ja mitte pohjustada
majanduslikku kahju.

Siimbol tahistab eriliselt tahtsat tehnilist informatsiooni, mida ei tohi tdhelepanuta jatta.
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TOOTJA JA SEADME IDENTIFITSEERIMINE

Néidatud identifitseerimisplaat kantakse otse seadmele. Sellel on

-
dra toodud viited ja olulised andmed ohutuks to6tamiseks. ANDMEPLAAT

Mistahes vajaduse korral péérduda tootja klienditeenindusse vdi (A) Tootja identifitseerimine
mdnda volitatud keskusesse. (C) Mudel
Mistahes  tehnilise  abi taotluse korral tuua vilja :

(C) versioon (C) Ehitusaasta

- -------

identifitseerimisplaadil méargitud andmed, ligikaudsed t66tunnid

D. Tehnilised andmed: pinge, vool, kaitsemaar, maandus, :
IGikelaius

ja tekkinud defeki tuiip. ﬁ; Manu:kamured by Xx?(xxxxxxxxxxxxxxx, Xxxf;xxx>)<(><)z<xx>><(><)2<)><<)x(

A. Tootja identifitseerimine. .@mq )E g €
B. EL vastavusmargis. ) = — @
C. Mudel ja versioon / matriklinumber / ehitusaasta. | -n ﬂo!zla!szla‘r‘n"(!‘||!U!!(|JJJ!(IJJJ(|)|(!(U(U||‘I""I" Iu

(D) Tehnilised

andmed ©) Matriklinumber (B) EL

vastavusmargis

INFORMATSIOON OHUTUSE KOHTA

Tootja on poodranud eritédhelepanu teguritele, mis vdivad seada ohtu seadmeid kasutavate to6tajate ohutuse ja tervise. See teave
on mdeldud kasutajate teavitamiseks sellest, millele tuleb ohu véltimiseks eritdhelepanu poorata.

OHUTUSNOUDED

TOODE ON VARUSTATUD LOIKETERAGA JA SEE El OLE MANGUASI!

« Lugege hoolikalt Iabi kogu juhend, eelkdige kdik ohutust puudutav teave, ja veenduge, et olete
sellest téielikult aru saanud. Kasutage seadet ainult tootja poolt ette ndhtud eesmarkidel.
Jargige hoolikalt t66d, hooldust ja remonti puudutavaid juhiseid.

+ Veenduge roboti todtamise ajal, et selle toopiirkonnas ei oleks mitte kedagi eriti lapsi, vanureid
ega puuetega inimesi ning lemmikloomi. Vastasel juhul soovitame plaanida roboti 166
sellisele ajale, mil laheduses ei ole mitte kedagi. Jalgige seadet, kui laheduses on teadaolevalt
lemmikloomi, lapsi voi teisi inimesi. Kui roboti teel asub inimene vdi loom, peatage robot kohe.

+ Toopiirkondades, mida ei ole piiratud raskelt lletatava taraga, tuleb seadet t60 ajal jalgida.

« Muruniidukroboti to0piirkonna Umber tuleb paigutada hpiatusmér%;id, kui seda kasutatakse
avalikes kohtades. Markidel peab olema jargmine tekst: Tahelepanu! Automaatne muruniiduk!
Hoiduge masinast eemale! Jalgige lapsi!”

« Robot ei ole m&eldud kasutamiseks lastele ega piiratud flisiliste, sensoorsete vdi vaimsete
vboimete vOi puuduvate kogemuste ja / voi teadmistega isikutele, kui neid ei jélgi nende ohutuse
eest_yas’i(utav isik vOi kui neid ei ole dpetatud seadet kasutama. Jalgige, et lapsed seadmega
ei mangiks.

- Arge lubage kasutada robotit inimestel, kes ei tea, kuidas see td6tab.

« Hooldus- ja remonditddde teostajad peavad olema téielikult kursis seadme eripéra ja
ohutuseeskirjadega. Lugege enne roboti kasutamist tédhelepanelikult kasutusjuhendit ja
veenduge, et olete selle juhistest aru saanud.

« Kasutage ainult originaalvaruosi: arge tehke robotis muudatusi; arge muutke, kdérvaldage
ega jatke vélja paigaldatud ohutusseadmeid. Tootja keeldub igasugusest vastutusest, kui on
kasutatud varuosi, mis ei ole originaalvaruosad. Selle ndude eiramine vdib pohjustada tdsist
ohtu ohutusele ja inimeste tervisele.

« Kontrollige, et murul ei oleks manguasju, tooriistu, oksi, riideesemeid ega muid esemeid,
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mis voivad terasid kahjustada. Kui need esemed on murul, vBivad need pdhjustada roboti
kahjustumist vdi selle blokeerida.

- Roboti peale ei tohi istuda. Arge tdstke kunagi liikuvat robotit tera kontrollimiseks ega roboti
teisaldamiseks. Arge pange kasi ega jalgu liikuva seadme alla.

- Arge kasutage robotit, kui sprinkler t6Gtab. Programmeerige sellisel puhul robot nii, et see ei
tootaks sprinkleriga Giheaegselt. Arge peske robotit kdrge surve all veejoaga ega kastke seda
osaliselt ega taielikult vette, kuna see ei ole veekindel.

« Votke enne seadme mistahes kasutajapoolset reguleerimist vdi hooldamist selle toide vélja ja
aktiveerige ohutusseadis. Kasutage tootja poolt ette ndhtud isikukaitsevahendeid, kasutagLe
|Giketeraga tegeledes kindlasti kaitsekindaid. Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi
teha jarelevalveta lapsed.

+ Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi teha jarelevalveta lapsed.
« Arge kasutage kahjustatud I6iketeraga robotit. Liketera tuleb valja vahetada.

. Ar%e kasutage robotit, mille vélisosad on kahjustunud. Kui ilmneb mehaanilisi vigastusi, tuleb
kahjustunud osad vélja vahetada.

. A[%e kasutaga(e robotit, kui selle trafo toitejuhe on kabljustatud. Kahjustatud toitejuhe voib
ohjustada kokkupuutumist pingestatud osadega. Tootja, selle esindaja v6i sarnase
valifikatsiooniga isik peab juhtme ohuolukordade valtimiseks vélja vahetama.

« Kui toitejuhe kahjustub kasutamise ajal, vajutage roboti peatamiseks stopp-nupule ja
eemaldage toitepistik pistikupesast.

. ngntrolligﬁ korraparaselt robotit visuaalselt ning veenduge, et roboti tera, kinnituskruvid ega
|dikemehhanism ei oleks kulunud ega kahjustatud. Veenduge roboti tdokindluse tagamiseks,
et kdik mutrid, poldid ja kruvid oleksid pinguldatud.

« Kui robot kasutamise ajal ebaharilikult vibreerub, vajutage seadme peatamiseks stopp-nupule
ja eemaldage toitepistik pistikupesast.

+ On rangelt keelatud kasutada voi laadida robotit plahvatus- ja tuleohtlikus keskkonnas.

- Kasutage ainult tarnija poolt kaasa antud akulaadijat ja toiteallikat. Ebadige kasutamine voib
pohjustada elektrilooki, tlekuumenemist voi sOdvitava akuvedeliku lekkimist. Lekke korral
tuleI pesta akut vee / neutralisaatoriga; vedeliku silma sattumise korral tuleb podrduda arsti
poole.

TURVAVARUSTUS

1. Takistusandur

Kui robot porkab kokku objektiga, mis suudab selle 166gile vastu pidada (on hasti maa kiilge ankurdatud ja sobiva suurusega)
ning mis on vahemalt 15 cm kdrgune voi kdrgem, aktiveerub 166giandur. Selle aktiveerumise korral peatab robot liikkumise ja
muudab takistuse véltimiseks liikumissuunda. Anduri aktiveerimine ei taga taielikult inimeste, laste ega loomade ohutust.

2. Inklinomeeter
Juhul, kui robot té6tab pinnal, mis on kaldus rohkem, kui tehnilised néitajad lubavad vdi kui Iaheb timber, robot peatab Iiketera.
3. Hadaseiskamise liiliti

Asetseb roboti llaosas, kuhu on kirjutatud klaviatuuri muude kaskudega vorreldes suuemalt “STOP”. Vajutades t60 kdigus
sellele nupule, robot-muruniiduk peatub koheselt ja tera blokeerub.

4. Liigvoolukaitse

Iga mootorit (tera ja rattad) jalgitakse pidevalt té6tamise ajal igas olukorras, mis v6ib phjustada tilekuumenemist. Juhul, kui
rataste mootoris esineb liigvool, proovib robot vastupidises suunas. Kui liigvool piisib, robot peatub teatades veast. Kui liigvool
tekib 16iketera mootoris, on kaks sekkumise vahemikku. Kui néitajad jadvad esimesse vahemikku, teeb robot manddvreid
IGiketera vabastamiseks. Kui liigvool on kaitse vahemiku all, robot peatub teatades mootori veast.

5. Signaali puudumise andur

Kui signaal puudub, peatub robot automaatselt.
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OHUTUSSIGNAALID

B>

Enne seadme  kasutamist,
lugeda tahelepanelikult
kasutusjuhendit.

SN

v
&\‘9

STOP

Keerlevat |diketera mitte
puutuda, kasi ja jalgu mitte
panna lilkkuva seadme alla. Enne
seadme juurde minemist tuleb
oodata, et |diketera ja keerlevad
osad on taielikult peatunud.

Hoiduda seadmest turvalises
kauguses selle tootamise ajal.

Roboti tootamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid v&i puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade t66tab,
hoida koduloomad, lapsed
voi teised isikud turvalises
kauguses. Igasuguse ohu
véltimiseks  programmeerida
roboti t66tamisaeg vdimalikult
ohutule kellaajale.

Seadme peale astumine on
keelatud.

vef>| |k |>

Enne seadme Kkallal tootamist
vOi selle tostmist kaivitada
turvaslisteem.

Ettevaatust! Seadet ei
tohi puhastada ega pesta
veepihustiga.

Roboti toGtamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid v&i puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade tootab,
hoida koduloomad, lapsed
vOi teised isikud turvalises
kauguses. Igasuguse ohu
valtimiseks ~ programmeerida
roboti t6otamisaeg voimalikult
ohutule kellaajale.

Kasutage robotit ainult
toiteallikatega, mis on ara
toodud selle ,Tehniliste

andmete” peatiki tehnilises
teabes.
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TEHNILINE INFORMATSIOON

TEHNILISED ANDMED

Kirjeldus

BO95ELO

Maksimaalne niitmiseks soovitatav pind

Toovoimsus (-20%(*))

m2 (ft?)

3500
(37673

laadimistsikli [6ppu (*

Mo6tmed (A x K x S) mm 533x533x333
Roboti kaal koos Akuga kg 18,5
Loikekorgus (Min-Maks) mm (") 25-70(0,98-2,76 ")
|diketera mm (") 290 (11.42")
Mootorid ilma harjadeta
Ldiketera kiirus RPM 3000
. s Meetrit / ‘
Liikumiskiirus Minutis 30(97,79)
75% lubatud sdltuvalt muru tingimustest ja paigaldatud
lisaseadmetest.
ll:/;?llés(li?aalne juhitav ja soovitatav % 70% maksimaalsest juhitavast ja soovitatavast. Korraparase muru
tingimustes.
65% valisserva voi perimetraaljuhtme laheduses.
ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Maks)
Tookeskkonna temperatuur Maks °C LAADIMISJAAM: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Maks)
AKULAADIJA: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Maks)
Moddetud helivéimsuse tase dB(A) 63
ROBOT: IPx5
Veekaitse aste P LAADIMISJAAM: IPx4
AKULAADIJA: IPx4
Elektrinaitajad
Mean Well
ELG-240-30ZCTE
Toitja (litiumakule) 100 oAVt o
50/60 Hz; Klass 1
output:
29.4V—;8.0A
Akude ja laadimise tiiip
Laetav liitium-ioon aku
(nimipinge) 25,9V 10Ah
Laadimise tiilip kontaktis
Keskmine laadimisaeg hh:mm 2:00
Keskmine tbéae? péarast hh:mm 2:30

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.
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Sagedused

To66 sagedusala (Hz) 500 - 60000
Maksimaalne vdimsus raadiosagedusel (dBm) <10

To6 sagedusala (Hz) 2402 - 2480
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) <14

T66 sagedusala (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) < 33

Raadiosaatja roboti juhtimiseks

Bluetooth

GSM

Seadmed / lisaseadmed / funktsioonid

Juhitav ala koos peamisega 8
Vihmaandur seerivarustus
Eco -Mode ( reziim)- :
Iseprogrammeerimine (patendiga) seerivarustus
Moodul Connect (GPS, GPRS) seerivarustus

Laadimisjaama tagasitulemise

meetod V-Meter” - “follow wire

Perimetraaljuhtme maksimaalne
pikkus (ligikaudne, arvestatud m () 1000 (3280 )
regulaarse imberm&ddu p&hjal)

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.

SEADME ULDINE KIRJELDUS

J

Seade on automaatselt muru niitmiseks projekteeritud ja ehitatud Ak JUENO DELOVANJE
robot, mis niidab aedade muru ja kodude muruplatse mistahes °e

kellaajal paeval ja 66sel. e (“)

e

Vastavalt niidetavate pindade erinevatele omadustele saab robotit °e
programmeerida to6tamiseks mitmel alal: (iks peamine ja mitu 9

lisaala (Vastavalt erinevate mudelite eripérale). g

Toctades niidab robot perimetraaljuhtmega piiritletud ala. ::

Kui robot tuvastab perimetraaljuhtme vdi kohtab takistust, :: “
muudab suvaliselt trajektoori ja liigub uues suunas. Robot ei lahe 9

piirdetraadist kaugemale, kui pool traadi pikkusest. g .

we

Random t60printsiibil teostab robot piiritletud muru automaatse ja e
taieliku niitmise (vaata joonist). o9

T ~ s v
Robot on vdimeline dra tundma kdrgema ja/voi paksema muru @ *
o b J

mones aia piirkonnas ja kaivitama automaatselt, kui seda
vajalikuks peab, spiraalse liikkumise muruniitmise perfektseks
viimistlemiseks. Spiraalse liikumise saab kéivitada ka kasutaja, (15
vajutades robotil niitmise ajal kdsku “ENTER”. e

i
Muru pindala, mida robot saab niita, sdltub reast faktoritest: o9

. o ve
e roboti mudelist ja paigaldatud akudest; o9

e maa-ala omadustest (ebaregulaarsed piirid, ebatasased ::

pinnad, ala liigendamine, jne.); e

e muru omadused (rohu tilp ja kdrgus, niiskus, jne.); ::

e tera olukord (tGhusa teritamisega, ilma prahi ja koorikuta, jne). | & W
e
v
v
v
v

Cd
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PAIGALDAMINE

PAKEND JA LAHTIPAKKIMINE

Seade tarnitakse nduetekohaselt pakituna. Lahtipakkimisel votta see vélja ettevaatlikult ja kontrollida osade terviklikkust.

A Ettevaatust - Hoiatus

Lambumisohu valtimiseks hoida kiled ja plastikmahutid eema imikutest ja vaikelastest!

Siilitada pakkimismaterjal tulevikus kasutamiseks.

SUSTEEMI PAIGALDAMISE PLANEERIMINE

Roboti paigaldamine ei too kaasa keerukaid toiminguid, aga vajalik on mdningane eelnev planeerimine, et maarata ara parim
koht laadimisjaama, toiteploki paigaldamiseks ja perimetraaljuhtme tee mahapanemiseks.

e Laadimisjaam tuleb paigaldada muru &arde soovitavalt
suuremate moodtmetega alale, kust oleks vajadusel kerge
juurdepaas teistele muru tsoonidele. Ala, kuhu on paigaldatud

saatja
laadimisjaam, nimetatakse edaspidi ,Peaala”“. g

toitegrupp

~‘I‘IH

i
SIS

Ettevaatust - Hoiatus

Paigaldada toiteplokk lastele kattesaamatusse kohta.
Naiteks korgemale kui 160 cm (63 ).

|

Ettevaatust - Hoiatus

Tagada, et juurdepaas toiteplokile oleks lubatud ainult
volitatud isikutele.

Ettevaatust - Hoiatus

Elektriiihenduse tegemiseks on vajalik, et paigalduspiirkonna laheduses oleks pistikupesa. Veenduda, et toitevorku
iihendamine oleks vastavuses antud valdkonnas kehtivate seadustega. Taiesti ohutuks tootamiseks peab
elektrisiisteem, kuhu toiteplokk iihendatakse, olema varustatud korralikult toimiva maandusega. Toitevooluring peab

Soovitav on paigaldada grupp elektriseadmete kappi (viljas voi sees), mida saab votmega sulgeda ja mis on dige
ohuvahetuse siilitamiseks hasti ventileeritud.

e |ga tootsukli 16pus peab robot leidma kergesti laadimisjaama, mis on lahtepunktiks jargmisele tootsiklile ja teistesse
tootsoonidesse, edaspidi nimetatud ,Lisaalad”, liikkumisel.

* Paigaldada laadimisjaam jargmisi reegleid arvestades:

- (hetasane ala;

- kindel, kompaktne ja head d@ravoolu vdimaldav maapind;

- soovitavalt suuremamddtmelise muruala juures;

- veenduda, et voimalikud vihmutid ei suunaks veejuga laadimisjaama sisemusse;

- laadimisjaama sisenemise kiilg peab olema paigutatud nagu joonisel ndha, et vbimaldada robotil siseneda jargides
péaripdeva perimetraaljuhet;

- enne jaama peab olema 200 cm (78,74 ") sirgjoont;

- Voimalikud muruplatsi eraldavad metallist vardad voi aarekivid aluse ldheduses véivad pohjustada haireid signaali
vastuvotmises. Paigaldage alus aia mdnda teise kiilge vdi eemaldage alus darekividest. P6orduge enama teabe saamiseks
tootja abikeskuse vdi selle volitatud esindajate poole.

e Laadimisjaam peab olema maa kiilge tugevalt kinnitatud. Valtida astme tekkimist aluse ette, paigutades vajadusel sissepaasu
ette vaike kunstmurust vaip, et kompenseerida sissepdasuastet. Teise vdimalusena eemaldada osaliselt muru ja paigaldada
alus rohujuure kdrgusele.

¢ Laadimisjaam on toiteplokiga (ihendatud juhtmega, mis peab laadimisjaamast eemalduma I6ikepiirkonna vélispoolelt.

9 Kasutusjuhend




¢ Paigaldada toiteplokk jargmisi reegleid arvestades:

- ilmastikutingimuste ja otsese pédikesevalguse eest kaitstud
kohas;

- soovitavalt elamu, garaazhi vdi panipaiga sisse;

- kui paigaldatakse vélja, tuleb véltida otsest paikesevalgust
ja vett: seega on vajalik kaitsta seda ventileeritud kastiga.
Seda ei tohi paigutada otsesesse kokkupuutesse maapinna
vOi niiske keskkonnaga;

- paigaldada véljapoole muru ja mitte sissepoole;

- sirutada Ulejadv juhe, mis laadimisjaamast ulatub
toiteplokini, vélja. Juhet ei tohi lihendada ega pikendada.

e Sissepadsu juhe peab olema sirgjooneline ja laadimisjaama @
suhtes risti véhemalt 200 cm (78,74") ja valjumisldik peab
eemalduma laadimisjaamast, see voimaldab robotil Gigesti
siseneda.

- toitegrupp

laadimisjaam

min.
kaugus 200 cm

Juhul, kui robot paigaldatakse ala ldhedusse, kuhu on
paigaldatud teine robot (samasugune voi teise tootja oma), tuleb
paigaldusfaasis teha saatjale ja roboti vastuvdtjale modifikatsioon,
nii et kahe roboti sagedused teineteist ei segaks.

Onnetusjuhtumi puhul pé6rduda lahimasse raviasutusse.
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PERIMETRAALJUHTME TEE MAARATLEMINE

Enne perimetraaljuhtme paigaldamist tuleb (ile kontrollida kogu - z
murupind. Hinnata véimalikke muudatusi murul tegemiseks voi e h “ B
muid tahelepanekuid perimetraaljuhtme paigaldamisel roboti ve
nduetekohaseks toimimiseks. ¢
e perimetraaljuhtme

. - - L . . mahapanemise rada
1. Hinnata, milline on sobilikum laadimisjaama sisenemise |4 W& i

moodus vastavalt peatiikis ” LAADIMISJAAMA
TAGASITULEMISE MEETOD" kirjeldatud juhistele.

2. Tooala ettevalmistamine ja piiritlemine.
3. Perimetraaljuhtme paigaldamine.

4. Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine. Perimetraaljuhtme
mahapanemise faasis pidada kinni paigaldussuunast
(péripaeva) ja peenarde timber liilkumise suunast (vastupéeva).
Nagu naidatud joonisel.

LAADIMISJAAMA TAGASITULEMISE MEETOD

Robot saab laadimisjaama tagasi tulla kahel erineval moel
vastavalt kasutajamenii rubriigi “Seaded” - “Tagasitulemine

alusele” konfiguratsioonile. Kasutada meetodi “M06d6da juhet” ainult

juhul, kui aias ja perimetraaljuhtme laheduses (vdhem kui 2 m) on Y )
palju takistusi. Koikidel teistel juhtudel on soovitav laadimisjaama I
kiiremaks tagasitulemiseks kasutada meetodit “V-Meter”. \

“OFF". See laadimisjaama tagasitulemise meetod paneb roboti O I

jargima perimetraaljuhet, asetades rattad juhtme peale. Kui on
56606 606]

aktiveeritud see meetod, ei ole vaja seadistada (,Tagasikutsumine

md&oda juhet”) nagu jargnevalt kirjeldatud.

“MIN”, “MED” , “MAX". Kui on seadistatud see laadimisjaama 6066
naasmise meetod, liigub robot jargides piirdetraati vahelduvas
kauguses, vastavalt valitud suvandile. Selle meetodiga jouab robot
laadimisjaama kiiremini, kuid masina labitaval trajektooril ei tohi
olla takistusi Kui robot laheneb laadimisjaamale ja tuvastab selle
signaali, hakkab see digeks sisenemiseks liilkuma moodda traati.

Teekond :
lithem kui 2 m o060 5cm

@ ) \ (o XoXo) =
1 2mt. 2 mt.
aéimisjaam 4 \ \ /—I:H-\

10mt. 1,5mt. 2mt.

Kitsaste vahekaikude korral tuleb paigutada vastava kujuga traat, mida nimetatakse ,tagasikutsumise traadiks".
Kui on tuvastatud ,tagasikutsumine®, jargib robot piirdetraati madalal kiirusel ja tdpsemalt umbes 13 m (42,65 ‘) vorra ja ldheb
seejarel tagasi jaama naasmise reziimi ,MIN, MED, MAX", kui see ei ole veel laadimisjaama joudnud.

“Tagasikutsumise” paigaldamisel pidada kinni jargmistest reeglitest:

e “Tagasikutsumise” on osa juhtmest, mis ulatub aias 2 m (6,6 ') ja vahemaaga kahe juhtme vahel 5 cm. (1,96 ");
e “Tagasikutsumise” tuleb asetada Idikudele enne kitsaid labipaase vaiksemad kui 2 m. (6,6 ");

e “Tagasikutsumise” tuleb paigaldada Idigule enne ,Kiiret tagasipdordumist”.

NB: Kui robot ei kohta laadimisjaama teatud aja jooksul, jargib perimetraaljuhet rezhiimil “OFF”.
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TOOALA ETTEVALMISTAMINE JA PIIRITLEMINE

Niidetava muru ettevalmistamine e N

1. Veenduda, et niidetav muru oleks Ghetasane ja ilma aukude,
kivide voi muude takistusteta. Vastupidisel juhul teha vajalikud
korrastustodd. Kui ei ole vdimalik mdningaid takistusi
korvaldada, tuleb need piirkonnad sobivalt perimetraaljuhtmega
eraldada.

2. Robot vdib niita pindasid todalal, mille maksimaalne kalle
on 75% (75 cm iihe meetri pikkuse kohta), kui muru on
Uhtlane, kuiv, kus ei esine rataste libisemise ohtu ja vastavalt
paigaldatud lisaseadmetele. Teistel juhtudel tuleb kinni pidada
kaldest 70%.

Perimetraaljuhe peab olema asetatud maapinnale kaldega
mitte lle 65% (65 cm tihe meetri pikkuse kohta), arvestades, et
robot vajab laadimisjaamast tagasi tulemisel suuremat haaret.
Seega on vaja tdhelepanelikult kontrollida maapinna tingimusi
ja pidada rangelt kinni piiridest.

Kui piirdetraat paigaldatakse lle 65% suurustele kallakutele,
voib robot otsustada holpsamaks liikumiseks sellest
eemalduda, kuna see ei suuda seal kitsaid kaike labida.
Piirdetraadiga piiratud alal ja sellest valjaspool ei tohi véhemalt
35 cm ulatuses kalle suureneda. Juhiste mittejargimise korral
voib robot traadi avastamise korral kaldus pindadel normaalselt
tootades libiseda ja toopiirkonnast véljuda.

Kui kallakutel on takistused dlalnimetatud piiride juures,
on vajalik Uhtlustada maapind véhemalt 35 cm ulatuses
takistusest kérgemal, et kallet véhendada.

Er—

Alasid, mille kalle on lubatust suurem, ei saa robotiga
niita. Paigaldada seega perimetraaljuhe enne kallakut,
valistades niitmise sellel murualal.

perimetraaljuhe

75% 75cm
l (29,52")
100cm (39,3 ")
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Tooala piiritlemine
3. Kontrollida kogu murupinda ja hinnata, kas on vajalik selle

jagamine mitmeks eraldi tooalaks vastavalt jargnevalt
kirjeldatud kriteeriumitele. Enne perimetraaljuhtme
paigaldamistdid on soovitav t66 labiviimise lihtsustamiseks
kontrollida lle kogu teekond. Pilt kujutab nadidet murust koos
teega perimteraaljuhtme paigaldamiseks.

Slisteemi paigaldamise ajal on vajalik maaratleda voimalikud
lisaalad ja voimalikud suletud alad. Lisaala on osa murust, mis
on lihendatud peamuruga kitsa labipaasuga, millele on robotil
juhuslikult liikudes raske ligi paaseda. Alale tuleb ligi paaseda
ilma astmeteta ja liletamata lubatud korgusevahesid. Ala
defineerimine “Lisaalaks” sdltub ka peaala md&dtmetest. Mida
suurem on peaala, seda raskemini labipdasetavad on kitsad
labikdigud. Uldiselt loetakse vaiksemat labipdaasu kui 200 cm
(78,74 ") lisaalaks. Robot haldab lisaalasid arvuliselt vastavalt
mudeli néitajatele (,Vaata Tehnilised Andmed"”).

Minimaalne Ilubatud Iabikdik perimetraalsete juhtmete
vahel on 70 cm (27,56 "). Perimetraaljuhe tuleb paigaldada
muruvalistest esemetest teatud kaugusele, mida hiljem
ndidatakse, seadmele peab véimaldama 140 cm (55,12 ")
suuruse niitmisala, juhul kui aed on Gmbritsetud kivimidiri voi
hekiga.

Juhul kui labimisteekond on liiga pikk, voiks niitmislaius
juhtmest piirdekaablini olla suurem kui 70 cm (27,56 ").

Kui kitsa vahekadigu &arest &aareni kaugus on alla 70 cm,
saab robot kasutada seda kaiku ainult sekundaarsele alale
joudmiseks (ei saa seal muru niita).

Minimaalne traatidevaheline kaugus on sel juhul 30 cm.

Kui minimaalset kaugust 30 cm ei ole vdimalik jargida, peetakse
sekundaarset ala SULETUD ALAKS.

Lugege tdpsemat teavet peatiikist ,Suletud alade haldamine”.

13
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. i min. 70 cm
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o9 EH min. 70 cm
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perimetraaljuhtme
mahapanemise rada

PEAALA

minimaalne labipaasukoridor
70 cm juhtmest juhtmeni.

9

(533223933222229233
3553333333399300933

PEAALA

labipdasukoridor
<70 cm

1
1
1
Sekundaarne ala / E

Suletud ala i
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4. Kui sees- voi valjaspool tooala on teekate vdi sGidutee, mis on muruga samal tasemel, seada perimetraaljuhe 5 cm (1,96 ")
kaugusele teekatte darest. Robot laheb pisut murult vélja ja kogu muru saab niidetud. Kui teekate on metallist voi kui seal
on metallist kontrollkaev, dushialus vdi elektrikaablid, seada perimetraaljuhe vahemalt 30 cm (11,81 ") kaugusele, et véltida
roboti rikkeid ja perimetraaljuhtme héireid.

_

Joonis kujutab nididet tooala sisemistest ja perifeersetest elementidest ja vahemaadest, millest tuleb
perimetraaljuhtme paigaldamisel kinni pidada. Piiritleda koik rauast v6i muust metallist elemendid (kontrollkaevud,
elektriiihendused, jne) valtimaks haireid perimetraaljuhtme signaalis.

Kui tooala sees voi véljaspool seda on takistus, naiteks darekivi, sein voi tara, paigaldada perimetraaljuhe véhemalt 35 cm (13,78")
kaugusele; kui soovite véltida roboti kokkupdrget takistusega, siis paigutage piirdekaabel vahemalt 40 cm (15,75') kaugusele
takistusest”. Rohu niitmise servade lahedal, kus otsustati robotil mitte tootada lasta, voib I&pule viia trimmeri voi vosaldikuriga.

~

35cm.
/13,78"

Kui tooala sees voi véljaspool seda on lillepeenar, hekk, valjaulatuvate juurtega taim, vdike kraav 2-3 cm vdi vaike darekivi 2-3 cm,
paigaldada perimetraaljuhe vdahemalt 30 cm (11,81 ") kaugusele, valtimaks roboti kahjustumist v&i vigastamist olemasolevate
takistuste poolt. Rohu niitmise alal, kus otsustati robotil mitte to6tada lasta, voib 16pule viia trimmeri voi vosalbikuriga.

30 cm.
/11,81"

véljaulatuvad juured

30 cm.
/11,81"
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Kui tooala sees voi selle kdrval asub bassein, tiik, kuristik, kraav, teeperv, sdidutee, mis on vdi ei ole piiratud kergesti liletatavad
taraga, pange piirdetraat vahemalt 90 cm (35,43 “) kaugusele. Selleks, et saaksite panna piirdetraadi |dikeala darele véimalikult
lahedale, soovitame paigaldada Gihiskasutatavate aladega kiilgnemise korral raskesti liletatava tara voi muudel juhtudel vahemalt
15 cm korguse tara. See vdoimaldab paigutada piirdetraadi eelnevates punktides kirjeldatud kaugustesse.

_

Juhendis toodud vahemaadest ja tapsustatud kallakutest tapne kinnipidamine tagab optimaalse paigalduse ja roboti
nouetekohase t66. Kallakute voi libedate pindade puhul suurendada vahemaad vahemalt 30 cm vorra. / 11,81 ".

90 cm.
/3544

Robot on varustatud anduritega, mis suudavad tuvastada liikuvaid takistusi. Ohutu ja vaikse t66 tagamiseks soovitame mistahes
kuju ja suurusega fikseeritud takistused piiritleda.

Takistuse eraldamiseks alustada piiritletavale esemele kdige lahemast imbermdddu punktist, paigaldada perimetraaljuhe
takistuseni, teha ring selle imber, pidades kinni eelnevates punktides kirjeldatud vahemaadest ja tuua juhe tagasi eelmise raja
juurde. Paigaldada edasi- ja tagasisuuna juhe iiksteise peale sama naela alla, sellisel juhul robot uletab perimetraaljuhtme.
Roboti digeks tootamiseks peab liksteise peal oleva perimetraaljuhtme minimaalne pikkus olema 70 cm (27,56 "), et robot saaks
regulaarselt liikuda.

Kui kaldus toopiirkonnas on takistusi, nagu
naiteks puid, potte, poste vms, tuleb need
iimbritseda piirdetraadiga, kui kalle iiletab
25%.
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KALLAKUD

Veenduge, et likski muruplatsi osa ei liletaks lubatud kaldenurka (vaadake “Tehnilised naitajad”).
Jarsemate kallakutega piirkondade niitmine pole véimalik (vaadake jargnevaid punkte). Jarsemaid kallakud tuleb seetdttu
niidetavast alast vélja arvata.

_

Roboti andurid voimaldavad tuvastada takistusi ka kallakutel, kui jargitakse peatiikis ,Tooala piiritlemine” toodud
tingimusi. Soovitame robotit esmakasutamisel testida maksimaalse lubatava kaldega kallakutel.

ULESPOOLE KALLAK ALLAPOOLE KALLAK
(" ) (" )

D D

Suurem kui 1T m
0ja-75% vahel

Suurem kui T m
0 ja +75% vahel

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 ")

Robot tajub kuni 45% kallaku korguseerinevust, kui kallak langeb {ihtlaselt vahemaa tagant, mis on pikem kui tiks meeter.

JARSUD KALLAKUD

Roboti turvasiisteem t&lgendab jarske kaldemuutusi (iile 30%) anomaaliana ja muudab roboti liikumissuunda, et robot liiguks
tagasi ohutusse piirkonda ja saaks niitmisega jatkata. Robot vdib liigjarsu kallakuna kasitleda ka jark-jargult maapinnast
véljaulatuvaid ja tdusvaid puukénde voi lillepeenarde daristamiseks kasutatavaid kive.

_
Soovitame robotit esmakasutamisel testida maksimaalse lubatava kaldega kallakutel.

ULESPOOLE KALLAK ALLAPOOLE KALLAK
( ) ( )

kaasa arvatud
0°ja-25%

kaasa arvatud
0° ja +25% vahel

L (984"
100 cm (39,3 ")

100 cm (39,3 ")

Robot tajub kdrgusemuutusi kuni 25% kallakute puhul, kui kalle algab ootamatult.
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PERIMETRAALJUHTME PAIGALDAMINE

Perimetraaljuhe voib olla maha kaevatud v6i maapinnale asetatud.
Kui on olemas vajalik masin juhtme paigaldamiseks, on soovitav
see maha kaevata, kuna see tagab juhtme suurema Kkaitse.
Vastasel juhul tuleb asetada juhe maapinnale vastavate naeltega, perimetraaljuhe
nagu jargnevalt kirjeldatud.

Er——

Alustada perimetraaljuhtme mahapanemist
laadimisjaama paigaldamise piirkonnas ja jatta
paarimeetrine varu, et see parast grupiga iihendamist
loppfaasis vastavalt mootudele dra Iigata.

Maapinnale asetatud juhe

Kasutades kutterit vdi trimmerit 16igake muru vdaga madalaks
piki rada, kuhu tuleb paigaldatav kaabel. Sel moel on lihtsam viia
kaabel maapinnaga kontakti ja hoiduda, et niiduk [dikaks kaabli
labi voi kahjustaks selle isolatsiooni. L. ]
Labipaasukorid
1. Asetage kaabel péaripdeva piki kogu rada ja kinnitage see
vastavate, iksteisest umbes 100 cm (39,37 ") vahedega naelte
abil. Traat peaks olema kontaktis maapinnaga, véltimaks, et
niiduk seda kahjustab enne, kui muru selle uuesti kinni katab.

- Perimetraaljuhtme paigaldamise faasis pidada kinni
peenarde Umber poorlemise suunast, mis peab olema
vastupéeva.

- Mittesirgjoonelistel I6ikudel kinnitada nii, et see ei keerduks,
vaid moodustaks regulaarse kurvi (raadius 20 cm).

Maassekaevatud juhe
1. Kaevake maasse korrapdrane vagu (umbes 2-3 cm (0,787 + 1,181 ")).

2. Paigaldada juhe péripdeva kogu tee ulatuses paari sentimeetri sligavusele. Juhet ei tohi matta stigavamale kui 5 cm, et mitte
vahendada roboti piilitava signaali kvaliteeti ja intensiivsust.

3. Juhtme paigaldamise faasis kinnitada vajadusel monedes punktides vastavate naeltega, et seda pinnasega kinnikatmise
faasis oma kohal hoida.

4. Katta kogu juhe pinnasega ja teha nii, et see jadks maa sees pingule.
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Perimetraaljuhtme ihendamine.

Kasutage originaalset liitmikku, kui paigalduse I6puleviimiseks on
vaja tdiendavat traati.

Paigutage juhtme kd&ik otsad liitmikku ning veenduge, et juhtmed
on taielikult sisestatud nii, et otsad on teiselt poolt ndha. Vajutage
tange kasutades tlemisel kiiljel olev nupp taielikult alla.

J Er——

- Kasutage ainult originaalseid liitmikke, sest
ainult need tagavad turvalise ja veekindla
elektriiihenduse.

- Arge kasutage kleeplinti ega muud tiiiipi
liitmikke (iimbriseid, terminale jms), mis ei
taga oiget isolatsiooni: mulla niiskus pohjustab
aja jooksul piirdetraadi oksiideerumist ning
katkemist.

LAADIMISJAAMA JA TOITEPLOKI PAIGALDAMINE

e aY | N
A A toiteplokk (A)

Ettevaatust - Hoiatus
Enne mistahes toimingu teostamist liilitada vilja | ﬂ

elektri iildtoide.

kaitse (L)
Paigaldada toiteplokk lastele kattesaamatusse kohta.
Niiteks kérgemale kui 160 cm (63.00 ").

Laadimisjaamani viivat kaablit ei tohi teha liihemaks
voi pikemaks ja kogu lileliigne kaabel tuleb pakendada
kaheksakujuliselt nagu joonisel naidatud.

Paigaldamiseks kasutatav piirdejuhe ei tohi olla
liihem kui 50 m, palun votke iihendust oma ldhima
teeninduskeskusega.

1. Paigaldada laadimisjaam méératud kohta.
2. Sisestage perimetraaljuhe (M) koos guide laadimisjaama. Loigake lejaanud piirdetraat &ra umbes 5 cm pistikutest kdrgemal.

3. Uhendage aluse sisendkaabel saatja punase terminaliga (T). Uhendage aluse véljundkaabel musta terminaliga.

Terminalid on moeldud ainult originaalse piirdejuhtme iihendamiseks.

punase terminaliga
E &y = = =} Sl S| g < S| o
O, T o}
= al
=
o] [} =} [} ! =} [} )
L) |
=1l
) = = =} s} S S|
O fa)
s MIE s -
= = = &) =2 . e H I
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4. Kinnitada laadimisjaam (N) maa kiilge naeltega (P). Vajadusel
kinnitada laadimisjaam ankrutega (Q).

Paigaldada toiteplokk (A).
Uhendada laadimisjaama (N) toitejuhe (E) toiteplokiga (A).

Uhendada toiteploki (A) pistik vooluvarku.

® N o o

Kui saatja led vilgub, on tGihendus dige. Vastasel juhul on vaja
tuvastada anomaalia (vaata ,Rikete otsing).

19
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toitejuhe (E)

toiteplokk (A)

perimetraaljuhe

H. min. 160 cm
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REGULEERIMISED

SOOVITUSED REGULEERIMISEKS

Kasutaja peab teostama reguleerimisi vastavalt kasutusjuhendis kirjeldatud protseduuridele. Teha ei tohi mingeid
reguleerimisi, mida ei ole kasutusjuhendis selgesonaliselt margitud. Voimalikke erakorralisi reguleerimisi, mida ei
ole kasutusjuhendis tapselt kirjeldatud, tuleb teha ainult Tootja poolt volitatud Teeniduskeskuste personali poolt.

LOIKEKORGUSE REGULEERIMINE

Seadistage esmakasutusel soovitud 16ikekdrgus.

Loikekorguse reguleerimine toimub kasutajameniii kaudu, mida on kirjeldatud peatiikis ,KASUTAMINE JA TALITLUS"

Arge kasutage robotit muru, mille kérgus on Idiketerast 1 cm (0,40 “) kérgem, niitmiseks. Vihendada ldikekdrgust
jark-jargult. Soovitav on vihendada korgust vahem kui 1 cm (0,40 “) iga 1-2 pdeva tagant, kuni jouate ideaalse
korguseni.
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KASUTAMINE JA TOO

KASUTAMISEESKIRJAD

_

- Lugege enne roboti esmakordset kasutamist hoolikalt kasutusjuhendit ja veenduge, et olete sellest (ja eriti
selles sisalduvatest ohutuseeskirjadest) taielikult aru saanud.

- Kasutage seadet ainult tootja poolt ette ndahtud kasutuseesmargil ja drge tehke selles paremate to6tulemuste
saamiseks mingeid muudatusi.

- Valtige roboti ja selle lisaseadmete kasutamist halbades ilmastikuoludes (eriti kui v6ib esineda valku).
KIRJELDUS JUHTPANEEL JA MENUUDE ULEVAADE

Joonisel on kujutatud masinal olevate juhtnuppude asukohta ja funktsioone.

STOP.
Niiduki ohutuks peatamiseks. Kasutada otsese ohu
korral ning roboti hooldamisel.

Asub ekraanist paremal ja véimaldab robotit sisse voi
vélja lilitada.(A)

Naitab, et robot teatab vdi votab vastu GPS-positsiooni.

Naitab, et toimub sidepidamine mdne seadmega
Bluetoothi kaudu. Kui seadme tihendus katkeb, lilitub
ikoon vélja.

% <D )

Naitab vastuvoetud GSM-signaali tugevust. Signaali
tugevust nédidatakse ribal vahemikus 1 kuni 4. Kui see
vilgub, siis robot saadab / v&tab vastu andmeid GSM-
vorgu kaudu. Riba on tihi, kui signaal on kadunud voi
vdga nork.

Naitab aku laetuse taset.

Roboti andmed. Paigaldatud versioon ning info
tooaegade ja -tsiiklite kohta.

Home. Juurdepéas kasutajamentilile.

Abi: nditab ekraanil kasutatavate funktsioonide
lGhikirjeldust.

Naaseb eelmisele tasemele.

CJOPOI(]

Kinnitab operatsiooni.
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Robot laadimisjaamas

||T66u

5 Tootsikli kohene algus. Roboti laadimise ajal on
®— voimalik valida té0ala ja laadimisjaama naasmise aeg.

Tootab kohe.
0—

Voimaldab méaarata téoala ja laadimisjaama
f-\ naasmise aja.

"Paus”

é_\’ Robot peatab automaatse programmi.
~ =" On voimalik mé&arata nadalapdev, mil automaatne
tootsiikkel jatkub.
Kui soovite peatada roboti t66 kauemaks kui nddalaks,
llitage see vdlja.

"Seadistused"

,{}},@ Voimaldab robotit programmeerida. Vt peatikki
“Mentitide seadistus — Programmeerimisreziim”

Robot aias

"Naasmine"
é\ Naaseb viivitamatult laadimisjaama.
«—0

Naaseb laadimisjaama ja jatkab jargmist
@ t00tsiiklit vastavalt programmile.

Naaseb laadimisjaama ning jaab sinna
é-_\ valitud nadalapéeva ja kellaajani.

"T66"
6_\) Voimaldab valida erifunktsioone.

Jatka t66d.

Todtab valitud alal kuni seadistatud ajani.

@ Too suletud alal.

Mine siit dra. Robot ei toota teatud raadiuses
) (saadaval mudelites, mis on varustatud GPS
N\ vastuvétjaga).

Spiraalne 10ige niitmise optimeerimiseks
@\@, roboti asukohas.

Adre niitmine. Robot puudutab piirdetraati
ja hakkab seda jargima, et niita dart kuni
laadimisjaama joudmiseni.

)

"Seadistused"”

,{}}@ Vdimaldab robotit programmeerida. Vt peatiikki
“Menliitide seadistus — Programmeerimisreziim”
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ALGSEADISTUS

Roboti esmakordsel kaivitamisel kuvatakse ekraanile algseadistused, kus on vdimalik seadistada roboti keel, kuupéeyv, kellaaeg
ja méningad roboti péhiparameetrid.

- Paigutage robot laadimisjaama

- Vajutage kaivitusnupule ON/OFF

- Lugege enne jatkamist ohutuseeskirju

- Maarake eelistatav keel

- Maarake kuupaev formaadis PP/KK/AAAA ja aeg 24 tunni formaadis

- Jargige roboti esimeseks konfiguratsiooniks ekraanile ilmuvat viisardit

Algseadistuse protsess on I6ppenud. Minge roboti paigaldamis- ja tdoparameetrite seadistamiseks kasutajameniiiisse.

JUURDEPAAS MENUULE

Minge roboti paigaldamis- ja to0parameetrite seadistamiseks kasutajamendiiisse. Kui robot on laadimisjaamas, vajutage
kasutajamenuisse minemiseks (7), vajutage STOPP, kui robot to6tab.

Vajutage kasutajameniisse minekuks seadistusnuppu &¥ .
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MENUU ULDSEADED - PROGRAMMEERIMISREZIIM

(T ——

- Soovitame toote voimaluste parimaks arakasutamiseks
programmeerida robot to6tama iga paev.

Roboti programmeerimine

- Kui seadistada tuleb mitu tooala, soovitame kasutada
programmeerimises vdahemalt kahte tooaega, et teatud
aladel niitmissagedust suurendada.

Voite seadistada 3 erinevat teatud ajal kasutatavat t66profiili: néiteks siis,
kui soovite, et aed oleks tavalisest erinevalt vaba.

Viimane seadistatud profiil on tahistatud erineva varviga ja see on profiil,
mis on aktiivne roboti automaatse t60 ajal.
Vajutage peameniiiisse naasmiseks mitu korda nuppu <« .

Tooprogramm
Igale ndadalapéevale saab maarata kuni 4 tundi t66d.

Puudutage ekraanil konfigureeritavale nidalapéevale vastavat ala ja
programmeerige seejarel ajakava.

Markus: kui soovite kopeerida lihe pdeva seadistusi teisele paevale, valige
ja paev, mida soovite kopeerida, ning seejarel tikshaaval paevad, millele
soovite koopiat kohaldada. Lopetage, vajutades veelkord nupule .

Maérake igale tdoajale (T1, T2, T3, T4) algus, I6pp ning millistel aladel robot
tohib sel ajal téotada.

@ Ajad T1, T2, T3, T4 ei tohi kattuda: robot kustutab vastuolus oleva
kellaaja.

“Adre niitmine”. Kui see funktsioon on aktiveeritud, alustab robot niitmistsiiklit
muruplatsi darest. Soovitame aktiveerida see funktsioon kaks korda nadalas.

Naidisseadistused:
T1: 09:00-11:00, A1, A2, A3, A4

; T2:15:00 - 17:00, A1, A2
peaala Y
_____ = 3 Kell 15:00-17:00 pltab robot teostada t66tsiklit ainult alal A1 voi A2.
1
e ]
(@ Tooaladele minekul, laadimisjaama naasmisel v6i tootades voib
robot juhuslikult siseneda ka aladele A3 ja A4.
==
""" SO Roboti nduetekohaseks toimimiseks on selle td6aja seadistus vaga
. oluline. Todaja konfiguratsiooni mdjutavad paljud parameetrid:
.y i néiteks alade arv, akude vdimsus, muruplatsi keerukus, muru
. @ <--——ee--! t'LjUp jms. Uldiselt .tunleb t@étundide arvu veid! sugrerldada, kui
aias on rohkem kui (ks niidetav ala, palju takistusi voi alad on
> suund vastupdeva »> suund piripéeva | keerulise kujuga. Vaadake esimeseks konfiguratsiooniks allolevat
naidistabelit.
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BO95ELO

1200 (12912) 10:00 12:00 14:00 16:00
1800 (19418) 09:00 16:30
2600 (27976) 09:00 19:00
3500 (37673") 08:00 21:00

Jaama naasmine

M 6 < |F

N\

=
()

10:30 (\

Vihmaandur

Seadistage roboti kaugus piirdetraadist laadimisjaama naasmisel.

“OFF”. Soovitatav seadistus kitsaste labipdasuteedega keerulistes aedades,
kus piirdetraadi laheduses on palju takistusi. Robot jargib laadimisjaama
naasmisel ratastega piirdetraati.

@) Piirdetraadi paigaldamine peab olema tehtud meetodil “OFF”: vt
I16iku “laadimisjaama naasmise meetod”

Ulejaanud parameetrite puhul hoidub robot laadimisjaama naasmisel

piirdetraadist seadistatud kaugusesse. See on hea valik jarskude ndlvadega
aladel ja/vdi aedades, kus piirdetraadi laheduses ei esine |66kide ohtu.

@ Piirdetraadi paigaldamine peab olema tehtud meetodil “MIN,
MED, MAX": vt I6iku “laadimisjaama naasmise meetod”

Maarab roboti kditumise, kui andur tuvastab vihma.

ON (SEES): vihma avastamisel naaseb robot laadimisjaama. Laadimiststikli
I6ppedes jatkab robot tavalist t66d automaatselt, kui andur enam vihma ei
tuvasta.

DELAY (VIIVITUS): vihma avastamisel naaseb robot laadimisjaama ja jadb
sinna ajaks, mis seadistatakse lehel, mis ilmub nahtavale péarast nupule
“Delay” vajutamist.

OFF (VALJAS): vihmaandur on deaktiveeritud.
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Loikekorguse reguleerimine

/6| 2 |

Seadistage soovitud I6ikekdrgus.

Seadistage soovitud vaartus nooltega.

Vajutage asendi kalibreerimiseks immargusele margile.

Seadistab niidetava ala omadused.

@ Uhest alast koosnevates aedades tuleb siiski seadistada vahemalt
iiks tsoon.

Tooalade seadistus
On voimalik m&arata kuni 8 ala.

Vajutage alale, mida soovite konfigureerida.
Ala inaktiveerimiseks valida suurus 0 m2.

Tooprogramm
Aia igale alale tuleb méaarata jargnev:
DIMENSION DISTANCE - Suurus. Soovituslik tddala suurus ruutmeetrites.

6000 375 - Kaugus. Vajalik kaugus ala keskele joudmiseks, kui robot jargib
DISTANGE WIRE. DIRECTION  £o0 MODE piirdetraati. Soovitame votta selle eeskujuks kaugus to0ala keskpunktist,
O OFF et robot alustaks kindlasti t60d soovitud alal. Seadistades laadimisjaama

paigutamise ala vaartuseks 0.

- Suund. Lihim vahemaa t6dalale joudmiseks. Suund véib olla kas
“Paripdeva” voi “Vastupdeva’. Laadimisjaamast valjunud robot jargib
( » piirdetraati seadistatud suunas.

P - Traadi kaugus. Roboti kaugus piirdetraadist to0alale minekul. Seadistage

keerukate ja paljude piirdetraadi Iaheduses olevate takistuste voi kitsaste
kaikudega aedade puhul selle vaartuseks 0 cm.

- ECO reziim. Kui see on aktiveeritud ja robot avastab, et muru on niidetud,

vahendab see sellel alal td6aega ning jatkab jargmise lilesandega.
teisene ala 1 {
(30%, 60m, Péripaeva) #
teisene ala 2 [ IR ————"
(20%, 30m, Vastupdeva)
» suund vastupéeva »» suund péripdeva
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Uldised seadistused

Uldist laadi seadistused.

Parooli maaramiseks véi muutmiseks tuleb sisestada esmalt PIN-kood ja seejarel uus PIN-kood. Ostuhetkel on

Kaitse. Voimaldab aktiveerida/deaktiveerida/muuta roboti PIN-koodi.
@ tootja sisestatud parool “0000".

- Meniilide ja teadete keele seadistus.

- Roboti kuupéeva ja kellaaja seadistus.

- Vahemaade ja alade modtihiku seadistus.
- Lubab/keelab roboti helimarguanded.

[ {3}1 Voimaldab seadistada korrigeeriva teguri laadimisjaama dratundmiseks. Vaadake lisateavet roboti voi rakenduse
mendust.

Taastab tehase seaded.
m @ Koik konfiguratsioonid kaovad ja aia ning niiduki seadistused tuleb uuesti konfigureerida. PIN-koodi
vaikimisi vaartust ei taastata.

: Maarab vahemaa, mille robot Idbib enne suuna muutmist parast piirdetraadist moddumist. Maarake MIN, kui
6__}! soovite minimaalset véimalikku vahemaad, MAX, kui soovite maksimaalset vahemaad, ja MED vahepealse
vaartuse jaoks.
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KASUTUSELEVOTMINE - AUTOMAATNE REZHIIM

Automaatse tsikli kdivitamine tuleb teha esimesel kasutuselevotmisel voi parast toopausi.

1.
2.
3.

Veenduda, et niidetava platsi muru kdrgus oleks vastavuses roboti nduetekohase téotamisega (vaata tehnilisi néitajaid).
Reguleerida soovitud I16ikekdrgust (vaata |6ikekdrguse reguleerimine).

Veenduda, et to6ala oleks nduetekohaselt piiritletud ja et seal ei oleks takistusi roboti regulaarseks t66ks, nagu naidatud
osas , To0ala ettevalmistamine ja piirittemine” ja jargnevad.

Paigutada robot laadimisjaama.

Vajutage nupule “ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni robot on taielikult sisse lilitunud. Jargige ekraanile ilmuvaid juhiseid
ja sisestage vajadusel parool.

Kui robot pannakse t66le esimest korda, on vajalik programmeerida. Kui aga robot pannakse td6le peale todpausi, on vajalik
kontrollida, et programmeeritud funktsioonid vastaksid niidetava pinna tegelikule olukorrale (nt. lisatud basseid, taimed, jne.)
(vaata ,Programmeerimisrezhiim®).

Parast paari sekundit ilmub ekraanile sonum “CHARGING”.

Robot hakkab muru niitma vastavalt programmeeritud rezhiimile.

Kindlustada, et aias poleks parast paduvihmasid poriloike. Vastasel juhul tuleb ala korda teha vdi panna robot “Pause” peale.

ROBOTI OHUTU SEISKAMINE

Roboti kasutamise ajal voib olla vajalik robot peatada. Tavalistes tingimustes peatatakse robot klahviga “STOP”. Ohu korral
vOi hooldustdd teostamiseks on vajalik peatada see ohututes tingimustes, et véltida tera ootamatu kaivitumise ohtu. Roboti
peatamiseks vajutada nupule “STOP” ja seejarel nupule “ON/OFF”. Eemaldage toitepistik seinakontaktist.

@ e ~
(¢ Er—— sTop

Roboti seiskamine ohututes tingimustes on vajalik
hooldus- ja parandustoode teostamiseks (nditeks: tera
vahetamine, puhastust6dd, jne.).

Roboti kaivitamiseks jargida jargmisi punkte:

- vajutagerobotisisselilitamiseksjauuekskaivitusprotseduuriks

Kui robot kaivitatakse niitmisalast valjaspool, siis |6iketera mootor
eikaivitu ning peale lthikest signaaliotsingutilmub roboti monitorile
tekst “OUT OF BORDER” (“NIITMISALAST VALJASPOOL”"). Vajutada
nuppu “ON/OFF”, asetada robot niitmisalasse ning alustada uuesti
kaivitamisprotseduuri.

asetada robot niitmisalale;

nupule “ON/OFF”".
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ROBOTI KASUTAMINE SULETUD ALADEL, KUS El OLE LAADIMISJAAMA

Robot tuleb kéivitada suletud ala reziimis, kui niidetakse suletud aladel, mis on piiratud piirdetraadiga ja kus ei ole laadimisjaama.

A Hoiatus - Ettevaatust!

Peatage robot ohutus olekus (vt ,Roboti ohutu peatamine”) ja teisaldage see vastava kdepideme abil. Arge hoidke
kinni roboti korpusest, vaid kasutage alati vastavat kaepidet.

1.

3.
4.
5.

Paigutage robot tooalale piirdetraadist ja muudest takistustest
vdahemalt 100 cm (39,37 ") kaugusele.

Vajutage nupule ON/OFF ja oodake paar sekundit, kuni robot
on taielikult sisse lilitunud. Jargige ekraanile ilmuvaid juhiseid
ja sisestage vajadusel parool.

Valige nupp @5

Valige nupp “suletud ala”. @

Maarake t66aja |6pp ja valige“OK”

Peatage robot pérast t66 [6ppu ohututes tingimustes (vt “Roboti
ohutu peatamine”) ja pange see uuesti laadimisjaama.

Taastage roboti_normaalne t60 nii, nagu on kirjeldatud 13igus
“KASUTUSELEVOTT AUTOMAATREZIIMIS”".
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EKRAANI KUVAMINE TOO AJAL

Muruniitja to6tamise ajal néitab ekraan jargmisi andmeid:
- niiduki kiirus;

- ldiketera kiirus;

- aku laetuse protsent.

Kui niidukit laetakse, on ekraanil ndha laadimise edenemine.

Kui muruniitja on véljaspool td00aega, kuvab ekraan 166 alguse
paeva ja kellaaja.

PIKEM TOOPAUS JA VIIMINE TOOSEISU

Roboti pikaajalise mittekasutamise korral ning enne niitmishooaega, et tagada nduetekohane toimimine 166 taasalustamisel.
1. Laadida enne talvist hoiulepanekut aku taielikult. Laadida akut vahemalt iga 5 kuu tagant.

2. Viia autoriseeritud edasimiiiija juures Iabi korraline hooldus. See on roboti heas tédkorras hoidmise p&hialus. Tavaliselt
hélmab hooldus jargnevaid operatsioone:

e roboti kere, [diketera ja kdikide teiste liikuvate osade taielik puhastus.
¢ roboti sisemuse puhastus.
¢ roboti tookorra kontrollimine.

e kulunud osade, nagu Idiketera, kontroll ja vajadusel véljavahetamine, harjad (ainult robotitel, mis on varustatud harjadega
mootoritega).

¢ aku véimsuse kontroll.
e vajadusel voib edasimiilja laadida ka uue tarkvara.

3. Puhastada hoolikalt robot ja laadimisjaam (vaata ,Roboti puhastamine”).
4. Kontrollida voimalikke kulunud véi kahjustunud komponente, nagu Idiketera ja kaaluda nende véljavahetamist.

5. Paigutada robot kaitstud ja kuiva, sobiva dhutemperatuuriga 10-20 °C ja v&orastele (lapsed, loomad, muud valised kehad,
jne.) raskesti juurdepaasetavasse kohta. Hoida robotit temperatuuril alla 20°C, et vdhendada akude tiihjaks laadimist.

6. Uhendada lahti toiteploki pistik (A).

7. Katta laadimisjaam (C) kinni valtimaks materjali (lehed, paber, jne.) sattumist selle sisemusse ja lihendusplaatide
sailitamiseks.

Viimine tooseisu e
Enne roboti viimist td0seisu parast pikka todpausi, toimida
ndidatud moel.

toiteallikas (A)

1. Uhendada toiteploki (A) pistik vooluvarku.
2. Taastada ildine elektritoide.

Taastage roboti_normaalne t66 nii, nagu on kirjeldatud 16igus
“KASUTUSELEVOTT AUTOMAATREZIIMIS".

laadimisjaam (C)
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AKUDE LAADIMINE PIKAAJALISEKS LADUSTAMISEKS

4

® Oht - Tahelepanu!

Robotit on keelatud laadida plahvatusohtlikus voi tuleohtlikus keskkonnas.

1.

Uhendage laadimisjaam elektritoitega ja veenduge, et
laadimisplaadid on puhtad.

Paigutage robot laadimisjaama ilma seda sisse liilitamata.

Veenduge, et laadimisklemmid on laadimisplaatidega
kontaktis ja ekraan lilitub sisse ning néitab aku laetuse taset.

Kui laadimine on I6ppenud (umbes 6 tunni parast), eemaldage
robot laadimisjaamast.

Pange robot ohutusse ja kuiva toatemperatuuriga kohta (10-
20 °C), kus see ei ole lastele ega lemmikloomadele kergesti
ligipaasetav ning ei puutu kergelt kokku muude voérkehadega
vms

SOOVITUSED KASUTUSEKS

Jargnevalt on toodud mdned soovitused, mida tuleb roboti kasutamise ajal jargida:

ka parast nduetekohast ettevalmistust, simuleerida esmakordsel kasutusel mdningaid proovimanddvreid, et teha selgeks
juhtseadmed ja pohilised funktsioonid;

kontrollida pdhiorganite kinnituskruvide kinnitust;
niita muru tihti, et valtida rohu liigset kasvamist;

arge kasutage robotit muru, mille kdrgus on I6iketerast 1 ecm (0,40 ") kdrgem, niitmiseks. Kdrge rohu korral tdsta tera
korgemale, et seda siis jargnevatel padevadel jark-jargult madalamale lasta;

kui murul on automaatne kastmissiisteem, programmeerida robot nii, et see tuleks laadimisjaama tagasi vahemalt 1 tund
enne kastmise algust;

kontrollida maapinna kallet ja veenduda, et see ei liletaks maksimaalseid lubatud vaartusi, nii et roboti kasutamine ei tekitaks
ohtusid;

soovitame programmeerida roboti nii, et see ei t06taks rohkem, kui vaja, hinnates ka rohu erinevat kasvamist erinevatel
aastaaegadel, et seda mitte asjatult kulutada ega akude kestust vahendada;

roboti to6tamise ajal véltida ohutuse huvides inimeste (eriti laste, vanurite ja puuetega inimeste) ja koduloomade viibimist
tooalal. Selle ohu valtimiseks on soovitav programmeerida roboti to6tegevus sobivatele aegadele.

Tootja ei garanteeri muruniiduk-roboti taielikku thilduvust teiste traadita siisteemide nagu kaugjuhtimispultide, raadiosaatjate,
kuuldeaparaatide, maa-aluste elektriliste loomapiirdeaedade vdi muu taolisega.
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KORRALINE HOOLDUS

SOOVITUSED HOOLDUSEKS

_

Hooldustoode ajal kasutada tootja poolt soovitatud isikukaitsevahendeid, eriti kui tootatakse teraga. Enne
hooldust6ode teostamist veenduda, et robot oleks peatatud ohutult (vaata ,Roboti ohutu seiskamine”).

PLAANIJARGSE HOOLDUSE AJAVAHEMIKE TABEL

Sagedus Komponent Too tiilip

Puhastada ja kontrollida tera
efektiivsust. Vahetada vélja, | Vaata ,Roboti puhastamine”
Tera kui tera on 166gi tulemusena
paindunud voi kui on vdga Vaata ,Tera vahetamine”
kulunud
Akulaadija nupud I
P Puhastada ja kdrvaldada . -
Iga nadal gﬁgzahlfélg)adlmlsega vBimalik oksiidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine
Kontaktplaadid LA
L Puhastada ja korvaldada : .
Erlﬁﬁg'éallilfggfdlmlsega vdimalik oksiidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine
Vihmaandur \E)girr]r?:ltiid:kjsaulégtt\é?clgida Vaata ,Roboti puhastamine”
Iga kuu Robot Puhastada Vaata ,Roboti puhastamine”
Kord aastas voiniitmishooaja Robot Taitke kupong volitatud Vaata “Pikem to0paus ja
16pus teeninduskeskuses viimine t6oseisu”
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ROBOTI PUHASTAMINE

1. Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

A Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte Ioikamise ohtu.

2. Puhastada roboti kdiki valispindu leiges vees ja neutraalse seebiga niisutatud ja hasti pigistatud kdsnaga, et eemaldada enne

kasutamist liigne vesi.

A Ettevaatust - Hoiatus

Liigse vee kasutamine voib pohjustada lekkimist kahjustades elektrilisi komponente.

3. Arge kasutage lahusteid voi bensiini, et mitte kahjustada varvitud pindasid ja plastikkomponente.

4. Arge peske roboti sisemisi osasid ega kasutage rdhuga veejugasid, et mitte kahjustada elektrilisi ja
elektroonilisi komponente.

A Ettevaatust - Hoiatus

Elektriliste ja elektrooniliste komponentide poordumatu kahjustamise valtimiseks drge asetage robotit ei osaliselt

ega taielikult, vette, kuna see ei ole veekindel.

5. Kontrollida roboti alumist poolt (IGiketera tsoon, esimesed
ja tagumised rattad), kasutada sobivat harja, et eemaldada
koorikud ja/voi jaagid, mis voiksid takistada roboti
nduetekohast t66d.

6. Eemalada vdimalikud rohu- ja lehejaatmed robotist haaramise
piirkondadest.

7. (kontaktlaadimisega mudelites) Puhastada akulaadijate
(A) nupud, kontaktplaadid (B) ja korvalada vdimalikud
elektrikontaktidest tingitud okstideerumised voi jaagid kuiva
lapiga ja, vajadusel, peene liivapaberiga.

8. Puhastage vihmasensorit (C) ning eemaldage mustus voi
vdimalik okstidatsioon.

9. Puhastada laadimisjaama sisemus kogunenud jagkidest.
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RIKETE OTSING

RIKKED, POHJUSED JA PARANDAMINE

Jargnevalt toodud informatsiooni eesmérk on aidata vdimalike anomaaliate ja rikete, mis vdivad todtamisel tekkida,
identifitseerimisel ja parandamisel. Moningaid rikkeid saab lahendada kasutaja; teised vajavad tapseid tehnilisi oskusi voi
vdimalusi, ja neid saab teostada ainult tunnustatud ja vastavas tegevusvaldkonnas omandatud kogemustega kvalifitseeritud
personal.

A Ettevaatust - Hoiatus

Peatage robot ohututes tingimustes (vt “Roboti ohutu peatamine”), kui robotit tuleb kontrollida, et viltida selle tera
ootamatut kaivitumist.

Rike ‘ Pohjus ‘ Parandamine

Loiketera kahjustatud Asendada tera uuega (vaata ,Tera vahetamine”)

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”). Vabastada tera

Loiketera jadkidest (paelad, n6orid, A .
plastikosad, jne.) ummistatud Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
lIoikamise ohtu

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti

Ebaharilik vibratsioon ohutu peatamine”)

Robot kaivitus ettendgematute
Robot on vaga mirarikas takistuste (langenud oksad, unustatud

esemed, jne.) juuresolekul Eemaldada takistused ja taaskaivitada robot

(vaata “Kasutuselepanek — Automaatreziim”)

Parandada voi asendada mootor ldhimas

Elektrimootori avarii Teeninduskeskuses

Tosta I6ikekdrgust (vaata ,Loikekdrguse
reguleerimine®)

Liiga korge rohi

Teha tavalise muruniitjaga alal eelniitmine

Perimetraaljuhtme voi laadimisjaama Kontrollida laadimisjaama thendust (vaata
toitejuhtme vale asend ,Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine

Robot ei paigutu Gigesti
laadimisjaama

Asetada laadimisjaam tasasele ja stabiilsele
pinnale (vaata ,Slisteemi paigaldamise
planeerimine®)

Pinnase vajumine laadimisjaama
timber

Robot kaitub peenarde

' . o Paigaldada perimetraaljuhe Gigesti (vastupéeva)
timber anomaalselt Perimetraaljuhe valesti paigutatud ?

vaata ,Perimetraaljuhtme paigaldamine®)

Seadistada roboti kell imber (vaata

Kell valesti seadistatud ,Programmeerimisrezhim")

Robot tootab valedel
kellaaegadel

Seadistada t66aeg Uimber (vaata

ToOaeg on seadistatud valesti - Programmeerimisrezhim")
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Rike

Tooala ei niideta taelikult

Pohjus

Ebapiisavad t66tunnid

Parandamine

Pikendada to6aega (vaata
,Programmeerimisrezhiim"”)

Koorikuga ja/voi jagkidega I6iketera

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”)

& Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
Ioikamise ohtu.

Puhastada |oiketera

Ldiketera kulunud

Asendada tera originaalvaruosaga (vaata ,Tera
vahetamine”)

Roboti tegeliku vdoimsuse suhtes liiga
suur téoala

Kohandada t66ala (vaata ,Tehnilised andmed")

Akude eluiga hakkab labi saama

Asendada akud originaalvaruosadega (vaata
+Akude vahetamine”)

Akusid ei laeta taielikult

Puhastada ja eemaldada akude
kontaktpunktidest voimalik oksiidatsioon (vaata
,Roboti puhastamine”).

Lisaala ei niideta téielikult

Vale programmeerimine

Programmeerida digesti lisaala (vaata
,Programmeerimisrezhiim"”)

Ekraanile ilmub ,Service”
(Teenindus)

Taita tuleb roboti kupong

podrduda ldhimasse raviasutusse

Ekraanile ilmub“Lift”

Robot tostetakse maast lles.

Teha kindlaks, kas robot pole blokeeritud voi
kinni jaanud mone objekti kiilge.
Puhastada ja eemaldada roboti kere alla jaanud
rohujaatmed, mis voivad segada sensorite t66d
(vt “Roboti puhastamine”)

Ekraanile ilmub “No Signal”

Perimetraaljuhe ei ole digesti
tihendatud (juhtme katkestus,
elektrilihenduse puudumine, jne.)

Kontrollida elektritoite tookorda, toiteploki
ja laadimisjaama diget ihendust (vaata
,Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine)

Ekraanile ilmub “Out of
border”

Maapinna liigne kalle

Piirata liigse kallakuga ala (vaata ,Siisteemi
paigaldamise planeerimine”)

Perimetraaljuhe valesti paigutatud

Veenduda, et juhe on digest paigaldatud (liiga
sligaval, metallesemete ldahedus, vahemaa
juhtmest, mis eraldab kahte elementi, vaiksem
kui 70 cm, jne.) (vaata “Siisteemi paigaldamise
planeerimine”)

Sisemiste alade (peenrad, p6dsad, jne.)
piiramise perimetraaljuhe paigaldatud
paripaeva

Paigaldada perimetraaljuhe Gigesti (vastupédeva)
?vaata ,Perimetraaljuhtme paigaldamine”)

Toiteplokk ilekuumenenud

Vétta tarvitusele vajalikud abindud toiteploki
temperatuuri vahendamiseks (6hustada voi
muuta paigaldustsooni, jne.) (vaata ,Slisteemi
paigaldamise planeerimine®)

Rataste llekanne ei ole dige

Kontrollida ja vajadusel kinnitada rattad digesti
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Rike

Ekraanile ilmub “Wheel error”

Pohjus

Maapind ebatasane voi liikumist
takistavate takistustega

Parandamine

Veenduda, et niidetav muru oleks lihetasane
ja ilma aukude, kivide vdi muude takistusteta.
Vastasel juhul teostada vajalikud korrastustood
(vaata ,Tooalade (peamise ja lisaalade) eeltood
ja piiritlemine®)

Uks v&i mélemad rataste iilekannet
kaivitavat mootorid rikkis

Parandada voi asendada mootor ldhimas
Teeninduskeskuses.

Ekraanile ilmub “Too high
grass” voi “Blade Error”

Loiketera kahjustatud

Asendada tera uuega (vaata ,Tera vahetamine®)

Loiketera jadkidest (paelad, noorid,
plastikosad, jne.) ummistatud

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”)

& Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
loikamise ohtu

Vabastada tera

Robot kaivitus takistustele
ettendgematute takistuste (langenud
oksad, unustatud esemed, jne.)
juuresolekul

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”)

Eemaldada takistused ja taaskaivitada robot
(vaata “Kasutuselepanek — Automaatreziim”)

Elektrimootori avarii

Parandada voi asendada mootor ldhimas
Teeninduskeskuses

Liiga korge rohi

Suurendada |6ikekorgust (vaata ,L6ikekdrguse
reguleerimine) Teha alal tavalise muruniitjaga
eelniitmine

Ekraanile ilmub “Tilt”

Roboti kalle liletab lubatud piirid.

Jatta valja piiritledes
lubatud piiridest suurema kaldega ala

Led (C)ei
ltlitu sisse

Puudub toitepinge

Kontrollida toiteploki diget ihendust elektrivorku

Kaitse on katki

Lasta kaitse vahetada |dhimas volitatud
Teeninduskeskuses

Saatja
led (C)
on sisse
ltlitatud

Perimetraaljuhe on katki

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”). Uhendada lahti toiteploki
elektripistik. Teostada perimetraaljuhtme
thendamine
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KOMPONENTIDE VAHETAMINE

SOOVITUSED OSADE VAHETAMISEKS

) e

Teostada asendus- ja parandustoiminguid vastavalt ehitaja antud juhtnooridele voi poorduge teeninduskeskuse
poole, kui antud toiminguid kasutusjuhendus mainitud ei ole.

AKUDE ASENDAMINE

_

Asendada akud volitatud teeninduskeskuses.

TERA ASENDAMINE

1. peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

_

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte Ioikamise ohtu.

Asendada ainult seadmega sobivate originaalteradega.

Mudel Loiketera kood
B0O95ELO0 075Z56500A

2. poOorata robot Umber ja toetada nii, et kapotikate ei saaks
vigastada.

3. keerata lahti kruvid (B) tera (A) lahtimonteerimiseks.

4. sisestada uus tera ja kinnitada kruvid.

5. poorata robot tagasi to6asendisse.
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ROBOTI KORVALDAMINE

e Kaesolevattoodet klassifitseeritakse selle kasuliku eluea I6pus elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmetena
(WEEE) ning seda on seet&ttu keelatud realiseerida tavalise olmepriigi, segaolmejaatmete (sorteerimata)
ja ka sorteeritud olmejaatmete (ringlussevéetavate) hulgas.

e Kasutaja peab ndustuma toote ringlussevdtuga vastavalt kohalikule seadusandlusele; see téhendab, et ta
peab eraldama elektrilised ja elektroonilised komponendid ning need viskama eraldi vastavatesse elektri-
ja elektroonikaseadmete jaatmejaamadesse, vdi siis tagastama terve seadme miiijale uue seadme
ostmishetkel. Eeskirju eirav elektri- ja elektroonikaseadmete kaitlemine on rikkumise toimepaneku
asupaiga seadustega karistatav.

e Elektri- ja elektroonikaseadmetes sisalduvad ohtlikud ained vdivad kahjustada keskkonda ja inimeste s
tervist, seetottu on kasutajal oluline roll aidata kaasa elektri- ja elektroonikaseadmete korduvkasutamise,
ringlussevottu ja muud elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmete taaskasutamist.

e Koik komponendid, mis peavad olema eraldatud ja havitatud teatud kindlal viisil, on margitud spetsiaalse
margistusega.

® Oht - Tahelepanu

Elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmed voivad sisaldada ohtlikke aineid, millel voib olla kahjulik m6ju keskkonnale
ja tervisele. Elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmed tuleb realiseerida nouetekohaselt ja ainult vastavates
kogumispunktides.

e Pakend - toote pakend on valmistatud taaskasutatavast materjalist ja tuleb realiseerida jatkusuutlikul viisil selleks ette
nahtud konteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.

e Patareid — vanad vdi tiihjad patareid sisaldavad keskkonnale ja tervisele kahjulikke aineid ning seetdttu ei tohi neid

realiseerida tavalise olmepriigi hulgas. Kasutaja on kohustatud realiseerima akud jatkusuutlikul viisil selleks ette nahtud
kogumiskonteinerites vdi vastavates kogumiskeskustes.
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GARANTIITINGIMUSED

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanteerib oma klientidele kdigi Euroopa direktiivis 1999/44/CE sisalduvate diguste
rakendamise.

Tapsemalt on garantiiga kaetud voimalikud materjali- voi tootmisvead vdahemalt 2 (kaks) aastat pérast algset ostukuupé&eva.
ZCS ei garanteeri toote katkestusteta ega veatut t66d ning ei vastuta kahju eest, mille on pdhjustanud juhiste valesti mdistmine.
Lisaks sellele ei kehti kdesolev garantii jargnevale: esteetilised kahjustused nagu kriimud, I6iked ja mdlgid; kuluartiklid (nt patareid),
v.a. juhul, kui seadme kahjustused on tekkinud defektsete materjalide vdi tootmisvea tottu; kahju, mis tuleneb toote kasutamisest
lisaseadmetega, mida ei ole tootnud ega miitinud ZCS; dnnetustest tulenev kahju, vaartarvitamine, vale kasutamine, tileujutused,
tulekahju vo6i muud loodusnahtused voi valised pohjused; kahjustused tootes, mida ZCS-i teenusepakkuja on teostanud ilma
ZCS-i kirjaliku loata.

ZCS siilitab ainudiguse parandada ja asendada (uue voi hiljuti renoveeritud tootega) toodet ja selle osi, voi pakkuda oma
arandgemisel kogu ostuhinna hiivitamist. Hiivitamise korral tuleb toode, mille eest hiivitust saadakse, ZCS-ile tagastada ja see
muutub jalle ZCS-i omandiks.

Garantiiaja jooksul parandab vdi asendab ZCS tavaparase kasutamise kaigus kahjustatud komponente. Remont v6i asendamine
voib hélmata selliste osade ja/voi Uksuste kasutamist, mida ZCS on hiljuti remontinud. Lisaks jatab ZCS endale diguse kasutada
sama vaartuse ja konstruktsiooniga varuosi, Uksusi vdi komponente. Remondi- vdi asendustddodes kasutatud osade voi
t06joukulusid ei pea tasuma klient. Klient tasub selle asemel transpordikulud. Kui toode voi osa asendatakse, muutub mistahes
asendatud objekt kasutaja omandiks ja asendatav osa ldheb ZCS-i omandisse.

Kédesolev garantii ei mojuta ostja digusi, mis on kehtestatud kehtivate siseriiklike seadustega, piiramata nende seadustega
kehtestatud tasusid, mille ostja tasub garantii teostamiseks.

Osturiigi piiratud garantii tdhendab seda, et garantiid kasutatakse ainult midgipunktis, kust robot osteti voi ldhimas
teeninduskeskuses. Defektne robot tuleb viia isiklikult edasimiijale v&i lahimasse teeninduskeskusesse. Ostja enda kulul
kulleriga saatmise korral peab ostja pakkima pakendi originaalpakendisse ja sellega peab kaasas olema arve vdi ostukviitungi
koopia, sh ostukuupéeyv, seerianumber ja probleemi kirjeldus.

TINGIMUSED JA PIIRANGUD GARANTIITEENINDUSE TAOTLEMINE
* Poorduge teabe saamiseks garantii rakendamise kohta ja  Garantiiteeninduse ja konkreetsete juhiste saamiseks selle
mistahes info saamiseks miiigipunkti. kohta, kuhu ja kuidas ZCS-i toode hooldamiseks tagastada,
B o o tuleb vétta dhendust midgipunktiga, kust robot osteti voi
* See garantii kehtib ainult siis, kui: lshima teeninduskeskusega. Garantiidiguse kasutamiseks

- defektne toode esitatakse koos originaalarve vdi peab ostjaesitama toote algselt edasimiijalt saadud ostuarve
ostukviitungiga, millel on naha ostukuupdev ja VOi-kviitungi originaali. Garantii on piiratud riigiga, kus ZCS vGi
edasimdiija nimi. volitatud edasimiiiijad on toote algselt miitinud.

e Kaesolev garantii kaotab kehtivuse, kui:
- toodet ei kasutata vastavalt kasutus- ja hooldusjuhistele;

- paigaldus vdi kasutamine ei vasta kasutusjuhenditele; TAIENDAVAD MOISTED
- seerianumber on kustunud v6i muutunud loetamatuks;
- kasutatakse mistahes lubamata vélisseadet v6i toodet  Kohapealne abi

muudetakse; ¢ Kiliendile ei ole ette ndhtud tootega seotud kohapealset abi
- kasutatakse mitteoriginaalseid varuosi voi tarvikuid; ka mitte garantiiaja jooksul.

e s K116k Kohape sedumise vladus takse tsu kone
kolmandad osapooled; eest ning kdnesoleva teeninduskeskuse tunnitasu.
- robotis, toiteallikas, laadijas vdi lisaseadetes ilmneb .
rikkeid, mis tulenevad kliimast: nagu naiteks vélkudest, Soovitused
laviinist, maalihetest, liigpingest, elektrilokidest, ° Hoidke originaalpakend alles.
dikesetormist, Uleujutustest, loodusdnnetustest vms. e Hoidke alles arve vdi ostukviitung (nende puudumine
pohjustab garantii katkemise).

e Garantiist valja jatmine ja piirangud:
- garantii alla ei kuulu kulumiskindlad osad, nagu néiteks  Tshelepanu
harjad, IGiketerad, piirdetraadid, naelad, rihmad, rattad, e Klient on kohustatud kasutusjuhendit hoolikalt lugema ja
kaablid ega tihenduskaablid; rangelt jargima.
- plastmassist valisosad, milles ei ole tootmisvigu.
plastmassosade varvimuutus, mis tuleneb looduslikest
mdjudest voi keemilistest ainetest;
- patarei garantii on piiratud ainult tootmisvigadega ja
see kehtib esimese 24 elukuu jooksul;
- mootoritel on 2-aastane garantii, mis on siiski piiratud
3000 téotunniga.
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