H.dbB =t

| Ll

— MBROGIO

DDDDD



Instrucciones originales
Originale instruksjoner
Alkuperaiset ohjeet
Pdvodni pokyny
Oryginalne instrukcje
Izvirna navodila
Originaalsed juhised

La abreviatura de identificacion del robot se indica en la placa aplicada sobre el panel frontal. En base e esa abreviatura es posible
identificar, en la tabla indicada en el fondo de la pagina, la denominacion comercial del robot.
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Robotens ID-nummer er oppgitt pa skiltet som er festet pa frontpanelet. Basert pa ID-nummeret, er det mulig a finne robotens kommersielle
benevnelse i tabellen nederst pa siden.

Rungon etuosassa sijaitsevassa laatasta voidaan nahda robotin mallimerkintd. Mallimerkinnan perusteella voidaan nahda allaolevasta
laatikosta robotin kaupallinen nimi.
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Identifikaéni znacka robota je uvedena na $titku, kteryy je umistén na pfedni strané panelu. Na zakladé této znacky je mozné podle tabulky
uvedené na konci stranky zjistit obchodni oznaceni robota.

Znak identyfikacyjny robota jest umieszczony na tabliczce przymocowanej do panelu czotowego. Na podstawie tego znaku jest mozliwe
okreslenie, poprzez postuzenie sie tabelg znajdujaca si¢ na dole strony, nazwy handlowej robota.
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Indetifikacijska koda robota je navedena na plosci na prednji strani. Na podlagi te kode lahko poiS¢ete na plo$¢i spodaj nazib robota.

Roboti identifitseerimiskood asub esipaneelile kinnitatud sildil. Koodi abil saate tuvastada roboti mudeli lehekiilje alaosas asetsevast tabelist.
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ULDINFO

KASUTUSJUHENDI EESMARK

e Antud kasutusjuhend, mis kuulub seadme taisvarustusse, on tootja poolt koostatud, et anda vajalikku informatsiooni neile,
kes on volitatud seadet tema ettenédhtud kasutusaja jooksul kasutama.

» Lisaks hea kasutustehnika omandamisele peavad info saajad teavet hoolikalt lugema ja sellest rangelt kinni pidama.

* Antud info on tootja poolt esitatud originaalkeeles (itaalia) ja seda voib teistesse keeltesse tolkida, et taita diguslikke ja/voi
kaubanduslikke néudeid.

¢ Antud informatsiooni lugemine vdimaldab véltida ohtusid inimeste tervisele ja ohutusele ja majanduslikku kahju.

* Hoida antud kasutusjuhendit kogu seadme kasutusea jooksul teadaolevas ja kergelt juurdepéésetavas kohas, et selle saaks
alati katte hetkel, kui on vaja seda lugeda.

* Mbned antud kasutusjuhendis toodud andmed ja pildid ei pruugi tapselt vastata teie omanduses olevale, aga see ei mdjuta
nende funktsiooni.

* Tootja jatab endale diguse viia sisse muudatusi iima ette teatamata.

* Mobnede eriti oluliste tekstiosade esiletdstmiseks voi monede tdhtsate momentide néaitamiseks kasutati siimboleid, mille
téhendust jargnevalt kirjeldatakse.

4

P Oht - Tdhelepanu

Siuimbol téhistab tésise ohu oluorda, mille tdhelepanuta jatmine vGib seada tésisesse ohtu inimeste tervise
ja ohutuse.

A Ettevaatust - Hoiatus

Siimbol tahendab, et on vaja kaituda vastavalt, et mitte seada ohtu inimeste tervist ja ohutust ja mitte
pohjustada majanduslikku kahju.

Simbol tahistab eriliselt tédhtsat tehnilist informatsiooni, mida ei tohi tdhelepanuta jatta.
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TOOTJA JA SEADME IDENTIFITSEERIMINE

Naidatud identifitseerimisplaat kantakse otse seadmele. Sellel on
ara toodud viited ja olulised andmed ohutuks t66tamiseks.

Mistahes vajaduse korral pdorduda tootja klienditeenindusse voi
mdnda volitatud keskusesse.

Mistahes  tehnilise  abi  taotluse  korral tuua vdlja
identifitseerimisplaadil mérgitud andmed, ligikaudsed t66tunnid ja
tekkinud defekti tudp.

g
ANDMEPLAAT

(A) Tootja identifitseerimine
(C) Mudel '
(©) velrsioon (C) Ehit
o

usaasta

T XXXXXXXXXXXXX

Mar, factured by XXXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX!
' XXXXX 1 (XX) - XXXX

A. Tootja identifitseerimine. .@mq E g E
B. EL vastavusmargis. ; : e @
S| MLNANT LN

' Serial Number@ XXXXXXXXXXXXXX :

(D) Tehnilised
andmed

C. Mudel ja versioon / matriklinumber / ehitusaasta.

D. Tehnilised andmed: pinge,
|6ikelaius

vool, kaitsemé&éar, maandus,

©) Matriklinumber (B) EL

vastavusmargis

INFORMATSIOON OHUTUSE KOHTA

Tootja on pédranud eritéhelepanu teguritele, mis voivad seada ohtu seadmeid kasutavate t66tajate ohutuse ja tervise. See teave
on mdeldud kasutajate teavitamiseks sellest, millele tuleb ohu véltimiseks eritdhelepanu pddrata.

| A OHUTUSNOUDED

TOODE ON VARUSTATUD LOIKETERAGA JA SEE El OLE MANGUASI!

- Lugege hoolikalt labi kogu juhend, eelkdige koik ohutust puudutav teave, ja veenduge, et
olete sellest taielikult aru saanud. Kasutage seadet ainult tootja poolt ette nahtud eesmarkidel.
Jargige hoolikalt t66d, hooldust ja remonti puudutavaid juhiseid.

- Veenduge roboti toétamise ajal, et selle toOpiirkonnas ei oleks mitte kedagi eriti lapsi, vanureid
ega puuetega inimesi ning lemmikloomi. Vastasel juhul soovitame plaanida roboti t60 sellisele
ajale, mil laheduses ei ole mitte keda%i. Jalgige seadet, kui laheduses on teadaolevalt
lemmikloomi, lapsi vai teisi inimesi. Kui roboti teel asub inimene voi loom, peatage robot kohe.

+ Toopiirkondades, mida ei ole piiratud raskelt Gletatava taraga, tuleb seadet t66 ajal jalgida.

« Muruniidukroboti to66piirkonna Gmber tuleb paigutada hoiatusmargid, kui seda kasutatakse
avalikes kohtades. Markidel peab olema jargmine tekst: “Tahelepanu! Automaatne
muruniiduk! Hoiduge masinast eemale! Jalgige lapsi!”

- Robot ei ole méeldud kasutamiseks lastele ega piiratud fulsiliste, sensoorsete voi vaimsete
voimete voi puuduvate kogemuste ja / voi teadmistega isikutele, kui neid ei jalgi nende ohutuse
eest_yas}(utav isik vOi kui neid ei ole dpetatud seadet kasutama. Jélgige, et lapsed seadmega
ei mangiks.

- Arge lubage kasutada robotit inimestel, kes ei tea, kuidas see to6tab.

- Hooldus- ja remonditodde teostajad peavad olema taielikult kursis seadme eripéra ja
ohutuseeskirjadega. Lugege enne roboti kasutamist téhelepanelikult kasutusjuhendit ja
veenduge, et olete selle juhistest aru saanud.

« Kasutage ainult originaalvaruosi: arge tehke robotis muudatusi; arge muutke, kérvaldage
ega jatke vélja paigaldatud ohutusseadmeid. Tootja keeldub igasugusest vastutusest, kui on
kasutatud varuosi, mis ei ole originaalvaruosad. Selle ndude eiramine voib pdhjustada tdsist
ohtu ohutusele ja inimeste tervisele.

+ Kontrollige, et murul ei oleks ménguasju, t6oriistu, oksi, riideesemeid ega muid esemeid,
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mis voivad terasid kahjustada. Kui need esemed on murul, vGivad need pdhjustada roboti
kahjustumist voi selle blokeerida.

- Roboti peale ei tohi istuda. Arge tdstke kunagi liikuvat robotit tera kontrollimiseks ega roboti
teisaldamiseks. Arge pange kasi ega jalgu liikuva seadme alla.

- Arge kasutage robotit, kui sprinkler té6tab. Programmeerige sellisel puhul robot nii, et see ei
tootaks sprinkleriga Gheaegselt. Arge peske robotit korge surve all veejoaga ega kastke seda
osaliselt ega taielikult vette, kuna see ei ole veekindel.

+ Votke enne seadme mistahes kasutajapoolset reguleerimist voi hooldamist selle toide vélja ja
aktiveerige ohutusseadis. Kasutage tootja poolt ette néhtud isikukaitsevahendeid; kasutage
IGiketeraga tegeledes kindlasti kaitsekindaid. Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi
teha jarelevalveta lapsed.

+ Kasutajapoolset puhastust ja hooldust ei tohi teha jarelevalveta lapsed.
- Arge kasutage kahjustatud I6iketeraga robotit. Léiketera tuleb vélja vahetada.

. Arﬂe kasutage robotit, mille valisosad on kahjustunud. Kui ilmneb mehaanilisi vigastusi, tuleb
kahjustunud osad vélja vahetada.

. Ar%e kasuta%e robotit, kui selle trafo toitejuhe on kahjustatud. Kahjustatud toitejuhe voib
ohjustada kokkupuutumist pingestatud osadega. Tootja, selle esindaja v0i sarnase
valifikatsiooniga isik peab juhtme ohuolukordade valtimiseks vélja vahetama.

- Kuitoitejuhe kahjustub kasutamise ajal, vajutage roboti peatamiseks stopp-nupule jaeemaldage
toitepistik pistikupesast.

« Kontrollige korraparaselt robotit visuaalselt ning veenduge, et roboti tera, kinnituskruvid ega
I6ikemehhanism ei oleks kulunud ega kahjustatud. Veenduge roboti téokindluse tagamiseks,
et kdik mutrid, poldid ja kruvid oleksid pinguldatud.

- Kui robot kasutamise ajal ebaharilikult vibreerub, vajutage seadme peatamiseks stopp-nupule
ja eemaldage toitepistik pistikupesast.

+ On rangelt keelatud kasutada vdi laadida robotit plahvatus- ja tuleohtlikus keskkonnas.

+ Kasutage ainult tarniﬂ(a poolt kaasa antud akulaadijat ja toiteallikat. Ebadige kasutamine vGib
pohjustada elektrilddki, Ulekuumenemist voi sddvitava akuvedeliku lekkimist. Lekke korral tuleb
pesta akut vee / neutralisaatoriga; vedeliku silma sattumise korral tuleb p66érduda arsti poole.

TURVAVARUSTUS

1. Takistusandur

Kokkupuutel kbva esemega, mis on kdrgem kui 10 cm (3,94 "), on I66giandur sisse lilitatud, robot peatab likumise selles suunas
ja pdorab takistust valtides tagasi.

2. Inklinomeeter
Juhul, kui robot té6tab pinnal, mis on kaldus rohkem, kui tehnilised naitajad lubavad vai kui I&heb Umber, robot peatab |6iketera.
3. Hadaseiskamise liliti

Asetseb roboti tlaosas, kuhu on kirjutatud klaviatuuri muude ké&skudega vorreldes suuemalt “STOP”. Vajutades t66 kaigus
sellele nupule, robot-muruniiduk peatub koheselt ja tera blokeerub.

4. Liigvoolukaitse

Iga mootorit (tera ja rattad) jalgitakse pidevalt t66tamise ajal igas olukorras, mis voib pohjustada tGlekuumenemist. Juhul, kui
rataste mootoris esineb liigvool, proovib robot vastupidises suunas. Kui liigvool pusib, robot peatub teatades veast. Kui ligvool
tekib Idiketera mootoris, on kaks sekkumise vahemikku. Kui néitajad jdédvad esimesse vahemikku, teeb robot man&dvreid
I6iketera vabastamiseks. Kui liigvool on kaitse vahemiku all, robot peatub teatades mootori veast.

5. Signaali puudumise andur

Kui signaal puudub, peatub robot automaatselt.
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OHUTUSSIGNAALID

B>

Enne seadme  kasutamist,
lugeda tahelepanelikult
kasutusjuhendit.

SN

Ve
&\‘9

STOP

Keerlevat I6iketera mitte
puutuda, kési ja jalgu mitte
panna liikuva seadme alla. Enne
seadme juurde minemist tuleb
oodata, et Idiketera ja keerlevad
osad on téielikult peatunud.

Hoiduda seadmest turvalises
kauguses selle t66tamise ajal.

Roboti té6tamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid vOi puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade td6tab,
hoida koduloomad, lapsed
vOi teised isikud turvalises
kauguses.  Igasuguse ohu
véltimiseks programmeerida
roboti t66tamisaeg voimalikult
ohutule kellaajale.

Seadme peale astumine on
keelatud.

vef>| | be|>

Enne seadme kallal t66tamist
vOi selle tdstmist kaivitada
turvastisteem.

Ettevaatust! Seadet ei
tohi puhastada ega pesta
veepihustiga.

Roboti tootamise ajal
kindlustada, et niitmisalal
poleks inimesi (eriti lapsi,
vanureid vOi puuetega inimesi)
ja koduloomi. Kui seade td6tab,
hoida koduloomad, lapsed
vOi teised isikud turvalises
kauguses. Igasuguse  ohu
véltimiseks programmeerida
roboti té6tamisaeg voimalikult
ohutule kellaajale.

Kasutage robotit ainult
toiteallikatega, mis on é&ra
toodud selle »1ehniliste

andmete” peatiki tehnilises
teabes.
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TEHNILINE INFORMATSIOON

TEHNILISED ANDMED

Kirjeldus

8040ELO 8040ELO 8040ELO AO041ELO
WBU | BES | CERAL | R

PREMIUM
Maksimaalne niitmiseks soovitatav pind
ToovGimsus ( -20%(")) m2 () (19368) (34452) (34432) (64583)
Mdotmed (A x K x S) mm 635x464x330 784x536x330
Roboti kaal koos Akuga kg 15,5 15,8 15,8 17,8
Loikekorgus (Min-Maks) mm (") 20 - 65 (0,78-2,56 ")
|6iketera mm (") 250 (9,84 ") 360 (14,17 %)
Mootorid ilma harjadeta
Lbiketera kiirus RPM 3000 2500
Liikumiskiirus Neetrit/ 30 (97,7 35 (114 )
45% lubatud sdltuvalt muru tingimustest ja paigaldatud
lisaseadmetest.

Maksimaaine juhitav ja soovitatav % 35% maksimaalsest juhitavast ja soovitatavast. Korraparase muru

kalle (*) tingimustes.

20% vélisserva voi perimetraaljuhtme laheduses.

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Maks)
Td6keskkonna temperatuur Maks °C LAADIMISJAAM: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Maks)
AKULAADIJA: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Maks)

M&ddetud helivbimsuse tase dB(A) 63 65
ROBOT: IPx5
Veekaitse aste IP LAADIMISJAAM: IPx4
AKULAADIJA: IPx4
Elektrinaitajad
Mean Well Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE ELG-300-30ZCTE
L Input: Input: Input:
Toitja (litiumakule) 100 - 240 Vm; 2 A; 100 - 240 Ve; 2.2 A; 100 - 350 V~; 3.0A;
50/60 Hz; Klass 1 50/60 Hz; Klass 1 50/60 Hz; Klass 1
output: output: output:
29.4V —;5.0A 294V —;8.0A 29.4V —;10A
Akude ja laadimise tilp
Laetav liitium-ioon aku 25.2V
(nimipinge) 25.9V 5.8Ah 25.9V 8.7Ah 25.9V 8.7Ah 10.35Ah
Laadimise taup kontaktis kontaktis induktiivne kontaktis
Keskmine laadimisaeg hh:mm 1:30
Keskmine t6baeg pérast . . . . .
laadimistsikli 15ppu (*) hh:mm 02:45 03:45 03:45 04:00

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.
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Sagedused

Raadiosaatja roboti juhtimiseks

T606 sagedusala (Hz) 500 - 60000
Maksimaalne vdimsus raadiosagedusel (dBm) <10

Bluetooth

Td6 sagedusala (Hz) 2402 - 2480
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) < 14

GSM

Seadmed / lisaseadmed / funktsioonid

T66 sagedusala (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimaalne voimsus raadiosagedusel (dBm) <33

Juhitav ala koos peamisega 8
Vihmaandur seerivarustus
Eco -Mode ( reziim)- .
Iseprogrammeerimine (patendiga) seerivarustus
Moodul Connect (GPS, GPRS) seerivarustus

Laadimisjaama tagasitulemise
meetod

“V-Meter” - “follow wire”

Perimetraaljuhtme maksimaalne
pikkus (ligikaudne, arvestatud m (")
regulaarse iUmberm&ddu pohjal)

1000 (3280 ')

(*) Vastavalt muru olukorrale, haljasalale ja niidetava ala keerukusele.

SEADME ULDINE KIRJELDUS

Seade on automaatselt muru niitmiseks projekteeritud ja ehitatud
robot, mis niidab aedade muru ja kodude muruplatse mistahes
kellaajal péaeval ja d6sel. See on vaike, kompaktne, vaikne ja
lihtsalt transporditav.

Vastavalt niidetavate pindade erinevatele omadustele saab robotit
programmeerida t66tamiseks mitmel alal: ks peamine ja mitu
lisaala (Vastavalt erinevate mudelite eriparale).

Too6tades niidab robot perimetraaljuhtmega piiritletud ala.

Kui robot tuvastab perimetraaljuhtme vG6i kohtab takistust,
muudab suvaliselt trajektoori ja ligub uues suunas. Robot ei lahe
piirdetraadist kaugemale, kui pool traadi pikkusest.

Random t66printsiibil teostab robot piiritletud muru automaatse ja
taieliku niitmise (vaata joonist).

Robot on vdimeline &ra tundma kdrgema ja/vbi paksema muru
mones aia piirkonnas ja kaivitama automaatselt, kui seda
vajalikuks peab, spiraalse likumise muruniitmise perfekiseks
viimistlemiseks. Spiraalse likumise saab kaivitada ka kasutaja,
vajutades robotil niitmise ajal kdsku “ENTER”.

Muru pindala, mida robot saab niita, s6ltub reast faktoritest:

* roboti mudelist ja paigaldatud akudest;

* maa-ala omadustest (ebaregulaarsed piirid, ebatasased
pinnad, ala ligendamine, jne.);

e muru omadused (rohu tlup ja kbrgus, niiskus, jne.);

» tera olukord (tdhusa teritamisega, ilma prahi ja koorikuta, jne).
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Piirdetraadi liitmik

Monel juhul voidakse power Kit toiteplokki miitia eraldi.

EXTRA
Aku

@ 25.9V 5.8Ah 25.9V 8.7Ah 25.9V 8.7Ah 25.2V 10.35Ah
@ Toiteplokk 5.0A 8.0A 8.0A 10A
@ Saatja ja laadimistorn kontaktis kontaktis induktiivne kontaktis
Laadimismoodul kontaktis kontaktis induktiivne kontaktis

-
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PAIGALDAMINE

PAKEND JA LAHTIPAKKIMINE

Seade tarnitakse nduetekohaselt pakituna. Lahtipakkimisel votta see vélja ettevaatlikult ja kontrollida osade terviklikkust.

A Ettevaatust - Hoiatus

Lambumisohu véltimiseks hoida kiled ja plastikmahutid eema imikutest ja véikelastest!

Sailitada pakkimismaterjal tulevikus kasutamiseks.

SUSTEEMI PAIGALDAMISE PLANEERIMINE

Roboti paigaldamine ei too kaasa keerukaid toiminguid, aga vajalik on méningane eelnev planeerimine, et maarata ara parim
koht laadimisjaama, toiteploki paigaldamiseks ja perimetraaljuhtme tee mahapanemiseks.

e Laadimisjaam tuleb paigaldada muru &arde soovitavalt
suuremate mddtmetega alale, kust oleks vajadusel kerge
juurdepéés teistele muru tsoonidele. Ala, kuhu on paigaldatud
laadimisjaam, nimetatakse edaspidi ,Peaala“.

saatja

toitegrupp

F
SIN)

Ettevaatust - Hoiatus

Paigaldada toiteplokk lastele kéttesaamatusse
kohta. Néiteks kérgemale kui 160 cm (63 ").

Ettevaatust - Hoiatus

|

Tagada, et juurdepééds toiteplokile oleks lubatud
ainult volitatud isikutele.

Ettevaatust - Hoiatus

Elektrilihenduse tegemiseks on vajalik, et paigalduspiirkonna ldheduses oleks pistikupesa. Veenduda, et
toitevorku ithendamine oleks vastavuses antud valdkonnas kehtivate seadustega. Téiesti ohutuks t66tamiseks
peab elektrisiisteem, kuhu toiteplokk i(ihendatakse, olema varustatud korralikult toimiva maandusega.
Toitevooluring peab olema kaitstud jadkvoolukaitsmega (RCD), mille aktiveerimisvool ei lileta 30 mA.

Soovitav on paigaldada grupp elektriseadmete kappi (véljas voi sees), mida saab votmega sulgeda ja mis on
oige 6huvahetuse siilitamiseks héasti ventileeritud.

* lga t66tsikli I6pus peab robot leidma kergesti laadimisjaama, mis on |ahtepunktiks jargmisele t66tstklile ja teistesse
téotsoonidesse, edaspidi nimetatud ,Lisaalad”, likumisel.

* Paigaldada laadimisjaam jargmisi reegleid arvestades:

- Uhetasane ala;

- kindel, kompakine ja head &ravoolu véimaldav maapind;

- soovitavalt suuremamddtmelise muruala juures;

- veenduda, et vdimalikud vihmutid ei suunaks veejuga laadimisjaama sisemusse;

- laadimisjaama sisenemise kilg peab olema paigutatud nagu joonisel ndha, et vdimaldada robotil siseneda jargides
paripdeva perimetraaljuhet;

- enne jaama peab olema 200 cm (78,74 ") sirgjoont;

- Voéimalikud muruplatsi eraldavad metallist vardad voi &arekivid aluse ldheduses vodivad podhjustada haireid signaali
vastuvdtmises. Paigaldage alus aia mdnda teise kilge vdi eemaldage alus dérekividest. P66rduge enama teabe saamiseks
tootja abikeskuse voi selle volitatud esindajate poole.

» Laadimisjaam peab olema maa kulge tugevalt kinnitatud. Véltida astme tekkimist aluse ette, paigutades vajadusel sissepaéasu
ette vaike kunstmurust vaip, et kompenseerida sissepéaésuastet. Teise véimalusena eemaldada osaliselt muru ja paigaldada
alus rohujuure kdrgusele.

* Laadimisjaam on toiteplokiga Uhendatud juhtmega, mis peab laadimisjaamast eemalduma Idikepiirkonna vélispoolelt.
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* Paigaldada toiteplokk jargmisi reegleid arvestades:

- ilmastikutingimuste ja otsese paikesevalguse eest kaitstud
kohas;

- soovitavalt elamu, garaazhi voi panipaiga sisse;

- kui paigaldatakse vélja, tuleb valtida otsest paikesevalgust
ja vett: seega on vajalik kaitsta seda ventileeritud kastiga.
Seda ei tohi paigutada otsesesse kokkupuutesse maapinna
vOi niiske keskkonnaga;

- paigaldada valjapoole muru ja mitte sissepoole;

- sirutada Ulejgdv juhe, mis laadimisjaamast ulatub
toiteplokini, vélja. Juhet ei tohi lthendada ega pikendada.

e Sissepdéasu juhe peab olema sirgjooneline ja laadimisjaama
suhtes risti vdhemalt 200 cm (78,74 ja véljumisloik peab
eemalduma laadimisjaamast, see vdimaldab robotil Gigesti
siseneda.

Juhul, kui robot paigaldatakse ala l|ahedusse, kuhu on
paigaldatud teine robot (samasugune voi teise tootja oma), tuleb
paigaldusfaasis teha saatjale ja roboti vastuvétjale modifikatsioon,
nii et kahe roboti sagedused teineteist ei segaks.

Onnetusjuhtumi puhul pd6rduda lI&himasse raviasutusse.

Kasutusjuhend 10
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PERIMETRAALJUHTME T

EE MAARATLEMINE

Enne perimetraaljuhtme paigaldamist tuleb Ule kontrollida kogu
murupind. Hinnata vdimalikke muudatusi murul tegemiseks voi
muid tahelepanekuid perimetraaljuntme paigaldamisel roboti
nduetekohaseks toimimiseks.

1. Hinnata, milline on sobilikumlaadimisjaamasisenemise moodus
vastavalt peatikis ,, LAADIMISIAAMA TAGASITULEMISE
MEETOD® kirjeldatud juhistele.

2. Hinnata, kuhu oleks vajalik paigutada eriline perimetraaljuhtme
asetus vastavalt peatikis ,ETTEVALMISTUS ROBOTI
KIIREKS TAGASITULEMISEKS?” kirjeldatud juhistele.

3. Tobala ettevalmistamine ja piiritlemine.
4. Perimetraaljuhtme paigaldamine.

5. Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine. Perimetraaljuhtme
mahapanemise faasis pidada kinni paigaldussuunast
(paripéeva) ja peenarde Umber liikumise suunast (vastupaeva).
Nagu néidatud joonisel.

::’g’l_._

erimetraaljuhtme
e mpahapanemlse rada

we (]

ve W-w A=
ipe o el
oo
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e

e
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LAADIMISJAAMA TAGASI

TULEMISE MEETOD

Robot saab laadimisjaama tagasi tulla kahel erineval moel
vastavalt kasutajamenlu rubriigi “Seaded” — “Tagasitulemine
alusele” konfiguratsioonile. Kasutada meetodi “Mddda juhet” ainult
juhul, kui aias ja perimetraaljuhtme laheduses (vdhem kui 2 m) on
palju takistusi. Kdikidel teistel juhtudel on soovitav laadimisjaama
kiiremaks tagasitulemiseks kasutada meetodit “V-Meter”.

“Follow wire”. See laadimisjaama tagasitulemise meetod
paneb roboti jargima perimetraaljuhet, asetades rattad juhtme
peale. Kui on aktiveeritud see meetod, ei ole vaja seadistada
(» Tagasikutsumine médda juhet®) nagu jargnevalt kirjeldatud.

“V-Meter”. Seadistades see laadimisjaama tagasip&6rdumise
meetod, liigub robot perimetraaljuhtme Iaheduses vahemaal paarist
cm’st kuni 1 m’ni (3,2 ), seda aeg-ajalt, eriti mitte sirgjoonelistel
I6ikudel, puudutades, kuni tunneb é&ra laadimisjaama poolt
véljastatav signaal suundumaks piki traati ja sisenemaks Gigesti
laadimisjaama.

Juhul, kui esineb kitsaid vahekaike voi nool, et naasta Kiiresti laadi
nimetatakse “Tagasikutsumine méddda juhet”.

Teekonﬂ
lithem kui 2 m

| T

10mt. 1,5mt

misjaama, on vaja asetada paika erilise kujuga traat, mida

Niipea, kui “tagasikutsumine” on ara tuntud, jargib robot madalal kiirusel ja suurema tapsusega piirdetraati umbes 10 Mt (33 “) et
seejarel naasta alusele tagasituleku reziimi “ V-Meter “ kui ei ole toimunud kiiret tagasitulekut voi laadimisjaama.

“Tagasikutsumise” paigaldamisel pidada kinni jargmistest reeglitest:

e “Tagasikutsumise” on osa juhtmest, mis ulatub aias 2 m (6,6 ') ja vahemaaga kahe juhtme vahel 5 cm. (1,96 ");

* “Tagasikutsumise” tuleb asetada I6ikudele enne kitsaid I&bipaas

e vaiksemad kui 2 m. (6,6 );

* “Tagasikutsumise” tuleb paigaldada Idigule enne ,Kiiret tagasipd6rdumist”.

NB: Kui robot ei kohta laadimisjaama teatud aja jooksul, jérgib

11

perimetraaljuhet rezhiimil “Follow wire”.
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EELTOO ROBOTI KIIREKS TAGASITULEMISEKS LAADIMISJAAMA

Kiire tagasitulemine on eriline 16ik perimetraaljuhtmest, mis vdimaldab robotil vdhendada laadimisjaama tagasip&6rdumise
teed. Kasutada seda erilist perimetraaljuhtme 16iku ainult aedades, kus kiire tagasipddrdumine toob kaasa toelise teekonna
véhenemise ja Umbermdddu pikkusega suurem kui 200m.

Kiire tagasitulemise paigaldamiseks asetada perimetraaljuhe maapinnale nii, et moodustuks kolmnurk the kdljega 50 cm (19,7
") ja kahe perimetraaljuhtme kljega 40 cm (15,75 "), nagu joonisel ndidatud.

Kui robot laadimisjaama tagasipddrdumisel, rattad Ule juhtme, kohtab seda erilist kolmnurka, peatab liikumise, pd6rab umbes
90° aia sisemuse poole ja hakkab uues suunas liikuma, kuni kohtab vastassuunas perimetraaljuhet.

Paigaldada kiire tagasitulemine kohta, millele eelneks vahemalt 200 cm (78,74 ") ja jargneks véahemalt 150 cm (59,05 ") sirget
juhet.

Paigaldada ei tule sirgldigule, mis eelneb vahetult laadimisjaamale voi takistuste I&hedusse. Kontrollida, et kiire tagasitulemise
teel ei oleks takistusi, mis vdiksid takistada kiirest tagasipd6rdumist.

Selleks, et robot seadistusandmed kergesti &ra tunneks, ei peaks seadistamine toimuma kohas, kus maapinna kalle on liiga
suur. Soovituslik maksimaalne kalle s6ltub maapinna tingimustest, kuid ei peaks uletama 20%.

(4

Kui kiire tagasitulemine on paigaldatud valesse kohta, voib see takistada roboti kiiret tagasipé66rdumist
laadimisjaama. Kui robot liigub piki perimeetrit lisaalale, ei tuvasta kiiret tagasitulemist.

Pilt annab mdned kasulikud juhised kiire tagasitulemise Gigeks
paigaldamiseks.

4-10 mt. min. 150 cm.

"~
() oo e—
o Al |

Teekond 666

liihem OH060
ool 5cm.
000 Y

ﬁ 2 mt.

10mt. 1,5mt. 2 mt.
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TOOALA ETTEVALMISTAMINE JA PIIRITLEMINE

Niidetava muru ettevalmistamine

1.

Veenduda, et niidetav muru oleks Uhetasane ja ilma aukude,
kivide voi muude takistusteta. Vastupidisel juhul teha vajalikud
korrastustddd. Kui ei ole vdimalik méningaid takistusi
kérvaldada, tuleb need piirkonnad sobivalt perimetraaljuhtmega
eraldada.

Robot vdib niita pindasid tdédalal, mille maksimaalne kalle
on 45% (45 cm Uhe meetri pikkuse kohta), kui muru on
Uhtlane, kuiv, kus ei esine rataste libisemise ohtu ja vastavalt
paigaldatud lisaseadmetele. Teistel juhtudel tuleb kinni pidada
kaldest 35%.

Perimetraaljuhe peab olema asetatud maapinnale kaldega
mitte Ule 20% (20 cm Uhe meetri pikkuse kohta), arvestades, et
robot vajab laadimisjaamast tagasi tulemisel suuremat haaret.
Seega on vaja tédhelepanelikult kontrollida maapinna tingimusi
ja pidada rangelt kinni piiridest.

Kui perimetraaljuhe asetatakse kaldele Ule 20%, voib robot
otsustada sellest eemalduda, et vabamalt liikuda, kuna ei
suuda labida kitsaid |abikéike ja ei tunne ara eelseadistamist
kiireks tagasipddrdumiseks.

Vahemalt 20 cm perimetraaljuhtme sees- ja véljaspoolt ei tohi
kalle suureneda. Kui juhenditest kinni ei peeta, normaalse
téo6tamise korral kaldus aladel, kui robot tunneb ara juhtme,
voivad rattad libiseda ja selle td6alalt vélja viia.

Kui kallakutel on takistused Ulalnimetatud piiride juures, on
vajalik Uhtlustada maapind vdhemalt 35 cm ulatuses takistusest
kérgemal, et kallet vihendada.

J A —

Alasid, mille kalle on lubatust suurem, ei saa
robotiga niita. Paigaldada seega perimetraaljuhe
enne kallakut, vélistades niitmise sellel murualal.

r

N
perimetraaljuhe
45 o/f,// 45 cm
| 7,711 -
100 cm (39,3 ") 0-45% 0-20%
/
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Tooala piiritlemine e

i VYRR ﬂl
3. Kontrollida kogu murupinda ja hinnata, kas on vajalik selle |4 '“’ B
jagamine mitmeks eraldi td66alaks vastavalt jargnevalt |4y SN : )
kirjeldatud kriteeriumitele. Enne perimetraaljuhtme |y & (‘) perimetraaljuhtme
f o . o gy e . . No.2 mahapanemise rada
paigaldamistéid on soovitav t66 labiviimise lihtsustamiseks
kontrollida tle kogu teekond. Pilt kujutab néidet murust koos
teega perimteraaljuhtme paigaldamiseks.

Susteemi paigaldamise ajal on vajalik méaaratleda voimalikud
lisaalad ja vbimalikud suletud alad. Lisaala on osa murust, mis
on Uhendatud peamuruga kitsa labipaasuga, millele on robotil
juhuslikult liikudes raske ligi paéseda. Alale tuleb ligi pdéseda
ilma astmeteta ja Uletamata lubatud kdrgusevahesid. Ala
defineerimine “Lisaalaks” sdltub ka peaala médtmetest. Mida
suurem on peaala, seda raskemini labipaésetavad on kitsad
labikaigud. Uldiselt loetakse vaiksemat labipaasu kui 200 cm
(78,74 ") lisaalaks. Robot haldab lisaalasid arvuliselt vastavalt
mudeli néitajatele (,Vaata Tehnilised Andmed").

Minimaalne lubatud I|abikdik perimetraalsete juhtmete
vahel on 70 cm (27,56 "). Perimetraaljuhe tuleb paigaldada f““ ;
muruvalistest esemetest teatud kaugusele, mida hiljem e
naidatakse, seadmele peab vdimaldama 140 cm (55,12 ")

suuruse niitmisala, juhul kui aed on Umbritsetud kivim(dri voi .o Al PEAALA
o

minimaalne labipaasukoridor

Juhul kui l&bimisteekond on liiga pikk, voiks niitmislaius 70 cm juhtmest juhtmen.

hekiga. ve E o
juhtmest piirdekaablini olla suurem kui 70 cm (27,56 "). :
Programmeerimise ajal tuleb konfigureerida alade mé6tmed ja
suund, mille kaudu masin jduab sinnakdige kiiremini (péaripédeva/
vastupdeva) ning traadi vajalik pikkus sekundaarsele alale
joudmiseks.

Juhul, kui ei peeta kinni uUlaltoodud miinimumtingimustest,
peetakse muruala, mida eraldab aste, roboti omadustest e P 202020 A EnaeEsmmE
suurem korgustevahe voi labikaik (koridor), mis on kitsam kui e i

70 cm (27,56 ") perimetraaljuntmest, “Suletud Alaks”. “Suletud | W& |

Ala” paigaldamiseks asetada perimetraaljuhtme edasi ja tagasi | W % | PEAALA
suund samale rajale vahemaaga vahem kui 1 cm (0,40 "). | @ |

Sellisel juhul ei suuda robot iseseisvalt alale paéaseda, tuleb |4 |

toimida nagu kirjeldatud peatiikis “Suletud Alade Haldamine”. | g ¢ |

»Suletud Alade* haldamine véhendab roboti poolt autonoomselt *e :___________________/*\::!f“, <70 cm
hallatavaid ruutmeetreid. e | e

-~ - labipaéasukoridor
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4. Kui sees- vdi valjaspool tédala on teekate voi séidutee, mis on muruga samal tasemel, seada perimetraaljuhe 5 cm (1,96 ")
kaugusele teekatte &arest. Robot l&aheb pisut murult vélja ja kogu muru saab niidetud. Kui teekate on metallist voi kui seal
on metallist kontrollkaev, dushialus voi elekirikaablid, seada perimetraaljuhe vahemalt 30 cm (11,81 ") kaugusele, et valtida
roboti rikkeid ja perimetraaljuhtme haéireid.

_

Joonis kujutab ndidet t66ala sisemistest ja perifeersetest elementidest ja vahemaadest, millest tuleb
perimetraaljuhtme paigaldamisel kinni pidada. Piiritleda koik rauast v6i muust metallist elemendid
(kontrollkaevud, elektrilihendused, jne) véltimaks héireid perimetraaljuhtme signaalis.

J

Kui toédala sees voi véljaspool seda on takistus, naiteks aarekivi, sein voi tara, paigaldada perimetraaljuhe védhemalt 35 cm
(13,78") kaugusele; kui soovite véltida roboti kokkupdrget takistusega, siis paigutage piirdekaabel véhemalt 40 cm (15,75)
kaugusele takistusest®. Rohu niitmise servade lahedal, kus otsustati robotil mitte t66tada lasta, vdib 16pule viia trimmeri voi
vosalbikuriga.

35cm.
/13,78 "

Kui tddala sees voi véljaspool seda on lillepeenar, hekk, valjaulatuvate juurtega taim, vaike kraav 2-3 cm voi vaike aarekivi 2-3
cm, paigaldada perimetraaljuhe vahemalt 30 cm (11,81 ") kaugusele, valtimaks roboti kahjustumist v6i vigastamist olemasolevate
takistuste poolt. Rohu niitmise alal, kus otsustati robotil mitte t66tada lasta, voib I16pule viia trimmeri voi vosaldikuriga.

/30 cm.

/11,81

%0 cm.

/11,81
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Kui tddala sees voi selle kdrval asub bassein, tiik, kuristik, kraav, teeperv, séidutee, mis on véi ei ole piiratud kergesti Uletatavad
taraga, pange piirdetraat vahemalt 90 cm (35,43 “) kaugusele. Selleks, et saaksite panna piirdetraadi I6ikeala aarele voimalikult
ldhedale, soovitame paigaldada thiskasutatavate aladega kllgnemise korral raskesti Uletatava tara voi muudel juhtudel véhemalt
15 cm korguse tara. See voimaldab paigutada piirdetraadi eelnevates punktides kirjeldatud kaugustesse.

_

Juhendis toodud vahemaadest ja tdpsustatud kallakutest tdpne kinnipidamine tagab optimaalse paigalduse
ja roboti néuetekohase t66. Kallakute voi libedate pindade puhul suurendada vahemaad véhemalt 30 cm
vorra./11,81".

p

90 cm. '
/35,44 ¢ 90 cm.
/35,44 «

Kui té6ala sees on takistused, mis peavad kokkupuutele vastu, néiteks puud, pddsad vdi postid, millel pole teravaid nurkasid,
pole vaja neid eraldada. Robot pérkab vastu takistust ja muudab suunda. Kui eelistate, et robot ei pérka vastu takistusi ja selle
kindlaks ja vaikseks td6tamiseks, on soovitav eraldada kdik pusivad takistused. Kergelt kaldus takistused, nagu lillevaasid, kivid
vOi véljaulatuvate juurtega puud, tuleb eraldada, et véaltida I6iketera voi takistuste endi véimalikke kahjustusi.

Takistuse eraldamiseks alustada piiritletavale esemele kdige ldhemast Umbermdddu punktist, paigaldada perimetraaljuhe
takistuseni, teha ring selle imber, pidades kinni eelnevates punktides kirjeldatud vahemaadest ja tuua juhe tagasi eelmise raja
juurde. Paigaldada edasi- ja tagasisuuna juhe Uksteise peale sama naela alla, sellisel juhul robot lletab perimetraaljuhtme.
Roboti digeks td6tamiseks peab Uksteise peal oleva perimetraaljuhtme minimaalne pikkus olema 70 cm (27,56 "), et robot saaks
regulaarselt liikuda.
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PERIMETRAALJUHTME PAIGALDAMINE

Perimetraaljuhe vdib olla maha kaevatud vdi maapinnale asetatud.
Kui on olemas vajalik masin juhtme paigaldamiseks, on soovitav
see maha kaevata, kuna see tagab juhtme suurema Kkaitse.
Vastasel juhul tuleb asetada juhe maapinnale vastavate naeltega, perimetraaljuhe
nagu jargnevalt kirjeldatud.

 Er—

Alustada perimetraaljuhtme mahapanemist
laadimisjaama  paigaldamise piirkonnas ja
jatta paarimeetrine varu, et see pérast grupiga
tihendamist Ioppfaasis vastavalt mé6otudele é&ra
I6igata.

Maapinnale asetatud juhe

Kasutades kutterit voi trimmerit I6igake muru véaga madalaks piki
rada, kuhu tuleb paigaldatav kaabel. Sel moel on lihtsam viia
kaabel maapinnaga kontakti ja hoiduda, et niiduk I6ikaks kaabli
18bi voi kahjustaks selle isolatsiooni.

1. Asetage kaabel péripdeva piki kogu rada ja kinnitage see
vastavate, Uksteisest umbes 100 cm (39,37 ") vahedega naelte
abil. Traat peaks olema kontaktis maapinnaga, véltimaks, et
niiduk seda kahjustab enne, kui muru selle uuesti kinni katab.

- Perimetraaljuhtme paigaldamise faasis pidada kinni
peenarde Umber poorlemise suunast, mis peab olema
vastupéeva.

- Mittesirgjoonelistel I6ikudel kinnitada nii, et see ei keerduks,
vaid moodustaks regulaarse kurvi (raadius 20 cm).

Maassekaevatud juhe
1. Kaevake maasse korrapdrane vagu (umbes 2-3 cm (0,787 + 1,181 ")).

2. Paigaldada juhe périp&eva kogu tee ulatuses paari sentimeetri stigavusele. Juhet ei tohi matta stigavamale kui 5 cm, et mitte
véhendada roboti plilitava signaali kvaliteeti ja intensiivsust.

3. Juhtme paigaldamise faasis kinnitada vajadusel ménedes punktides vastavate naeltega, et seda pinnasega kinnikatmise
faasis oma kohal hoida.

4. Katta kogu juhe pinnasega ja teha nii, et see jddks maa sees pingule.
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Perimetraaljuhtme tGhendamine.

Kasutage originaalset liitmikku, kui paigalduse I6puleviimiseks on

vaja tadiendavat traati.

Paigutage juhtme kd&ik otsad liitmikku ning veenduge, et juhtmed
on téielikult sisestatud nii, et otsad on teiselt poolt ndha. Vajutage

tange kasutades ulemisel kuljel olev nupp téielikult alla.

J AT —

- Kasutage ainult originaalseid liitmikke, sest
ainult need tagavad turvalise ja veekindla
elektriihenduse.

- Arge kasutage kleeplinti ega muud tiiiipi
liitmikke (imbriseid, terminale jms), miseitaga
oiget isolatsiooni: mulla niiskus pohjustab
aja jooksul piirdetraadi oksiuideerumist ning
katkemist.

LAADIMISJAAMA JA TOITEPLOKI PAIGALDAMINE

A Ettevaatust - Hoiatus

Enne mistahes toimingu teostamist lilitada vélja
elektri tldtoide.

Paigaldada toiteplokk lastele kéttesaamatusse
kohta. Néiteks korgemale kui 160 cm (63.00 ").

Laadimisjaamani viivat kaablit ei tohi teha
lihemaks voi pikemaks ja kogu lleliigne kaabel
tuleb pakendada kaheksakujuliselt nagu joonisel
néidatud.

Paigaldamiseks kasutatav piirdejuhe ei tohi olla
lihem kui 50 m, palun votke tihendust oma ldhima
teeninduskeskusega.

1. Paigaldada laadimisjaam maéaratud kohta.

toiteplokk (A)

a

kaitse (L)

2. Sisestage perimetraaljuhe (M) koos guide laadimisjaama. Loigake lilejaanud piirdetraat &ra umbes 5 cm pistikutest kdrgemal.

3. Uhendage aluse sisendkaabel saatja punase terminaliga (T). Uhendage aluse véljundkaabel musta terminaliga.

Terminalid on moeldud ainult originaalse piirdejuhtme Glhendamiseks.

Kasutusjuhend

punase terminaliga
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4. Kinnitada laadimisjaam (N) maa kiilge naeltega (P). Vajadusel
kinnitada laadimisjaam ankrutega (Q).

Paigaldada toiteplokk (A).
Uhendada laadimisjaama (N) toitejuhe (E) toiteplokiga (A).
Uhendada toiteploki (A) pistik vooluvérku.

© N o o

Kui saatja led vilgub, on Uhendus &ige. Vastasel juhul on vaja
tuvastada anomaalia (vaata ,Rikete otsing).
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REGULEERIMISED

SOOVITUSED REGULEERIMISEKS

Kasutaja peab teostama reguleerimisi vastavalt kasutusjuhendis kirjeldatud protseduuridele. Teha ei
tohi mingeid reguleerimisi, mida ei ole kasutusjuhendis selgesonaliselt mérgitud. Voimalikke erakorralisi
reguleerimisi, mida ei ole kasutusjuhendis tépselt kirjeldatud, tuleb teha ainult Tootja poolt volitatud
Teeniduskeskuste personali poolt.

LOIKEKORGUSE REGULEERIMINE

Seadistage esmakasutusel soovitud 16ikekorgus.

Loikekorguse reguleerimine toimub kasutajameniit kaudu, mida on kirjeldatud peatukis ,KASUTAMINE JA TALITLUS”

Arge kasutage robotit muru, mille kérgus on Ibiketerast 1 cm (0,40 “) kérgem, niitmiseks. Vihendada
Ioikekorgust jark-jargult. Soovitav on vdhendada kérgust vahem kui 1 cm (0,40 “) iga 1-2 pdeva tagant, kuni
jouate ideaalse korguseni.
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KASUTAMINE JA TOO

KASUTAMISEESKIRJAD

_
- Lugege enne roboti esmakordset kasutamist hoolikalt kasutusjuhendit ja veenduge, et olete sellest (ja
eriti selles sisalduvatest ohutuseeskirjadest) taielikult aru saanud.

- Kasutage seadet ainult tootja poolt ette ndhtud kasutuseesmargil ja drge tehke selles paremate
té6tulemuste saamiseks mingeid muudatusi.

- Vailtige roboti ja selle lisaseadmete kasutamist halbades ilmastikuoludes (eriti kui v6ib esineda valku).
KIRJELDUS JUHTPANEEL JA MENUUDE ULEVAADE

Joonisel on kujutatud masinal olevate juhtnuppude asukohta ja funktsioone.

STOP.
@ Niiduki ohutuks peatamiseks. Kasutada otsese ohu

korral ning roboti hooldamisel.

Asub ekraanist paremal ja vbimaldab robotit sisse voi
vélja lulitada.(A)

Naitab GPS asendi vastuvdtja olekut.

Néitab Bluetooth vastuvotja olekut.

% D)

' I I I Naitab andmeedastuse GPRS vastuvétja olekut.

I Naitab aku laetuse taset.

Roboti andmed. Paigaldatud versioon ning info
t66aegade ja -tstklite kohta.

Home. Juurdepéés kasutajamendle.

Abi: néitab ekraanil kasutatavate funktsioonide
I0hikirjeldust.

Naaseb eelmisele tasemele.

S AOINION

Kinnitab operatsiooni.

21 Kasutusjuhend



Robot laadimisjaamas

IIT66II
6\ T9_otsu_kl| k_oherlg algus. Roboti laadimise ajal on
>* vaimalik valida tooala ja laadimisjaama naasmise aeg.

Tootab kohe.
©®—

Voéimaldab méérata tédala ja laadimisjaama
f-\’ naasmise aja.

"Paus"

m Robot peatab automaatse programmi.
" On voimalik maéarata nadalapdev, mil automaatne
tootsuikkel jatkub.
Kui soovite peatada roboti 166 kauemaks kui nadalaks,
lUlitage see vélja.

"Seadistused"

,{}}@ Vdimaldab robotit programmeerida. Vt peatikki
“Menilde seadistus — Programmeerimisreziim”

Robot aias

"Naasmine"
6\ Naaseb viivitamatult laadimisjaama.
0O

Naaseb laadimisjaama ja jatkab jargmist
@ tootstiklit vastavalt programmile.

Naaseb laadimisjaama ning jdab sinna
m valitud nadalapéeva ja kellaajani.

"T66"
63 V6imaldab valida erifunktsioone.

Jatka t66d.

O

To6tab valitud alal kuni seadistatud ajani.

@ T66 suletud alal.

Mine siit ara. Robot ei td6ta teatud raadiuses
0) (saadaval mudelites, mis on varustatud
~\. GPS vastuvétjaga).

Spiraalne 16ige niitmise optimeerimiseks

6_\@ roboti asukohas.

& "Seadistused"
,{}} Véimaldab robotit programmeerida. Vit peatlkki
“Menuude seadistus — Programmeerimisreziim”

Kasutusjuhend 22



ALGSEADISTUS

Roboti esmakordsel kaivitamisel kuvatakse ekraanile algseadistused, kus on véimalik seadistada roboti keel, kuupéev, kellaaeg
ja méningad roboti pbhiparameetrid.

Paigutage robot laadimisjaama

Vajutage kaivitusnupule ON/OFF

Lugege enne jatkamist ohutuseeskirju

Maérake eelistatav keel

Maéarake kuupéev formaadis PP/KK/AAAA ja aeg 24 tunni formaadis

Jargige roboti esimeseks konfiguratsiooniks ekraanile ilmuvat viisardit

Algseadistuse protsess on I6ppenud. Minge roboti paigaldamis- ja td6parameetrite seadistamiseks kasutajameniusse.

JUURDEPAAS MENUULE

Minge roboti paigaldamis- ja tdoparameetrite seadistamiseks kasutajamenutsse. Kui robot on laadimisjaamas, vajutage
kasutajamentilisse minemiseks (7), vajutage STOPP, kui robot té&tab.

Vajutage kasutajamentusse minekuks seadistusnuppu &5 .
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MENUU ULDSEADED - PROGRAMMEERIMISREZIIM

Roboti programmeerimine

Té6programm

SCHEDULE

@ @

10:30

peaala

teisene ala 1
(30%, 60m, Paripaeva) #

teisene ala 2 o= et
(20%, 30m, Vastupaeva) ===
» suund vastupaeva » suund paripdeva
Kasutusjuhend

(T —

- Soovitame toote voimaluste parimaks arakasutamiseks
programmeerida robot té6tama iga péaev.

- Kui seadistada tuleb mitu t66ala, soovitame kasutada
programmeerimises vdhemalt kahte t66aega, et teatud
aladel niitmissagedust suurendada.

Voite seadistada 3 erinevat teatud ajal kasutatavat t66profiili: naiteks siis,
kui soovite, et aed oleks tavalisest erinevalt vaba.

Viimane seadistatud profiil on tahistatud erineva varviga ja see on profiil, mis
on aktiivne roboti automaatse t66 ajal.

Vajutage peamenuusse naasmiseks mitu korda nuppu « .

Igale n&dalapdevale saab méaarata kuni 4 tundi t66d.
Puudutage ekraanil konfigureeritavale nadalap&evale vastavat ala ja
programmeerige seejarel ajakava.

Mérkus: kui soovite kopeerida Uhe paeva seadistusi teisele paevale, valige
ja paev, mida soovite kopeerida, ning seejarel tikshaaval paevad, millele
soovite koopiat kohaldada. Lépetage, vajutades veelkord nupule .

Méaarake igale t6édajale (T1, T2, T3, T4) algus, 16pp ning millistel aladel robot
tohib sel ajal té6tada.

@ Ajad T1, T2, T3, T4 ei tohi kattuda: robot kustutab vastuolus
oleva kellaaja.

“Adre niitmine”. Kui see funktsioon on aktiveeritud, alustab robot niitmistsiklit
muruplatsi dérest. Soovitame aktiveerida see funktsioon kaks korda nadalas.

Naidisseadistused:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
T2: 15:00 - 17:00, A1, A2

Kell 15:00-17:00 ptitab robot teostada t66tsuklit ainult alal A1 voi A2.

@ Todaladele minekul, laadimisjaama naasmisel voi té6tades
voib robot juhuslikult siseneda ka aladele A3 ja A4.

Roboti nbuetekohaseks toimimiseks on selle tédaja seadistus vaga
oluline. Tddaja konfiguratsiooni mdjutavad paljud parameetrid:
naiteks alade arv, akude véimsus, muruplatsi keerukus, muru tGdp
jms. Uldiselt tuleb t66tundide arvu veidi suurendada, kui aias on
rohkem kui Uks niidetav ala, palju takistusi voi alad on keerulise
kujuga. Vaadake esimeseks konfiguratsiooniks allolevat néidistabelit.
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Mudel m (ft2) | T T2 T3
1200 (12912) 10:00 13:00 14:00 15:00
1800 (19418) 09:00 12:00 14:00 17:00
8040ELO
2600 (27976) 08:00 12:00 14:00 18:00
3200 (34432) 08:00 12:00 14:00 18:00 20:00 22:00
3000 (32280) 10:00 13:00 16:00 19:00
4000 (43040) 08:00 11:00 14:00 17:00 20:00 23:00
AO041ELO
5000 (53800) 07:30 23:00
6000 (64560) 05:00 23:30

Jaama naasmine

Vihmaandur

M 6| 2 2w

Seadistage roboti kaugus piirdetraadist laadimisjaama naasmisel.

“0 cm”. Soovitatav seadistus kitsaste labipdasuteedega keerulistes aedades,
kus piirdetraadi 1dheduses on palju takistusi. Robot jargib laadimisjaama
naasmisel ratastega piirdetraati.

@ Piirdetraadi paigaldamine peab olema tehtud meetodil “Traadi
peal”: vt I16iku “laadimisjaama naasmise meetod”

Ulejaanud parameetrite puhul hoidub robot laadimisjaama naasmisel
piirdetraadist seadistatud kaugusesse. See on hea valik jarskude ndlvadega
aladel ja/vbi aedades, kus piirdetraadi I&dheduses ei esine 166kide ohtu.

@ Piirdetraadi paigaldamine peab olema tehtud meetodil
“V-Meter”: vt 16iku “laadimisjaama naasmise meetod”

Maarab roboti kaitumise, kui andur tuvastab vihma.

ON (SEES): vihma avastamisel naaseb robot laadimisjaama. Laadimiststkli
I6ppedes jatkab robot tavalist t66d automaatselt, kui andur enam vihma ei
tuvasta.

DELAY (VIIVITUS): vihma avastamisel naaseb robot laadimisjaama ja jaab
sinna ajaks, mis seadistatakse lehel, mis ilmub n&htavale péarast nupule
“Delay” vajutamist.

OFF (VALJAS): vihmaandur on deaktiveeritud.
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Loikekorguse reguleerimine

/6| 2 |

Seadistage soovitud 16ikekdrgus.

Seadistage soovitud vaartus nooltega.

Vajutage asendi kalibreerimiseks Ummargusele margile.

Seadistab niidetava ala omadused.

@ Uhest alast koosnevates aedades tuleb siiski seadistada
vahemalt iiks tsoon.

Tooalade seadistus
On voimalik maarata kuni 8 ala.

Vajutage alale, mida soovite konfigureerida.
Ala inaktiveerimiseks valida suurus 0 m2.

Té66programm
Aia igale alale tuleb méérata jargnev:
DIMENSION DISTANCE - Suurus. Soovituslik té6ala suurus ruutmeetrites.

6000 375 - Kaugus. Vajalik kaugus ala keskele jsudmiseks, kui robot jérgib
DISTANGE WIRE DIREGTION 60 MODE piirdetraati. Soovitame vétta selle eeskujuks kaugus t6dala keskpunktist,
O OFF et robot alustaks kindlasti t66d soovitud alal. Seadistades laadimisjaama

paigutamise ala véaartuseks 0.

- Suund. LUhim vahemaa tddalale joudmiseks. Suund voib olla kas
“Péaripdeva” voi “Vastupdeva”. Laadimisjaamast véljunud robot jargib
( » piirdetraati seadistatud suunas.

peaala

- Traadi kaugus. Roboti kaugus piirdetraadist td6alale minekul. Seadistage
keerukate ja paljude piirdetraadi l&heduses olevate takistuste voi kitsaste
kdikudega aedade puhul selle vaartuseks 0 cm.

- ECO reziim. Kui see on aktiveeritud ja robot avastab, et muru on niidetud,
vahendab see sellel alal tddaega ning jatkab jargmise llesandega.

teisene ala 1 {
(30%, 60m, Paripaeva) #

teisene ala 2 R -
(20%, 30m, Vastupaeva) O3

» suund vastupéeva »» suund péripdeva
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Uldised seadistused

Uldist laadi seadistused.

Parooli maaramiseks vo6i muutmiseks tuleb sisestada esmalt PIN-kood ja seejarel uus PIN-kood. Ostuhetkel on

Kaitse. Vdimaldab aktiveerida/deaktiveerida/muuta roboti PIN-koodi.
@ tootja sisestatud parool “0000”.

@ Parooli unustamise véltimiseks tuleb valida holpsalt meelde jaav kood.

(((T,)) Uhenduvus. (Ainult osades mudelites). Véimaldab muuta ithenduvusega seotud parameetreid.

Uldised seadistused.

Menlde ja teadete keele seadistus.
Roboti kuupéeva ja kellaaja seadistus.
Vahemaade ja alade médtuhiku seadistus.
Lubab/keelab roboti helimarguanded.

{‘} Vdimaldab seadistada korrigeeriva teguri laadimisjaama &ratundmiseks. Vaadake lisateavet roboti voi rakenduse
| mendust.

Taastab tehase seaded.
m @ Koik konfiguratsioonid kaovad ja aia ning niiduki seadistused tuleb uuesti konfigureerida. PIN-
koodi vaikimisi vaartust ei taastata.

: Maéarab vahemaa, mille robot I&abib enne suuna muutmist pérast piirdetraadist mé6dumist. Méarake MIN, kui
@ soovite minimaalset vdimalikku vahemaad, MAX, kui soovite maksimaalset vahemaad, ja MED vahepealse
vaartuse jaoks.
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KASUTUSELEVOTMINE — AUTOMAATNE REZHIIM

Automaatse tsukli kdivitamine tuleb teha esimesel kasutuselevétmisel voi parast tddpausi.

1.
2
3.

Veenduda, et niidetava platsi muru kérgus oleks vastavuses roboti nduetekohase té6tamisega (vaata tehnilisi naitajaid).
Reguleerida soovitud I6ikekdrgust (vaata l6ikekdrguse reguleerimine).

Veenduda, et t6dala oleks nduetekohaselt piiritletud ja et seal ei oleks takistusi roboti regulaarseks t66ks, nagu naidatud osas
» To6ala ettevalmistamine ja piiritlemine” ja jargnevad.

Paigutada robot laadimisjaama.

Vajutage nupule “ON/OFF” ja oodake paar sekundit, kuni robot on taielikult sisse lulitunud. Jargige ekraanile ilmuvaid juhiseid
ja sisestage vajadusel parool.

Kui robot pannakse td6le esimest korda, on vajalik programmeerida. Kui aga robot pannakse t6dle peale t66pausi, on vajalik
kontrollida, et programmeeritud funktsioonid vastaksid niidetava pinna tegelikule olukorrale (nt. lisatud basseid, taimed, jne.)
(vaata ,Programmeerimisrezhiim®).

Parast paari sekundit ilmub ekraanile sonum “CHARGING”.
Robot hakkab muru niitma vastavalt programmeeritud rezhiimile.

Kindlustada, et aias poleks péarast paduvihmasid poriloike. Vastasel juhul tuleb ala korda teha v&i panna robot “Pause” peale.

ROBOTI OHUTU SEISKAMINE

Roboti kasutamise ajal voib olla vajalik robot peatada. Tavalistes tingimustes peatatakse robot klahviga “STOP”. Ohu korral
vOi hooldustt6 teostamiseks on vajalik peatada see ohututes tingimustes, et véltida tera ootamatu kéivitumise ohtu. Roboti
peatamiseks vajutada nupule “STOP” ja seejarel nupule “ON/OFF”. Eemaldage toitepistik seinakontaktist.

Roboti seiskamine ohututes tingimustes on vajalik
hooldus- ja parandustédde teostamiseks (néiteks:
tera vahetamine, puhastust66d, jne.).

Roboti kéivitamiseks jargida jargmisi punkte:
- asetada robot niitmisalale;

- vajutage roboti sisse lulitamiseks ja uueks kaivitusprotseduuriks

Kui robot kéivitatakse niitmisalast valjaspool, siis Idiketera mootor
ei kaivitu ning peale lthikest signaaliotsingut ilmub roboti monitorile
tekst “OUT OF BORDER” (“NITMISALAST VALJASPOOL).
Vajutada nuppu “ON/OFF”, asetada robot niitmisalasse ning
alustada uuesti kaivitamisprotseduuri.

nupule “ON/OFF”.
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ROBOTI KASUTAMINE SULETUD ALADEL, KUS EI OLE LAADIMISJAAMA

Robot tuleb kaivitada suletud ala reziimis, kui niidetakse suletud aladel, mis on piiratud piirdetraadiga ja kus ei ole laadimisjaama.

A Hoiatus - Ettevaatust!

Peatage robot ohutus olekus (vt ,,Roboti ohutu peatamine”) ja teisaldage see vastava kidepideme abil. Arge

£

hoidke kinni roboti korpusest, vaid kasutage alati vastavat kaepidet.

1.

3.
4.
5.

Paigutage robot t66alale piirdetraadist ja muudest takistustest
véhemalt 100 cm (39,37 ") kaugusele.

Vajutage nupule ON/OFF ja oodake paar sekundit, kuni robot
on téielikult sisse lulitunud. Jargige ekraanile ilmuvaid juhiseid
ja sisestage vajadusel parool.

Valige nupp &
Valige nupp “suletud ala”. @

Méaérake t66aja 16pp ja valige“OK”

Peatage robot péarast t66 16ppu ohututes tingimustes (vt “Roboti
ohutu peatamine”) ja pange see uuesti laadimisjaama.

Taastage roboti normaalne t66 nii, nagu on Kkirjeldatud 16igus
“KASUTUSELEVOTT AUTOMAATREZIIMIS”.
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EKRAANI KUVAMINE TOO AJAL

Muruniitja td6tamise ajal naitab ekraan jargmisi andmeid:
- niiduki Kiirus;

- |oiketera kiirus;

- aku laetuse protsent.

Kui niidukit laetakse, on ekraanil naha laadimise edenemine.

Kui muruniitja on véljaspool t66aega, kuvab ekraan t66 alguse
paeva ja kellaaja.

PIKEM TOOPAUS JA VIIMINE TOOSEISU

Roboti pikaajalise mittekasutamise korral ning enne niitmishooaega, et tagada nduetekohane toimimine 166 taasalustamisel.

1. Laadida enne talvist hoiulepanekut aku taielikult. Laadida akut vdhemalt iga 5 kuu tagant.

2. Viia autoriseeritud edasimuuja juures labi korraline hooldus. See on roboti heas tddkorras hoidmise pdhialus. Tavaliselt
hdlmab hooldus jargnevaid operatsioone:

* roboti kere, I6iketera ja kdikide teiste liikuvate osade taielik puhastus.
* roboti sisemuse puhastus.
e roboti tddkorra kontrollimine.

* kulunud osade, nagu ldiketera, kontroll ja vajadusel véljavahetamine, harjad (ainult robotitel, mis on varustatud harjadega
mootoritega).

e aku véimsuse kontroll.
* vajadusel voib edasimiiija laadida ka uue tarkvara.

3. Puhastada hoolikalt robot ja laadimisjaam (vaata ,Roboti puhastamine®).
4. Kontrollida véimalikke kulunud véi kahjustunud komponente, nagu l6iketera ja kaaluda nende véaljavahetamist.

5. Paigutada robot kaitstud ja kuiva, sobiva 6hutemperatuuriga 10-20 °C ja voorastele (lapsed, loomad, muud vélised kehad,
jne.) raskesti juurdepééasetavasse kohta. Hoida robotit temperatuuril alla 20°C, et vdhendada akude tiihjaks laadimist.

6. Uhendada lahti toiteploki pistik (A).

7. Kattalaadimisjaam (C) kinni valtimaks materjali (lehed, paber, jne.) sattumist selle sisemusse ja thendusplaatide sailitamiseks.

Viimine t66seisu ("
Enne roboti viimist t6dseisu péarast pikka té6pausi, toimida
naidatud moel.

toiteallikas (A)

1. Uhendada toiteploki (A) pistik vooluvérku.
2. Taastada uldine elektritoide.

Taastage roboti normaalne t66 nii, nagu on kirjeldatud IGigus
“KASUTUSELEVOTT AUTOMAATREZIIMIS”.

laadimisjaam (C)
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AKUDE LAADIMINE PIKAAJALISEKS LADUSTAMISEKS

4

® Oht - Tdhelepanu!

Robotit on keelatud laadida plahvatusohtlikus voi tuleohtlikus keskkonnas.

1.

Uhendage laadimisjaam elektritoitega ja veenduge, et
laadimisplaadid on puhtad.

Paigutage robot laadimisjaama ilma seda sisse lilitamata.

Veenduge, et laadimisklemmid on laadimisplaatidega kontaktis
ja ekraan lUlitub sisse ning naitab aku laetuse taset.

Kui laadimine on I6ppenud (umbes 6 tunni parast), eemaldage
robot laadimisjaamast.

Pange robot ohutusse ja kuiva toatemperatuuriga kohta (10-
20 °C), kus see ei ole lastele ega lemmikloomadele kergesti
ligipdésetav ning ei puutu kergelt kokku muude vodrkehadega
vms

SOOVITUSED KASUTUSEKS

Jargnevalt on toodud mdned soovitused, mida tuleb roboti kasutamise ajal jargida:

ka péarast nduetekohast ettevalmistust, simuleerida esmakordsel kasutusel mdningaid proovimanddvreid, et teha selgeks
juhtseadmed ja poéhilised funktsioonid;

kontrollida péhiorganite kinnituskruvide kinnitust;
niita muru tihti, et valtida rohu liigset kasvamist;

arge kasutage robotit muru, mille kdrgus on Idiketerast 1 em (0,40 ") kérgem, niitmiseks. Korge rohu korral tdsta tera
koérgemale, et seda siis jargnevatel pdevadel jark-jargult madalamale lasta;

kui murul on automaatne kastmisststeem, programmeerida robot nii, et see tuleks laadimisjaama tagasi vahemalt 1 tund
enne kastmise algust;

kontrollida maapinna kallet ja veenduda, et see ei lletaks maksimaalseid lubatud vaértusi, nii et roboti kasutamine ei tekitaks
ohtusid;

soovitame programmeerida roboti nii, et see ei té6taks rohkem, kui vaja, hinnates ka rohu erinevat kasvamist erinevatel
aastaaegadel, et seda mitte asjatult kulutada ega akude kestust véhendada;

roboti tddtamise ajal valtida ohutuse huvides inimeste (eriti laste, vanurite ja puuetega inimeste) ja koduloomade viibimist
tooalal. Selle ohu valtimiseks on soovitav programmeerida roboti té6tegevus sobivatele aegadele.

Tootja ei garanteeri muruniiduk-roboti taielikku Uhilduvust teiste traadita slisteemide nagu kaugjuhtimispultide, raadiosaatjate,
kuuldeaparaatide, maa-aluste elektriliste loomapiirdeaedade v6i muu taolisega.
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KORRALINE HOOLDUS

SOOVITUSED HOOLDUSEKS

_

Hooldusté66de ajal kasutada tootja poolt soovitatud isikukaitsevahendeid, eriti kui té6tatakse teraga. Enne
hooldustddde teostamist veenduda, et robot oleks peatatud ohutult (vaata ,,Roboti ohutu seiskamine®).

PLAANIJARGSE HOOLDUSE AJAVAHEMIKE TABEL

Sagedus

Komponent

T66 tiitip

Iga nadal

Tera

Puhastada ja kontrollida tera
efektiivsust. Vahetada vélja,
kui tera on 166gi tulemusena
paindunud vai kui on vaga
kulunud

Vaata ,Roboti puhastamine®

Vaata , Tera vahetamine®

Akulaadija nupud
(kontaktlaadimisega

Puhastada ja kdrvaldada
voimalik okstidatsioon

Vaata ,Roboti puhastamine®

16pus

teeninduskeskuses

mudelites)
Kontaktplaadid P
- Puhastada ja kérvaldada : A
g:cdgteellil;g:)adlmlsega vaimalik okstidatsioon Vaata ,Roboti puhastamine
Vihmaandur \lffgjirr;a:l%ﬁ%ijs% gg{;%lgr?da Vaata ,Roboti puhastamine®
lga kuu Robot Puhastada Vaata ,Roboti puhastamine®
Kord aastas voi niitmishooaja Robot Taitke kupong volitatud Vaata “Pikem t66paus ja

viimine t6dseisu”

Kasutusjuhend
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ROBOTI PUHASTAMINE

1. Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

A Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et véltida kétte Ioikamise ohtu.

2. Puhastada roboti kdiki valispindu leiges vees ja neutraalse seebiga niisutatud ja hasti pigistatud kdsnaga, et eemaldada enne
kasutamist liigne vesi.

A Ettevaatust - Hoiatus

Liigse vee kasutamine voib pohjustada lekkimist kahjustades elektrilisi komponente.

3. Arge kasutage lahusteid véi bensiini, et mitte kahjustada varvitud pindasid ja plastikkomponente.

4. Arge peske roboti sisemisi osasid ega kasutage réhuga veejugasid, et mitte kahjustada elektrilisi ja
elektroonilisi komponente.

A Ettevaatust - Hoiatus

Elektriliste ja elektrooniliste komponentide pé6rdumatu kahjustamise viéltimiseks drge asetage robotit ei
osaliselt ega taielikult, vette, kuna see ei ole veekindel.
1\/

5. Kontrollida roboti alumist poolt (I6iketera tsoon, esimesed 7
ja tagumised rattad), kasutada sobivat harja, et eemaldada

koorikud ja/vGi jadgid, mis voiksid takistada roboti nduetekohast
t66d.

6. Eemalada voimalikud rohu- ja lehejaatmed robotist haaramise

piirkondadest. Kontaktplaadid (B)

Laadimisr]upud (A)

7. (kontaktlaadimisega mudelites) Puhastada akulaadijate i
(A) nupud, kontaktplaadid (B) ja korvalada voimalikud
elektrikontaktidest tingitud oksldeerumised voi jaagid kuiva
lapiga ja, vajadusel, peene liivapaberiga.

8. Puhastage vihmasensorit (C) ning eemaldage mustus voi
vdimalik oksutdatsioon.

9. Puhastada laadimisjaama sisemus kogunenud jaékidest.
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RIKETE OTSING

RIKKED, POHJUSED JA PARANDAMINE

Jargnevalt toodud informatsiooni eesméark on aidata vdimalike anomaaliate ja rikete, mis vdivad t66tamisel tekkida,
identifitseerimisel ja parandamisel. Mdningaid rikkeid saab lahendada kasutaja; teised vajavad tépseid tehnilisi oskusi voi
vbéimalusi, ja neid saab teostada ainult tunnustatud ja vastavas tegevusvaldkonnas omandatud kogemustega kvalifitseeritud
personal.

Ettevaatust - Hoiatus

Peatage robot ohututes tingimustes (vt “Roboti ohutu peatamine”), kui robotit tuleb kontrollida, et véltida
selle tera ootamatut kaivitumist.

Rike ‘ Pohjus ‘ Parandamine

LGiketera kahjustatud Asendada tera uuega (vaata ,Tera vahetamine®)

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine”). Vabastada tera

A Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
l6ikamise ohtu

Loiketera jaakidest (paelad, néorid,
plastikosad, jne.) ummistatud

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti

Ebaharilik vibratsioon o
ohutu peatamine®)

Robot kaivitus ettendgematute
takistuste (langenud oksad, unustatud

Robot on vaga murarikas b .
esemed, jne.) juuresolekul

Eemaldada takistused ja taaskaivitada robot
(vaata “Kasutuselepanek — Automaatreziim”)

Parandada voi asendada mootor lahimas

Elektrimootori avarii Teeninduskeskuses

Tosta I6ikekorgust (vaata ,Loikekdrguse
reguleerimine®)

Liiga korge rohi

Teha tavalise muruniitjaga alal eelniitmine

Perimetraaljuhtme voi laadimisjaama
toitejuhtme vale asend

Kontrollida laadimisjaama Uhendust (vaata
sLaadimisjaama ja toiteploki paigaldamine

Robot ei paigutu digesti
laadimisjaama

Pinnase vajumine laadimisjaama
umber

Asetada laadimisjaam tasasele ja stabiilsele
pinnale (vaata ,Susteemi paigaldamise
planeerimine®)

Robot kaitub peenarde
Umber anomaalselt

Perimetraaljuhe valesti paigutatud

Paigaldada perimetraaljuhe digesti (vastupaeva)
(vaata ,Perimetraaljuhtme paigaldamine®)

Robot to6tab valedel
kellaaegadel

Kell valesti seadistatud

Seadistada roboti kell imber (vaata
~Programmeerimisrezhiim®)

Tébaeg on seadistatud valesti

Seadistada t6daeg Umber (vaata
sProgrammeerimisrezhiim®)

Robot ei tee kiiret
tagasitulemist

Kiire tagasitulemine ei ole Gigesti
paigutatud

Kontrollida kiire tagasitulemise tapset asetust
(vaata ,Eeltddd roboti kiireks tagasitulemiseks
laadimisjaama*)
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Rike

Tooala ei niideta taelikult

P6hjus

Ebapiisavad t66tunnid

Parandamine

Pikendada t66aega (vaata
LProgrammeerimisrezhiim®)

Koorikuga ja/voi jaékidega Ibiketera

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine®)

& Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et valtida katte
ldikamise ohtu.

Puhastada l6iketera

Loiketera kulunud

Asendada tera originaalvaruosaga (vaata ,Tera
vahetamine®)

Roboti tegeliku véimsuse suhtes liiga
suur tédala

Kohandada t66ala (vaata , Tehnilised andmed®)

Akude eluiga hakkab l&bi saama

Asendada akud originaalvaruosadega (vaata
LAkude vahetamine®)

Akusid ei laeta taielikult

Puhastada ja eemaldada akude
kontaktpunktidest véimalik okstidatsioon (vaata
~Roboti puhastamine®).

Lisaala ei niideta téielikult

Vale programmeerimine

Programmeerida Gigesti lisaala (vaata
~Programmeerimisrezhiim®)

Ekraanile ilmub ,Service”
(Teenindus)

Téita tuleb roboti kupong

pdorduda lahimasse raviasutusse

Ekraanile ilmub“Lift”

Robot tostetakse maast Ules.

Teha kindlaks, kas robot pole blokeeritud voi
kinni jddnud mone objekti kilge.
Puhastada ja eemaldada roboti kere alla jaanud
rohujéatmed, mis vdivad segada sensorite t66d
(vt “Roboti puhastamine”)

Ekraanile ilmub “No Signal”

Perimetraaljuhe ei ole bigesti
Uhendatud (juhtme katkestus,
elektrilhenduse puudumine, jne.)

Kontrollida elekitritoite tddkorda, toiteploki
ja laadimisjaama diget Uhendust (vaata
,Laadimisjaama ja toiteploki paigaldamine)

Ekraanile ilmub “Out of
border”

Maapinna liigne kalle

Piirata liigse kallakuga ala (vaata ,Ststeemi
paigaldamise planeerimine®)

Perimetraaljuhe valesti paigutatud

Veenduda, et juhe on Gigest paigaldatud (liiga
stgaval, metallesemete |4hedus, vahemaa
juhtmest, mis eraldab kahte elementi, vaiksem
kui 70 cm, jne.) (vaata “Susteemi paigaldamise
planeerimine”)

Sisemiste alade (peenrad, pdodsad, jne.)
piiramise perimetraaljuhe paigaldatud
péripdeva

Paigaldada perimetraaljuhe digesti (vastupdeva)
(vaata ,Perimetraaljuhtme paigaldamine®)

Toiteplokk tlekuumenenud

Vétta tarvitusele vajalikud abindud toiteploki
temperatuuri vdhendamiseks (6hustada voi
muuta paigaldustsooni, jne.) (vaata ,Ststeemi
paigaldamise planeerimine)

Rataste Ulekanne ei ole dige

Kontrollida ja vajadusel kinnitada rattad digesti
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Rike

Ekraanile iimub “Wheel
error’

P6hjus

Maapind ebatasane voi liikumist
takistavate takistustega

Parandamine

Veenduda, et niidetav muru oleks Ghetasane
ja ilma aukude, kivide v6i muude takistusteta.
Vastasel juhul teostada vajalikud korrastust66d
(vaata ,Tobalade (peamise ja lisaalade) eelté6d
ja piiritlemine®)

Uks v6i mélemad rataste tilekannet
kaivitavat mootorid rikkis

Parandada voi asendada mootor lahimas
Teeninduskeskuses.

Ekraanile ilmub “Too high
grass” voi “Blade Error”

Loiketera kahjustatud

Asendada tera uuega (vaata ,Tera vahetamine®)

Loiketera jaakidest (paelad, noorid,
plastikosad, jne.) ummistatud

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine®)

& Ettevaatust - Hoiatus

Kasutada kaitsekindaid, et véltida katte
loikamise ohtu

Vabastada tera

Robot kaivitus takistustele
ettendgematute takistuste (langenud
oksad, unustatud esemed, jne.)
juuresolekul

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine®)

Eemaldada takistused ja taaskaivitada robot
(vaata “Kasutuselepanek — Automaatreziim”)

Elektrimootori avarii

Parandada voi asendada mootor Iahimas
Teeninduskeskuses

Liiga korge rohi

Suurendada I6ikekdrgust (vaata ,Loikekdrguse
reguleerimine) Teha alal tavalise muruniitjaga
eelniitmine

Ekraanile ilmub “Tilt”

Roboti kalle Uletab lubatud piirid.

Jatta valja piiritledes
lubatud piiridest suurema kaldega ala

Led (C)ei
Itlitu sisse

Puudub toitepinge

Kontrollida toiteploki 6iget ihendust elektrivorku

Kaitse on katki

Lasta kaitse vahetada lahimas volitatud
Teeninduskeskuses

Saatja
led (C)
on sisse
|Glitatud

Perimetraaljuhe on katki

Peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti
ohutu peatamine®). Uhendada lahti toiteploki
elektripistik. Teostada perimetraaljuhtme
Uhendamine

Kasutusjuhend
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KOMPONENTIDE VAHETAMINE

SOOVITUSED OSADE VAHETAMISEKS

) e

Teostadaasendus-japarandustoiminguid vastavaltehitajaantudjuhtndéridele voi pé6rduge teeninduskeskuse
poole, kui antud toiminguid kasutusjuhendus mainitud ei ole.

AKUDE ASENDAMINE

_

Asendada akud volitatud teeninduskeskuses.

TERA ASENDAMINE

1. peatada robot ohutustingimustes (vaata ,Roboti ohutu peatamine®).

_

Kasutada kaitsekindaid, et véltida kétte Ioikamise ohtu.

Asendada ainult seadmega sobivate originaalteradega. e R

Mudel Loiketera kood
8040ELO  042Z54300A
AO41ELO  300_D0042_04

2. po6orata robot Umber ja toetada nii, et kapotikate ei saaks
vigastada.

3. keerata lahti kruvid (B) tera (A) lahtimonteerimiseks.
4. sisestada uus tera ja kinnitada kruvid.

5. pd&orata robot tagasi tbdasendisse.
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ROBOTI KORVALDAMINE

* Kaesolevat toodet klassifitseeritakse selle kasuliku eluea I6pus elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmetena
(WEEE) ning seda on seet6ttu keelatud realiseerida tavalise olmepriligi, segaolmejaédtmete (sorteerimata)
ja ka sorteeritud olmejaéatmete (ringlussevoetavate) hulgas.

* Kasutaja peab ndustuma toote ringlussevdtuga vastavalt kohalikule seadusandlusele; see tdhendab,
et ta peab eraldama elekirilised ja elektroonilised komponendid ning need viskama eraldi vastavatesse
elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmejaamadesse, vdi siis tagastama terve seadme miuuljale uue
seadme ostmishetkel. Eeskirju eirav elektri- ja elektroonikaseadmete kaitlemine on rikkumise toimepaneku
asupaiga seadustega karistatav.

* Elektri- ja elektroonikaseadmetes sisalduvad ohtlikud ained vdivad kahjustada keskkonda ja inimeste [ ]
tervist, seetottu on kasutajal oluline roll aidata kaasa elektri- ja elektroonikaseadmete korduvkasutamise,
ringlussevottu ja muud elektri- ja elekiroonikaseadmete jdatmete taaskasutamist.

* Kok komponendid, mis peavad olema eraldatud ja havitatud teatud kindlal viisil, on mérgitud spetsiaalse
margistusega.

4

® Oht - Tdhelepanu

Elektri- ja elektroonikaseadmete jadgtmed voivad sisaldada ohtlikke aineid, millel voib olla kahjulik moju
keskkonnale ja tervisele. Elekiri- ja elektroonikaseadmete jaagtmed tuleb realiseerida néuetekohaselt ja ainult
vastavates kogumispunktides.

* Pakend —toote pakend on valmistatud taaskasutatavast materjalist ja tuleb realiseerida jatkusuutlikul viisil selleks ette nahtud
konteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.

* Patareid — vanad vdi tuhjad patareid sisaldavad keskkonnale ja tervisele kahjulikke aineid ning seetdttu ei tohi neid
realiseerida tavalise olmeprlgi hulgas. Kasutaja on kohustatud realiseerima akud jatkusuutlikul viisil selleks ette nahtud
kogumiskonteinerites voi vastavates kogumiskeskustes.
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VASTAVUSDEKLARATSIOON

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Kinnitab omal vastutusel, et allolev toode:

automaatne akul toimiv robotniiduk, mudel 8040ELO, AO41ELO vastab jargnevatele Euroopa Liidu direktiividele kehtivate
ohutus-, tervise- ja keskkonnakaitsenduete kohta:

Masinate direktiiv 2006/42/EU, elektromagnetilise tihilduvuse direktiiv 2014/30/EL, raadio direktiivi (RED) 2014/53/EL,
ohtlike ainete direktiiv (RoHS) 2011/65/EL, WEEE direktiivi 2012/19/EL, miira direktiiv 2005/88/EU;

vastab jargnevatele Uhtlustatud standarditele:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 e EN 60335-1: 2012 + A13:2017 (ohutus);
EN 62233:2008 (elektromagnetviljad);

EN 55014-1:2017 (emissioon);

EN 61000-3-2:2014 e EN 61000-3-3:2013 (emissioon);

EN 55014-2:2015 (immuunsus);

EN 50419:2006 (Elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmed — Seadmete méargistamine);
ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Elektromagnetiline tihilduvus)

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (Elektromagnetiline iihilduvus)

ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Raadio spektritdhusus)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Raadio spektritohusus)

Mudelid mis on varustatud “Moodul Connect (GPS, GPRS)”:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Raadio spektritohusus)

teatab samuti, et vastavalt direktiivile 2005/88/EU on miiratase LWA usaldusvaarse valimi pohjal 63,0 dB + 2.0 dB
(sageduskarakteristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes), garanteeritud miratase LWA on madalam kui 67 dB
(sageduskarakteristikul A standardse nulltaseme 1 pW suhtes) ning direktiividele 2005/88/EU ja 2006/42/EU vastavad
tehnilised toimikud on koostatud aadressil Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/a Terranuova B.ni (AR) Itaalia.

Terranuova B.ni 02/10/2019

Bernini Fabrizio
(Tegevjuht)
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GARANTIITINGIMUSED

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) garanteerib oma klientidele koigi Euroopa direktiivis 1999/44/CE sisalduvate Giguste
rakendamise.

Té&psemalt on garantiiga kaetud véimalikud materjali- voi tootmisvead védhemalt 2 (kaks) aastat parast algset ostukuupéeva.
ZCS ei garanteeri toote katkestusteta ega veatut t66d ning ei vastuta kahju eest, mille on p&hjustanud juhiste valesti mdistmine.
Lisaks sellele ei kehti kdesolev garantii jargnevale: esteetilised kahjustused nagu kriimud, 16iked ja mdlgid; kuluartiklid (nt patareid),
v.a. juhul, kui seadme kahjustused on tekkinud defektsete materjalide vdi tootmisvea téttu; kahju, mis tuleneb toote kasutamisest
lisaseadmetega, mida ei ole tootnud ega miitinud ZCS; 6nnetustest tulenev kahju, vaartarvitamine, vale kasutamine, lileujutused,
tulekahju véi muud loodusnadhtused voi valised pdhjused; kahjustused tootes, mida ZCS-i teenusepakkuja on teostanud ilma
ZCS-i kirjaliku loata.

ZCS séilitab ainudiguse parandada ja asendada (uue voi hiljuti renoveeritud tootega) toodet ja selle osi, voi pakkuda oma
aranagemisel kogu ostuhinna hivitamist. Hivitamise korral tuleb toode, mille eest hlivitust saadakse, ZCS-ile tagastada ja see
muutub jalle ZCS-i omandiks.

Garantiiaja jooksul parandab voi asendab ZCS tavaparase kasutamise kaigus kahjustatud komponente. Remont v6i asendamine
voib hoimata selliste osade ja/vdi ksuste kasutamist, mida ZCS on hiljuti remontinud. Lisaks jatab ZCS endale diguse kasutada
sama vadrtuse ja konstruktsiooniga varuosi, Uksusi vbi komponente. Remondi- vGi asendust6ddes kasutatud osade voi
t66joukulusid ei pea tasuma klient. Klient tasub selle asemel transpordikulud. Kui toode vdi osa asendatakse, muutub mistahes
asendatud objekt kasutaja omandiks ja asendatav osa laheb ZCS-i omandisse.

Kéesolev garantii ei mojuta ostja digusi, mis on kehtestatud kehtivate siseriiklike seadustega, piiramata nende seadustega
kehtestatud tasusid, mille ostja tasub garantii teostamiseks.

Osturiigi piiratud garantii tdhendab seda, et garantiid kasutatakse ainult mulgipunktis, kust robot osteti voi l&dhimas
teeninduskeskuses. Defektne robot tuleb viia isiklikult edasimuujale voi 1&himasse teeninduskeskusesse. Ostja enda kulul
kulleriga saatmise korral peab ostja pakkima pakendi originaalpakendisse ja sellega peab kaasas olema arve voi ostukviitungi
koopia, sh ostukuupéev, seerianumber ja probleemi kirjeldus.

TINGIMUSED JA PIIRANGUD GARANTIITEENINDUSE TAOTLEMINE
* POAodrduge teabe saamiseks garantii rakendamise kohta ja Garantiiteeninduse ja konkreetsete juhiste saamiseks selle
mistahes info saamiseks mulgipunkti. kohta, kuhu ja kuidas ZCS-i toode hooldamiseks tagastada,
. o . ) tuleb vétta Ghendust madgipunktiga, kust robot osteti voGi
* See garantii kehtib ainult siis, kui: lahima teeninduskeskusega. Garantiidiguse kasutamiseks

- defekine toode esitatakse koos originaalarve véi peab ostja esitama toote algselt edasimijalt saadud ostuarve
ostukviitungiga, millel on naha ostukuupdev ja  VOi -kviitungi originaali. Garantii on piiratud riigiga, kus ZCS
edasimidja nimi. voi volitatud edasimuidjad on toote algselt miunud.

* Kaesolev garantii kaotab kehtivuse, kui:
- toodet ei kasutata vastavalt kasutus- ja hooldusjuhistele;

- paigaldus voi kasutamine ei vasta kasutusjuhenditele; TAIENDAVAD MOISTED
- seerianumber on kustunud véi muutunud loetamatuks;
- kasutatakse mistahes lubamata valisseadet voi toodet Kohapealne abi
muudetakse; « Kiliendile ei ole ette ndhtud tootega seotud kohapealset abi
- kasutatakse mitteoriginaalseid varuosi voi tarvikuid; ka mitte garantiiaja jooksul.
- monda osa voi tarvikut muudetakse omavoliliselt;
- hooldustéid teostab klient ise voi neid teevad volitamata
kolmandad osapooled;
- robotis, toiteallikas, laadijas vdi lisaseadetes ilmneb i
rikkeid, mis tulenevad kliimast: nagu naiteks vélkudest, ~ Soovitused
laviinist, maalihetest, liigpingest, elektrilookidest, * Hoidke originaalpakend alles.
aikesetormist, Uleujutustest, loodusdnnetustest vms. * Hoidke alles arve vdi ostukviitung (nende puudumine
pbhjustab garantii katkemise).

e Kui tekib kohapeal sekkumise vajadus, vdetakse tasu
kdne eest ning kdnesoleva teeninduskeskuse tunnitasu.

e Garantiist vélja jatmine ja piirangud:

- garantii alla ei kuulu kulumiskindlad osad, nagu néiteks Tahelepanu
harjad, I6iketerad, piirdetraadid, naelad, rihmad, rattad, ~ « Kiient on kohustatud kasutusjuhendit hoolikalt lugema ja
kaablid ega Uhenduskaablid; rangelt jargima.

- plastmassist valisosad, milles ei ole tootmisvigu.
plastmassosade varvimuutus, mis tuleneb looduslikest
mojudest voi keemilistest ainetest;

- patarei garantii on piiratud ainult tootmisvigadega ja
see kehtib esimese kuue elukuu jooksul;

- mootoritel on 2-aastane garantii, mis on siiski piiratud
3000 té6tunniga.
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